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Laserliner®

Innovation in Tools

Lesen Sie vollstandig die Bedienungsanleitung und die beiligenden
Hefte , Garantie- und Zusatzhinweise” und ,Laser class 3R Sicherheits-
hinweise”. Befolgen Sie die darin enthaltenen Anweisungen. Diese
Unterlagen gut aufbewahren.

Vollautomatischer Rotationslaser mit roter bzw. griiner
Lasertechnologie.

— Mit zusatzlichem roten Lotlaser

— Laser-Modi: Punkt-, Scan-, Rotations- und Handempfangermodus

— Alle Funktionen kénnen durch die Fernbedienung gesteuert werden.
— optional Sensolite 410: Laserempfanger bis 400 m Radius

— optional SensoMaster 400 (nur Quadrum rot): Laserempfanger bis
400 m Radius. Mit langer Laserempfangseinheit und millimetergenauen
Abstandsanzeige zur Laserebene

Allgemeine Sicherheitshinweise

Laserstrahlung!
Nicht in den Strahl
blicken!
Laserklasse 2
<1 mW:-635nm
EN 60825-1:2007-10

Laserstrahlung!
Direkte Bestrahlung
der Augen vermeiden.
Laserklasse 3R
<5mW - 530-670 nm
EN60825-1:2007-10

Achtung: Lesen Sie vor Inbetriebnahme des Lasers die Sicherheitshinweise
fur Laserklasse 3R grindlich durch. Warnschilder am Laser-Messgerat nicht
entfernen! Nicht direkt in den Strahl sehen! Der Laser darf nicht in die Hande
von Kindern gelangen! Gerat nicht unnétig auf Personen richten. Das Gerat
ist ein Qualitats-Laser-Messgerat und wird 100%ig in der angegebenen
Toleranz im Werk eingestellt. Aus Grinden der Produkthaftung méchten wir
Sie auf folgendes hinweisen: Uberpriifen Sie regelmaBig die Kalibrierung vor
dem Gebrauch, nach Transporten und langer Lagerung. AuBerdem weisen wir
darauf hin, dass eine absolute Kalibrierung nur in einer Fachwerkstatt maglich
ist. Eine Kalibrierung lhrerseits ist nur eine Anndherung und die Genauigkeit
der Kalibrierung hdngt von der Sorgfalt ab.
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Quadrum / Quadrum Green

Besondere Produkteigenschaften und Funktionen

rutomaric  Der Rotationslaser richtet sich selbstéandig aus. Er wird in die
bendtigte Grundstellung aufgestellt — innerhalb des Arbeitswinkeln von
+ 5°. Die Feineinstellung tbernimmt sofort die Automatik: Drei elektro-
nische Messsensoren erfassen dabei die X-, Y- und Z-Achse.

)S o .

Tilt Das Anti-Drift-System (ADS) verhindert Fehlmessungen. Das
Funktionsprinzip: Der Laser wird 30 Sekunden nach dem Aktivieren des ADS
permanent auf eine korrekte Ausrichtung Uberpriift. Wird das Gerat durch
auBere Einwirkungen bewegt oder verliert der Laser seine Hohenreferenz,
bleibt der Laser stehen. Zuséatzlich blinkt der Laser und die Tilt-LED leuchtet
permanent. Um weiterarbeiten zu kénnen, die Tilt-Taste erneut driicken oder
das Gerat aus- und einschalten. Fehimessungen werden so einfach und sicher
verhindert.

Das ADS ist nach dem Einschalten nicht aktiv. Um das eingerichtete Gerat
vor Lageveranderungen durch Fremdeinwirkung zu schiitzen, muss das ADS
durch Driicken der Tilt-Taste aktiviert werden. Die ADS-Funktion wird durch
Blinken der Tilt-LED angezeigt, siehe Schaubild unten.

Das ADS schaltet erst 30 Sek. nach vollstandiger Nivellierung des
Lasers die Uberwachung scharf (Einrichtphase). Blinken der Tilt-LED im
Sekundentakt wahrend der Einrichtungsphase, schnelles Blinken, wenn

ADS aktiv ist.
Funktionsweise ADS ADS scharf nach
30 Sek., schnelles
Beginn Blinken der Tilt- Fremd-
Ein Rotation LED. einwirkung
7L
Einrichtphase Aktivieren des
Sensor Automatic ADS: Tilt-Taste Der
driicken, blinken Il.)?s%r icherhei
der Tilt-LED im hel'bts'c o e':'
Sekundentakt. alber stehen, der

Laser blinkt und die
Tilt-LED leuchtet per-
manent.
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\\ﬂ»\ock Transport LOCK: Das Gerat wird mit einer speziellen
Motorbremse beim Transport geschitzt.

Schutz vor Staub und Wasser — Das Gerat zeichnet sich durch
besonderen Schutz vor Staub und Regen aus.

Raumgitter: Diese zeigen die Laserebenen und Funktionen an.
auto: Automatische Ausrichtung / man: Manuelle Ausrichtung

=N e

Horizontales Vertikales Neigungen 90° Winkel 90° Referenz-
Nivellieren Nivellieren funktion

Quadrum Green: Grune Lasertechnologie

Auf welche Entfernung ein Laser fir das Auge sichtbar ist, bestimmt seine
Farbe bzw. Wellenldnge. Das liegt in der Physiologie des menschlichen Auges
begriindet — grlin erscheint uns heller als rot. Abhdngig vom Umgebungslicht
sind griine Laser daher um ein Vielfaches sichtbarer als rote, im Innenbereich
bis zu 12 x heller. Das ermdglicht Anwendungen auf dunklen Oberflachen,
auf langere Distanzen und Arbeiten bei sehr hellem Umgebungslicht. Als
BezugsgroBe fir den Helligkeitsunterschied gilt ein roter Laser mit 635 nm
Wellenlange.

Im Unterschied zu roten Lasern, kann griines Laserlicht nur indirekt erzeugt
werden. Daher kdnnen systembedingt Schwankungen auftreten:

— Die optimale Betriebstemperatur betragt 20°C. AuBerhalb der
Arbeitstemperatur von 0 — 40°C wird der Quadrum Green dunkler.
WICHTIG: Vor dem Einschalten des Gerates warten, bis es sich an die
Umgebungstemperatur angepasst hat.

— Unterschiedliche Helligkeit des Lasers von einem Gerat zum anderen. Diese
Schwankungen sind von Reklamationen ausgenommen.

— Griine Laser funktionieren nur mit bestimmten Laserempfangern und die
maximale Reichweite des Laserempfangs ist geringer. Siehe hierzu die tech-
nischen Daten.
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Akku laden

— Vor Einsatz des Gerates Akku voll aufladen.

— Ladegerat mit dem Stromnetz und der Ladebuchse (J) des Akkufachs (L)
verbinden. Bitte nur das beiliegende Ladegerdt benutzen. Wenn ein
falsches Ladegerat verwendet wird, erlischt die Garantie. Der Akku
kann auch auBerhalb des Gerates geladen werden.

— Wahrend der Akku geladen wird, leuchtet die LED des Ladegerates (N) rot.
Der Ladevorgang ist abgeschlossen wenn die LED griin leuchtet. Wenn das
Gerat nicht am Ladegerat angeschlossen ist, blinkt die Netzteil-LED (N).

— Alternativ kdnnen auch Alkali-Batterien (4 x Typ
C) verwendet werden. Diese in das Batteriefach
(K) einlegen. Dabei auf die Installationssymbole
achten.

— Den Akku (L) bzw. Batteriefach (K) in das
Einschubfach (G) einschieben und mit der
Befestigungsschraube (1) festschrauben. Die
elektrischen Kontakte (H) missen dabei
verbunden werden.

— Bei eingeschobenem Akku ist das Gerat
wahrend des Ladevorganges einsatzbereit.

— Wenn alle 3 LED's (2, 4, 5) kurz aufleuchten
und das Gerat ausschaltet, mUssen die Batterien
gewechselt bzw. der Akku neu geladen werden.

Einlegen der Batterien bei der Fernbedienung
— Auf korrekte Polaritat achten.

*
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Vertikalbetrieb
F
G
A Schnellvisierung H Elektrische Kontakte
B Austritt Referenz-, Lotlaser | Befestigungsmutter
B ie- . Akkufach
C Prismenkopf / Austritt Laserstrahl atterie- bzw urac
. J Ladebuchse
D Empfangsdioden fur Y
Fernbedienung (4 x) K Batteriefach
E Bedienfeld L Akkufach
F 5/8" Gewinde / M Ladegerat / Netzteil
Austritt Referenz-, Lotlaser ) .
N Betriebsanzeige
G Einschubfach fur Akku- bzw. rot: Akku wird geladen
Batteriefach grin: Ladevorgang abgeschlossen
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Bedienfeld Quadrum

34

Laserliner®

Quadrum

Fernbedienung
10
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1 auto/man-Funktion

2 LED auto/man-Funktion:
LED aus: Automatische
Ausrichtung
LED an: Manuelle Ausrichtung

AN-/AUS-Taste
Betriebsanzeige

LED Tilt-Funktion
Tilt-Funktion

LED X-Achse

LED Y-Achse

LED Z-Achse

10 Ausgang Infrarot-Signal

© 00 N o O b~ W

11
12
13

14

15

16

Betriebsanzeige
Scan-Modus

Positionierungs-Taste

(rechts drehen)
auto/man-Funktion: X/Y-Achsen
nach oben verfahren

Rotationsgeschwindigkeit wahlen
600/300/120/60/0 U/min

Positionierungs-Taste

(links drehen)
auto/man-Funktion: X/Y-Achsen
nach unten verfahren

Umstellung X/Y-Achse



Laserliner®

Innovation in Tools

Horizontales und vertikales Nivellieren auto auto

— Horizontal: Das Gerat auf einer maglichst ebenen
Flache aufstellen oder auf einem Stativ befestigen.

— Vertikal: Das Gerat auf die seitlichen FuBe stellen.
Das Bedienfeld zeigt nach oben. Mit der optio-
nalen Wandhalterung (Art-Nr. 080.70) kann das
Gerat im Vertikaleinsatz auf einem Stativ montiert
werden.

— AN/AUS-Taste driicken.

W
G
o

' LED auto/man-Funktion aus: Automatische Ausrichtung

— Das Gerat nivelliert sich in einem Bereich von + 5° automatisch aus. In der
Einrichtphase blinkt der Laser und der Prismenkopf steht still. Wenn die
Nivellierung erfolgt ist, leuchtet der Laser permanent und dreht mit max.
Drehzahl. Siehe dazu auch Abschnitt Uber "Sensor Automatic" und "ADS-
Tilt".

Wenn das Gerat zu schrdg aufgestellt wurde (auBerhalb von 5°), ertont

' ein Warnsignal, der Prismenkopf steht still und der Laser blinkt. Dann
® muss das Gerat auf einer ebeneren Flache aufgestellt werden.

Positionieren der vertikalen Laser-Ebene

Im Vertikalbetrieb kann die Laser-Ebene exakt positioniert werden. Die
"Sensor Automatic” bleibt aktiv und nivelliert die vertikale Laserebene aus.
Siehe nachfolgende Abbildung.

Wenn die auto/man-LED blinkt, ist der maximale Verstellbereich von
' 5° erreicht. Dann das Gerat horizontal aufstellen und aus- und wieder
® anschalten.

0w @



Quadrum / Quadrum Green

Neigungsfunktion bis 5° — horizontal

Mit der Aktivierung der Neigungsfunktion wird die Sensor-Automatic aus-
geschaltet. Dazu die auto/man-Taste driicken. Die Plus/Minus-Tasten ermég-
lichen die motorische Verstellung der Neigung. Dabei lassen sich X- und
Y-Achse getrennt voneinander verstellen. Siehe nachfolgende Abbildungen.

3
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' Wenn der maximale Neigungsbereich von 5° erreicht ist, bleibt der
= Laser stehen und blinkt. Dann den Neigungswinkel reduzieren.

Neigungsfunktion > 5°

GroBere Neigungen kénnen mit der optionalen
Winkelplatte (Art-Nr. 080.75) angelegt werden.
TIPP: Zuerst das Gerat selbstandig ausrichten lassen
und die Winkelplatte auf Null stellen. Dann die
Sensor-Automatic mit der auto/man-Taste ausschal-
ten. AnschlieBend das Gerat in den gewinschten
Winkel neigen.

' LED auto/man-Funktion an: manuelle Ausrichtung

- o
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in Tools

Lasermodi

Rotations-Modus
Mit der Rotations-Taste werden die Drehzahlen
eingestellt: 0, 60, 120, 300, 600 U/min

Punkt-Modus

Um in den Punkt-Modus zu gelangen, die
Rotations-Taste so oft drlicken, bis der Laser
nicht mehr rotiert. Der Laser kann mit den
Positionierungs-Tasten zur Messebene in die
gewdinschte Position gedreht werden.

Scan-Modus

Mit der Scan-Taste kann ein lichtintensives
Segment in 4 unterschiedlichen Breiten aktiviert
und eingestellt werden. Das Segment wird mit
den Positionierungs-Tasten in die gew(inschte
Position gedreht.

Handempfanger-Modus

Arbeiten mit dem optionalen Laserempfanger:
Den Rotationslaser auf die maximale Drehzahl
einstellen und den Laserempfanger einschalten.
Siehe hierzu die Bedienungsanleitung eines ent-
sprechenden Laserempfangers.

Arbeiten mit dem Referenz- bzw.
Lotlaser

Das Gerdt verflgt Uber zwei Referenzlaser.

Im Horizontalbetrieb kann mit diesem ein Lot
gefallt werden. Im Vertikalbetrieb dienen die
Referenzlaser zum Ausrichten des Gerdtes. Dazu
die Referenzlaser parallel zur Wand justieren.
Dann ist die vertikale Laserebene rechtwinklig zur
Wand ausgerichtet, siehe Abbildung.

0 @




Quadrum / Quadrum Green

Technische Daten (technische Anderungen vorbehalten)

Selbstnivellierbereich +5°
Genauigkeit +1Tmm/10m
Nivellierung horizontal / Automatisch mit elektronischen Libellen
vertikal und Servomotoren

- S ca. 30 Sek. Uber gesamten
Einstellgeschwindigkeit Arbeitswinkel 9
Senkrechter Referenzstrahl 90° zur Rotationsebene
Rotationsgeschwindigkeit 0, 60, 120, 300, 600 U/min
Fernbedienung Infrarot IR
Laserwellenldnge rot / griin 635 nm /532 nm
Laserklasse rot / griin 2/ 3R (EN60825-1:2007-10)
Ausgangsleistung Laser rot / grin | <1 mW /<5 mW
Stromversorgung Hochleistungsakku / Batterien (4 x Typ C)
Betriebsdauer Akku rot / griin ca. 35 Std. / ca. 14 Std.
Betriebsdauer Batterien rot / grin | ca. 50 Std. / ca. 8 Std.
Ladedauer Akku ca. 7 Std.
Arbeitstemperatur rot / grin -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C
Lagertemperatur -10°C ... + 70°C
Schutzklasse IP 66
Abmessungen B x H x T) / 215 x 205 x 165 mm /
Gewicht (inkl. Akku) 2,6 kg
Fernbedienung
Stromversorgung 2 x 1,5V AAA
Reichweite Fernbedienung max. 30 m (IR-Control)
Gewicht (inkl. Batterie) 0,07 kg

EU-Bestimmungen und Entsorgung

Das Gerét erfullt alle erforderlichen Normen fiir den
freien Warenverkehr innerhalb der EU.

Dieses Produkt ist ein Elektrogerdt und muss nach

der europdischen Richtlinie fir Elektro- und Elektronik-
Altgerate getrennt gesammelt und entsorgt werden.
Weitere Sicherheits- und Zusatzhinweise unter:
|

www.laserliner.com/info

® n
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Kalibrierungsuberprufung vorbereiten

Sie konnen die Kalibrierung des Lasers kontrollieren. Stellen Sie das Gerat in
die Mitte zwischen 2 Wénden auf, die mindestens 5 m voneinander entfernt
sind. Schalten Sie das Gerét ein. Zur optimalen Uberpriifung bitte ein Stativ
verwenden. WICHTIG: Die Sensor Automatik muss aktiv sein (auto/man-LED
ist aus).

1. Markieren Sie Punkt A1 auf der Wand.

2. Drehen Sie das Gerat um 180° u. markieren Sie Punkt A2. Zwischen A1 u.
A2 haben Sie jetzt eine horizontale Referenz.

ﬂ L
U Al % H
2. 180° ﬂ
i T =1
Kalibrierung tberprufen

3. Stellen Sie das Gerat so nah wie maglich an die Wand auf Hohe des
markierten Punktes A1, richten Sie das Gerat auf die X-Achse aus.

4. Drehen Sie das Gerat um 180° und markieren Sie den Punkt A3. Die
Differenz zwischen A2 u. A3 ist die Toleranz fur die X-Achse.

5. 3. und 4. fir die Uberprifung der Y- bzw. Z- Achse wiederholen.

3.
Al A2
o A2

0O
AZL_
R
L |-

Wenn bei der X-, Y- oder Z- Achse die Punkte A2 und A3 mehr als
' 1 mm /10 m auseinander liegen, ist eine neue Justierung erforderlich.
= Setzen Sie sich mit lhrem Fachhandler in Verbindung oder wenden Sie
sich an die Serviceabteilung von UMAREX-LASERLINER.

2 @
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Quadrum / Quadrum Green

Justier-Modus

Achten Sie bei der Justierung auf die Ausrichtung des Rotations-
lasers. Immer alle Achsen justieren.

Justierung der X-Achse

Justiermodus aktivieren: Den Quadrum einschalten. Die AN/AUS-
Taste und die auto/man-Taste gleichzeitig drlicken bis die X-LED
schnell blinkt.

Justierung: Mit den Plus/Minus-Tasten den Laser von der
aktuellen Position auf Hohe des Referenzpunktes A2 fahren.

Justierung verwerfen: Gerat ausschalten.
Speichern: Mit der Scan-Taste wird die neue Justierung gesichert.
Justierung der Y-, und Z-Achse

Justiermodus aktivieren: Den Quadrum einschalten. Die AN/AUS-
Taste und die auto/man-Taste gleichzeitig drlicken bis die X-LED
schnell blinkt.

Mit der X/Y-Taste auf die Y-Achse wechseln.

Justierung: Mit den Plus/Minus-Tasten den Laser von der
aktuellen Position auf Hohe des Referenzpunktes A2 fahren.

Justierung verwerfen: Geréat ausschalten.

@@g@g@a @@%3@

Speichern: Mit der Scan-Taste wird die neue Justierung gesichert.

Zur Justierung der Z-Achse das Gerat vertikal
aufstellen und ebenso verfahren wie bei der
Justierung der Y-Achse.

X-/Y-1/
Z- Achsen

X
Uberpriifen Sie regelmaBig die
Justierung vor dem Gebrauch, nach
Transporten und langer Lagerung. Y
Kontrollieren Sie dabei immer alle
Achsen.
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Please read the operating instructions as well as the enclosed
brochures "Guarantee and additional notices" and "Laser class 3R
safety instructions". Follow the instructions they contain. Safely keep
these documents for future reference.

Fully automatic rotary laser with red or green laser
technology.

— With additional red plumb laser

— Laser modes: spot, scan, rotary and hand receiver mode

— All functions can be controlled remotely.

— optional Sensolite 410: Laser receiver range up to 400 m radius

— optional SensoMaster 400 (Quadrum red only): Laser receiver range up to
400 m radius. With longer laser receiver unit and millimetre exact distance
reading for laser level.

General safety instructions

Laser radiation! Laser radiation!
Do not stare into Avoid direct exposure
the beam! to the eyes.
Laser class 2 Laser class 3R
<1 mW - 635nm <5mW -530-670 nm
EN 60825-1:2007-10 EN60825-1:2007-10

Caution: Prior to using the laser, you must read the safety instructions for
laser class 3R thoroughly. Warning signs must not be removed from the laser
measuring device! Do not look directly into the beam. Lasers must be kept
out of reach of children. Never intentionally aim the device at people. This is a
quality laser measuring device and is 100% factory adjusted within the stated
tolerance. For reasons of product liability, we must also draw your attention
to the following: Regularly check the calibration before use, after transport
and after extended periods of storage. We also wish to point out that absolu-
te calibration is only possible in a specialist workshop. Calibration by yourself
is only approximate and the accuracy of the calibration will depend on the
care with which you proceed.

14 @B
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Special product features and functions

mutomaric  The rotary laser aligns itself automatically. It is set to the
required initial position (to within an operating angle of + 5°) and the
automatic system then performs the necessary fine adjustment, with three
electronic measurement sensors detecting the X, Y and Z axes.

Tilt The anti-drift system (ADS) prevents erroneous or inaccurate
measurements. How it works: continuous monitoring of the alignment of the
laser is activated 30 seconds after the ADS is switched on. If the device
moves due to the influence of external factors or the laser loses its height
reference, the laser will come to a standstill. Additionally, the laser flashes
and the tilt LED is lit continuously. To continue working, press the tilt button
again or switch the device off then on again. Erroneous and inaccurate
measurements are thus prevented simply and reliably.

The ADS is not active following switch-on. Once the device has been set
up, press the tilt button to activate the ADS, enabling you to protect the laser
from changes in position caused by the device being disturbed by external
factors. The tilt LED flashes to indicate that the ADS function is active; see
the diagram below.

The ADS does not activate the monitoring function until 30 seconds
l after the laser levelling procedure has been completed (set-up phase).
= The tilt LED flashes every second during the set-up phase, rapid
flashing, when ADS is active.

ADS function ADS active after
30 seconds, rapid

Rotation flashing of the External
ON begins tilt LED. influence
| 7L
Adjustment phase ADS activation: Th
Sensor Automatic press the tilt | e

button; the tilt aser

LED flashes every remains 5?at|o:;ry‘ as
second. a precaution, the laser

flashes and the tilt
LED is lit continuously.

@ 1



Laserliner®

Innovation in Tools

\\ﬂ»\ock Transport LOCK: The device is protected by a special motor
brake during transport.

The device characterised by specific protection against
dustand rain.

Space grids: These show the laser planes and functions.
auto: Automatic alignment / man: Manual alignment

=N eL 0

Horizontal Vertical level- Slope function ~ 90° angle 90° reference
levelling ling function

Quadrum Green: green laser technology

The distance at which a laser is visible to the naked eye depends on its colour
i.e. wavelength. This is because of the human eye's physiology — green
appears brighter to us than red. Depending on ambient light, green lasers
are therefore many times more visible than red lasers; in indoor areas this is
as much as 12 times brighter. This permits applications on dark surfaces, over
longer distances and work in very bright ambient light. A red laser with a 635
nm wavelength is used as a reference value for brightness differentiation.

In contrast to red lasers, green laser light can only be produced indirectly. This
is a source of potential characteristic fluctuations:

— The optimal operating temperature is 20°C. Outside its operating tempe-
rature range of 0 — 40°C Quadrum Green is darker. IMPORTANT: Allow the
unit enough time to adapt to the ambient temperature before switching the
unit on.

— Laser brightness may vary somewhat from one unit to another. This is a
natural phenomena and excluded from warranty claims.

— Green Laser will only work with certain Receivers. The maximum range of
the Receiver is shorter, please refer to technical details.
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Battery charging
— Charge the device's battery completely prior to use.

— Connect the charger to mains power supply and the charging socket (J) of
the battery compartment (L). Please only use the charger supplied; using a
different charger will invalidate the warranty. The rechargeable battery can
also be charged when it is not inserted in the device.

— When the rechargeable battery is being charged, the LED on the charger
(N) lights up red. When the LED changes to green, charging is complete.
When the unit is not connected to the charger the power charger's LED
lamp will blink.

— Alkaline batteries (4 x type C) can be used as an
alternative. Insert them in the battery compart-
ment (K) as per the installation symbols.

— Insert battery (L) / battery compartment (K) into
slot (G) and secure it in place with fastening
screw (I). The electrical contacts (H) must be
connected.

— With the rechargeable battery inserted, the
device is ready to run even during charging.

— When all 3 LEDs (2, 4, 5) light up briefly and
the device switches off, the batteries must be
replaced or the rechargeable battery charged.

Insert batteries into the remote control
— Observing the correct polarity.
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Vertical operation

&
B
i

Fast focus
Reference / plumb laser outlet

Prism head / laser beam outlet

O o m >

Receiver diodes for remote
control (4 x)

m

Control panel

F 5/8" thread/
Reference, plumb laser outlet

G Slot for rechargeable battery /
battery compartment

1B @

Electrical contacts

Battery compartment / battery
fastening nut

Charging socket
Battery compartment

Rechargeable battery
compartment

M Mains unit / charger

Operation indicator
red: battery is charging
green: charging process complete
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Control panel Quadrum

34

Laserliner®

Quadrum

Remote control

ﬂ

10

11
14
15
16

1 auto/man function

N

© 00 N O o b~ w

1
1

auto/man function LED
LED off: automatic alignment
LED on: manual alignment

ON/OFF button
Operation indicator
Tilt function LED
Tilt function
X axis LED
Y axis LED
Z axis LED
0 Infrared signal emitter
1 Operation indicator

12 Scan mode

13 Positioning button
(rotate to the right)
auto/man. function:
Incline X/Y axes

14 Rotary speed for selection,
600/300/120/60/0 rpm

15 Positioning button
(rotate to the left)
auto/man. function:
Incline X/Y axes

16 X/Y axis switch-over
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Horizontal levelling and vertical levelling auto auto
— Horizontal: Position the device on a level surface or ‘} Qb
on a tripod. bq »1
— Vertical: Set the unit on its side feet. The operator ‘ ‘>
©)

panel should be at the top. With the optional wall
bracket (product ref. 080.70), the device can be @
mounted on a tripod for vertical usage.

— Press the "ON/OFF" switch

' auto/man function LED OFF: Automatic alignment

— The device levels itself automatically to within a range of + 5°. During the
set-up phase, the laser flashes and the prism head remains stationary. When
levelling is complete, the laser lights up continuously and rotates at maxi-
mum speed. Refer also to the sections about "Sensor Automatic" and "ADS
Tilt".

If the device has been placed on a surface with too much of a slope
(more than 5°), there is a warning sound, the prism head remains
stationary and the laser starts to flash. The device must then be
placed on a more even surface.

Positioning the vertical laser level

In vertical mode the laser level can be positioned exactly. "Sensor Automatic"
remains active and levels to the vertical laser level. Refer to the illustration
below.

If the auto/man LED flashes, the maximum adjustment range of 5° has
' been reached. Set up the device horizontally, turn it off and then on
® again.

0 @
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Slope function up to 5° — horizontal

This function deactivates the automatic sensor. To use the function, press the
auto/man button. The plus/minus buttons are used to re-adjust the slope by
means of a motor. In the process the X-and Y-axis can be adjust separately.
Refer to the illustrations below.

'

When the 5° maximum slope range has been reached, the laser will
= stay fixed and blink. In this case, reduce the slope angle.

Slope function > 5°

Steeper slopes can be set using the angle plate,
which is available as an optional extra (product

ref. 080.75). TIP: Allow the device to align itself
automatically and set the angle plate to the zero
position. Then press the auto/man button to switch
the automatic sensor off. Finally, incline the device
to the angle you require.

' auto/man function LED ON: Manual alignment

- 2
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in Tools

Laser modes

Rotary mode
The following speeds can be set using the rotary
button: 0, 60, 120, 300, 600 rpm

Spot mode

You access spot mode by pressing the rotary
button repeatedly until the laser stops rotating.
The laser can then be positioned exactly at the
measuring point by means of the direction
buttons.

Scan mode

The scan button can be used to activate and set
a lightintensive segment in 4 different widths.
You position the segment via the direction
buttons.

Hand receiver mode

Working with the laser receiver (available as an
optional extra): Set the rotary laser to maximum
speed and switch on the laser receiver. Refer to
the operating instructions for the respective laser
receiver about this.

Working with the reference/plumb laser [

The unit has two reference lasers. In horizontal
operation these lasers can be used to drop a per-
pendicular. In vertical operation these reference
lasers are used to align the unit. This is done by
adjusting the reference lasers parallel to the wall.
This aligns the vertical laser plane at a right angle
to the wall, see illustration.
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Technical data (Subject to technical alterations)

Self-levelling range

+ 5°

Accurancy

+1mm/10m

Horizontal / vertical levelling

Automatic with electronic sensors
and servo motors

Self-levelling alignment time

Approx. 30 seconds over the entire
operating angle

Vertical reference beams

90° to rotation plane

Rotation speed

0, 60, 120, 300, 600 RPM

Remote control

Infrared IR

Laser wavelengths green / red

635 nm /532 nm

Laser class red / green

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Laser output rating red / green

<1TmW/<5mwW

Power supply

High-performance rechargeable
battery /batteries (4 x type C)

Rechargeable battery life red / green

approx. 35 h / approx. 14 h

Non-rechargeable battery life red / green

approx. 50 h / approx. 8 h

Battery recharging time ca. 7h

Operating temperature red / green -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C
Storage temperature -10°C ... + 70°C

Protection class IP 66

Dimensions (W x H x D) /

Weight (incl. batteries) 2,6 kg
Remote control

215 x 205 x 165 mm /

Power supply 2 x type AAA
Remote control range max. 30 m (IR-Control)
Weight (incl. battery) 0,07 kg

EU directives and disposal

This device complies with all necessary standards
for the free movement of goods within the EU.

This product is an electric device and must be collected
separately for disposal according to the European
Directive on waste electrical and electronic equipment.

Further safety and supplementary notices at:

www.laserliner.com/info

C€
R
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Innovation in Tools

Preparing the calibration check

It is possible for you to check the calibration of the laser. To do this, position
the device midway between 2 walls, which must be at least 5 metres apart.
Switch the device on. The best calibration results are achieved if the device

is mounted on a tripod. IMPORTANT: The automatic sensor must be active
(auto/man. LED is off).

1. Mark point A1 on the wall.

2. Turn the device through 180° and mark point A2. You now have a
horizontal reference between points A1 and A2.

ﬂ L
U Al % H
2. o 180° ﬂ
H AL “% A2 U
Performing the calibration check

3. Position the device as near as possible to the wall at the height of point
A1. Now adjust the device in the X axis.

4. Turn the device through 180° and mark point A3. The difference between
points A2 and A3 is the tolerance for the X axis.

5. To check the Y and Z axis, repeat steps 3 and 4.

I
B
‘ ]

A2

A3

1mm/10m

-
3
o
o

<

A2

If points A2 and A3 are more than 1 mm / 10 m apart on either the X
' or Y axis, the device is in need of adjustment. Contact your authorised
® dealer or else the UMAREX-LASERLINER Service Department.
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Adjustment mode

Take the alignment of the rotary laser into account when perfor-
ming adjustment work. Always adjust all the axes.

X axis adjustment

Activate adjustment mode: Switch on the Quadrum.
Simultaneously press the ON/OFF button and the
auto/man button until the X LED flashes rapidly.

Adjustment: Use the plus/minus buttons to move the laser
from its current position to the height of reference point A2.

Cancel adjustment: Switch the device off.
Save: Pressing the scan button saves the new adjustment settings.
Adjust the Y and Z axes

Activate adjustment mode: Switch on the Quadrum.
Simultaneously press the ON/OFF button and the
auto/man button until the X LED flashes rapidly.

Switch to the Y axis using the X/Y button.

Adjustment: Use the plus/minus buttons to move the laser
from its current position to the height of reference point A2.

Cancel adjustment: Switch the device off.

@@g@g@a @@%3@

Save: Pressing the scan button saves the new adjustment settings.

To adjust the Z axis, set up the device vertically
and proceed in the same manner as for the
Y axis adjustment.

Regularly check the adjustment before
use, after transport and after extended
periods of storage. Always make sure
to control all axes.
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Innovation in Tools

Lees de handleiding en de bijgevoegde brochures 'Garantie- en
aanvullende aanwijzingen' en 'Laser class 3R Veiligheidsinstructies'
volledig door. Volg de daarin beschreven aanwijzingen op. Bewaar
deze documentatie goed.

Volautomatische rotatielaser met rode resp. groene
lasertechnologie.

— Met extra rode loodlaser

— Lasermodi: punt-, scan-, rotatie en handontvangermodus

— Alle functies kunnen worden aangestuurd via de afstandsbediening.
— optionele Sensolite 410: Reikwijdte laserontvanger tot 400 m radius

— optionele SensoMaster 400 (enige Quadrum rood): Reikwijdte laseront-
vanger tot 400 m radius. Met lange laserontvangsteenheid en op de
millimeter nauwkeurige afstandsweergave tot het laserniveau

Algemene veiligheid

Laserstraling!
Vermijd directe bestraling
van de ogen.
Laserklasse 3R
<5mW - 530-670 nm
EN60825-1:2007-10

Laserstraling!
Niet in de straal kijken!
Laserklasse 2
<1 mW - 635nm
EN 60825-1:2007-10

Let op: Lees voor de ingebruikname van de laser de veiligheidinstructies
voor laserklasse 3R zorgvuldig door. Verwijder géén waarschuwingsborden
van het laser-meettoestel! Niet direkt in de laserstraal kijken, de laser buiten
bereik van kinderen houden en de laser niet onnodig op anderen richten.
De laser is een 100% kwaliteits-laser en wordt op iedere bouw aangewend,
Op basis van de produktiecontrole willen wij u op het volgende wijzen,
Controleerd u regelmatig de kalibratie voor het gebruik, na transport en
wanneer de laser langere tijd niet in gebruik is geweest. Verder wijzen wij

u erop dat een absolute kalibratie alleen mogelijk is bij uw vakspecialist.
Wanneer uzelf kalibreerd hangt het resultaat af van uw eigen nauwkeurigheid
en kennis van zaken.
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Bijzondere producteigenschappen en functies

rutomaric  De rotatielaser lijnt zich zelfstandig uit. Hij wordt in de vereiste
basisstand geplaatst - binnen een werkhoek van + 5°. De fijne afstelling
wordt direct door de automatiek uitgevoerd: drie elektronische meetsensors
registreren daarbij de X-, Y- en Z-assen.

TiltS Het Anti-Drift-Systeem (ADS) voorkomt foutieve metingen. Het
werkingsprincipe: de laser wordt 30 seconden na het inschakelen van het
ADS permanent op een correcte uitlijning gecontroleerd. Wanneer het
aparaat door externe inwerking beweegt of de laser zijn hoogtereferentie
verliest, blijft de laser staan. Bovendien knippert de laser en brandt de tilt-LED
permanent. Druk opnieuw op de tilt-toets of schakel het apparaat uit en
weer in om door te kunnen werken. Foutieve metingen worden op deze
wijze eenvoudig en veilig voorkomen.

Na het inschakelen is het ADS niet actief. Om het ingerichte toestel te
beschermen tegen positiewijzigingen door externe inwerking, moet het ADS
door het indrukken van de tilt-toets ingeschakeld worden. De ADS-functie
wordt weergegeven door een knipperende tilt-LED, zie afbeelding beneden.

Het ADS schakelt de bewaking pas 30 sec. na de volledige nivellering
' van de laser scherp (inrichtfase). Tijdens de inrichtfase knippert de tilt-
LED iedere seconde en als ADS actief is, knippert de LED snel.

Werking ADS ADS scherp na
30 sec., snel
Begin knipperen van de Externe
Aan rotatie tilt-LED. inwerking
7L
Inrichtfase Sensor Activeren van
Automatic het ADS: druk op De
de tilt-toets, de Ia‘s'er I
ilt-LED knippert blijft vell\ghe|dsha‘lve
iedere seconde. staan, de laser knip-

pert en de tilt-LED
brandt permanent.
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\\ﬂ»\ock Transport LOCK: Het apparaat wordt tijdens het transport
beschermd met een speciale motorrem.

Bescherming tegen stof en water - deze meetapparaten zijn
uitstekend beschermd tegen stof en regen.

Ruimterasters: Deze tonen de laserniveaus en -functies.
auto: automatische uitlijning / man: handmatige uitlijning

=N e

Horizontaal Verticaal Neigingen 90° hoeken 90° referentie-
nivelleren nivelleren functie

Quadrum Green: groene lasertechnologie

De kleur resp. de golflengte bepaalt op welke afstand een laser voor het
00g zichtbaar is. De reden hiervoor is de fysiologie van het menselijke oog —
groen lijkt voor ons lichter dan rood. Afhankelijk van het omgevingslicht zijn
groene lasers daarom veel beter zichtbaar dan rode, in het binnenbereik tot
max. 12 x lichter. Hierdoor wordt het gebruik op donkere oppervlakken, op
langere afstanden en het werken bij zeer helder omgevingslicht mogelijk. Als
referentiemaat voor het helderheidsverschil geldt een rode laser met 635 nm
golflengte.

Vergeleken met rode lasers kan groen laserlicht alleen indirect worden gepro-
duceerd. Daarom kunnen systeemgebonden schommelingen optreden:

— De optimale arbeidstemperatuur bedraagt 20 °C. Buiten het bereik van
de arbeidstemperatuur van 0 — 40°C wordt de Quadrum Green donker-
der. BELANGRIK: wacht met het inschakelen tot het apparaat zich aan de
omgevingstemperatuur heeft aangepast.

— Verschillen in de laserhelderheid van één apparaat naar het andere. Deze
schommelingen zijn van reclamaties uitgesloten.

— Groene lasers functioneren alléén met bepaalde laserontvangers en de
maximale reikwijdte van het laserontvangst is geringer. Zie hiervoor de tech-
nische gegevens.
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Accu laden

— Laad de accu véor het gebruik van het apparaat compleet op.

— Sluit het laadtoestel aan op het stroomnet en de laadbus (J) van het accu-
vakje (L). Gebruik alléén het bijgevoegde laadtoestel. Wanneer een verkeerd
toestel wordt gebruikt, komt de garantie te vervallen. De accu kan ook los

van het apparaat worden opgeladen.

— Terwijl de accu gealden wordt, brandt de LED van het laadtoestel (N) rood.
Het laadproces is afgesloten wanneer de LED groen brandt. Wanneer het
apparaat niet op het laadtoestel aangesloten is, knippert het LED van het

laadtoestel.

— Alternatief kunnen ook alkalibatterijen (4x type
C) worden gebruikt. Plaats deze in het batteri-
jvakje (K). Let daarbij op de installatiesymbolen.

— Schuif de accu (L) resp. het batterijvakje (K) in
het inschuifvak (G) en draai het vast met de
bevestigingsschroef (I). De elektrische contacten
(H) moeten daarbij verbonden worden.

— Bij ingeschoven accu is het apparaat tijdens het
laadproces gebruiksgereed.

— Als alle 3 LED's (2, 4, 5) kort oplichten en het
apparaat uitschakelt, moeten de batterijen wor-
den vervangen of de accu worden opgeladen.

Plaatsen van de batterijen in de afstands-
bediening
— Let op de correcte polariteit.
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Verticaalbedrijf

\_.\

M
F
G
A Snelle peiling H Elektrische contacten
B Uitlaat referentie-/ loodlaser | Bevestigingsmoer batterijvakje
C Prismakop / uitlaat laserstraal resp. accd
D Ontvangstdioden voor J Laadbus
afstandsbediening (4x) K Batterijvakje
E Bedieningsveld L Accuvakje
F 5/8" schroefdraad / M Netadapter / oplader
Uitlaat referentie-, loodlaser N Bedrijfsindicator
G Inschuifvakje voor de accu resp. rood: accu wordt geladen
het batterijvakje groen: laadproces afgesloten
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Bedieningsveld Quadrum

34

Laserliner®

Quadrum

Afstandsbediening
10

—
B TR

I

14

15

16

1 auto/man-functie

N

LED auto/man-functie:
LED uit: automatische uitlijning
LED aan: handmatige uitlijning

AAN-/UIT-toets
Bedrijfsindicator

LED tilt-functie
Tilt-functie

LED X-as

LED Y-as

LED Z-as

10 Uitlaat infraroodsignaal
11 Bedrijfsindicator

© 00 N O o b~ w

12 Scanmodus

13 Positioneringstoets
(rechtsom draaien)
auto/man-functie:
X/Y-assen neigen

14 Rotatiesnelheid kiezen 600 /
300/ 120/60/0 o/min

15 Positioneringstoets
(linksom draaien)
auto/man-functie:
X/Y-assen neigen

16 Omschakeling X/Y-as
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Horizontaal nivelleren en verticaal auto auto

nivelleren ‘} Qb

— Horizontaal: plaats het apparaat op een zo vlak bq »1
mogelijke ondergrond of bevestig het op een ‘ ‘>
statief. @ @)

— Verticaal: plaats het apparaat op de opzij aan-

gebrachte poten. Het bedieningsveld wijst naar
boven. Met de optionele wandhouder (art.-nr. 080.70) kunt u het apparaat
bij verticale toepassing op een statief monteren.

— Druk de AAN-/UIT-toets in.

' LED auto/man-functie uit: automatische uitlijning

— Het toestel nivelleert automatisch binnen een bereik van + 5°. In de inricht-
fase knippert de laser en de prismakop staat stil. Wanneer de nivellering
voltooid is, brandt de laser permanent en draait met max. toerental. Zie
hiervoor ook het punt over "Sensor-Automatic” en "ASD-tilt".

Wanneer het toestel te schuin wordt geplaatst (buiten het bereik
' van 5°), klinkt een waarschuwingssignaal, de prismakop staat stil en
= de laser knippert. U moet het toestel dan op een vlakke ondergrond
plaatsen.

Positioneren van het verticale laserniveau

In de verticale modus kan het laserniveau exact worden gepositioneerd. De
"Sensor-Automatic” blijft actief en nivelleert het verticale laserniveau. Zie ook

de navolgende afbeelding.
auto ZE%%O

X

W B
i |
© 09

Als de auto/man-LED knippert, is het maximale verstelbereik van 5°
' bereikt. Plaats het apparaat vervolgens horizontaal en schakel het uit
en weer in.
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Neigingsfunctie tot 5° - horizontaal

Bij activering van de neigingsfunctie wordt de sensor-automatic uitgeschakeld.
Hiervoor moet men de toets auto/man indrukken. De plus/min toetsen maken
het mogelijk motorisch de neiging te verstellen, de x-en y assen laten zich
apart van elkaar instellen. Zie volgende afbeeldingen.

e~
=
©O

Laserliner’
== Quadum —

Neigingsfunctie tot 5° - verticaal

3
Q0
=

o

' Als het maximale neigingsbereik van 5° bereikt is, blijft de laser staan
= en knippert hij. Verminder vervolgens de neigingshoek.

Neigingsfunctie > 5°

Grotere neigingen kunnen met de optionele hoek-
plaat, art.-nr. 080.75 worden aangelegd. TIP: laat
het apparaat eerst zelfstandig uitlijnen en zet de
hoekplaat op nul. Schakel vervolgens de Sensor-
Automatic uit met de auto/man-toets. Neig het
toestel vervolgens in de gewenste hoek.

' LED auto/man-functie aan: handmatige uitlijning

®
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Lasermodi

Rotatie-Modus
Met behulp van de rotatietoets worden de toe-
rentallen ingesteld: 0, 60, 120, 300, 600 o/min

Puntmodus

Druk - om naar de puntmodus over te schakelen
- steeds weer op de rotatietoets totdat de laser
niet meer roteert. De laser kan met de richting-
toetsen exact ten opzichte van het meetopperv-
lak gepositioneerd worden.

Scanmodus

Met de scantoets kunt u een lichtintensief seg-
ment in 4 verschillende breedten activeren en
instellen. Positioneer het segment met behulp
van de richtingtoetsen.

Handontvanger-Modus

Werken met de optionele laserontvanger: Stel
de rotatielaser in op het maximale toerental en
schakel de laserontvanger in. Zie hiervoor ook de
handleiding van de dienovereenkomstige lase-
rontvanger.

Werken met de referentie- resp.
Loodlaser

Het aparaat beschikt over twee referentielasers. In
horizontaal gebruik kunt u hiermee een loodlijn
trekken. In verticaal gebruik is de referentielaser
bedoeld voor het uitlijnen van het apparaat. Stel
daarvoor de referentielaser parallel aan de wand
af. Het verticale laserniveau is dan haaks op de
wand uitgelijnd, zie afbeelding.
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Technische gegevens (technische veranderingen voorbehouden)

Zelfnivelleringsbereik

+5°

Nauwkeurigheid

+1mm/10m

Nivellering horizontaal / verticaal

Automatisch met elektronische
libellen en servomotoren.

Instelsnelheid

ca. 30 sec over de hele werkhoek

Verticale referentiestraal

90° t.0.v. het rotatieniveau

Rotatiesnelheid

0, 60, 120, 300, 600 o/min

Afstandsbediening

Infrarood IR

Lasergolflengte rood / groen

635 nm /532 nm

Laserklasse rood / groen

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Uitgaand vermogen laser rood / groen

<TmW/<5mwW

Voeding

Hoogrendementsaccu / batterijen
(4 x type C)

Bedrijfsduur accu rood / groen

ca.35h/ca. 14 h

Bedrijfsduur batterij rood / groen

ca.50h/ca. 8h

Laadduur accu ca.7h

Arbeidstemperatuur rood / groen -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C
Opbergtemperatuur -10°C ... + 70°C
Veiligheidsklasse IP 66

Afmetingen (B x H x D) /

Stroomvoorziening

Gewicht (incl. accu) 2,6 kg
Afstandsbediening

215 x 205 x 165 mm /

2 x 1,5V type AA

Reikwijdte afstandsbediening

max. 30 m (Infrarood)

Gewicht (incl. batterijen)

0,07 kg

EU-bepalingen en afvoer

Het apparaat voldoet aan alle van toepassing zijnde
normen voor het vrije goederenverkeer binnen de EU.

Dit product is een elektrisch apparaat en moet volgens

de Europese richtlijn voor oude elektrische en elektronische
apparatuur gescheiden verzameld en afgevoerd worden.
Verdere veiligheids- en aanvullende instructies onder:

|

www.laserliner.com/info
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Kalibratie controle voorbereiden

U kan de kalibrering van de laser controleren. Plaats het toestel in het
midden tussen twee muren die minstens 5 meter van mekaar verwijderd zijn.
Schakel het toestel aan. Voor een optimale controle een statief gebruiken.
BELANGRIJK: de Sensor-Automatic moet actief zijn (auto/man-LED is uit).

1. Markeer punt A1 op de wand.

2. Draai het toestel 180° om en markeer het punt A2. Tussen A1 en A2 heeft
u nu een horizontale referentie.

e 7 |
R S—

Kalibratie controleren

3. Plaats het toestel zo dicht mogelijk tegen de wand ter hoogte van punt A1.
Richt het toestel uit op de X-as.

4. Draai het toestel vervolgens 180° en markeer punt A3. Het verschil tussen
A2 en A3 moet binnen de tolerantie van de nauwkeurigheid zitten.

5. Herhaal punt 3 en 4 voor de Y- en Z-as voor volledige controle.

3.
Al A2
A2

=0K

1mm/10m

-
®
o
°

<

Wanneer bij de X- of Z-as het verschil tussen punt A2 en A3 groter is
' dan aangegeven als tolerantie nl. 1 mm / 10 m, is een afstelling nodig.
Neem hiervoor contact op met uw vakhandelaar.
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Afstelmodus
Let bij de afstelling op de uitlijning van de rotatielaser.

Stel altijd alle assen af.
Afstelling van de X-as

Afstelmodus activeren: de Quadrum inschakelen. Druk de @
AAN-/UIT-toets en de auto/man-toets tegelijkertijd in totdat

de X-led snel knippert.

Afstelling: stuur de laser met de plus/mintoetsen van de @ @
actuele positie naar de hoogte van het referentiepunt A2.

Afstelling verwerpen: apparaat uitschakelen.

van de scantoets.

Opslaan: U kunt de nieuwe instelling opslaan met behulp @
Afstelling van de Y- en Z-as

Afstelmodus activeren: de Quadrum inschakelen. Druk de
AAN-/UlT-toets en de auto/man-toets tegelijkertijd in totdat

de X-led snel knippert.

Schakel met de X/Y-toets om naar de Y-as. @
Afstelling: stuur de laser met de plus/mintoetsen van de @ @
actuele positie naar de hoogte van het referentiepunt A2.

Afstelling verwerpen: apparaat uitschakelen.

Opslaan: U kunt de nieuwe instelling opslaan met behulp
van de scantoets. @

Voor de afstelling van de Z-as plaatst u het
apparaat verticaal en gaat u op dezelfde wijze
te werk als bij de afstelling van de Y-as.

Controleerd u regelmatig de afstelling
voor u de laser gebruikt, ook na trans-
port en wanneer de laser langere tijd
is opgeborgen geweest. Kontroleerd u
daarbij alle assen.
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Lees betjeningsvejledningen og de medfglgende heefter grundigt
igennem ,,Garantioplysninger og supplerende anvisninger“ og
..Sikkerhedsanvisninger for laserklasse 3R*“. Fglg de heri indeholdte
instrukser. Opbevar disse dokumenter omhyggeligt.

Fuldautomatisk rotationslaser med r@d eller gr@n laserteknologi.
— Med ekstra rgd lodlaser

— Laseren kan arbejde med prik, scanning og rotation i flere hastigheder.

— Alle funktioner kan styres fra fjernbetjeningen.

— Valgfri SensoLite 410: Reekkevidde med sensor op til 400 m

— Valgfri SensoMaster 400 (kun Quadrum rgd): Raekkevidde med sensor
op til 400 m. Med lang lasermodtagerenhed og millimeterpreecis
afstandsvisning i forhold til laserniveauet.

Almindelige sikkerhedsforskrifter

Laserstraling!
Undga at ramme gjnene
med direkte bestraling.
Laserklasse 3R
<5mW . 530 - 670 nm
EN60825-1:2007-10

Laserstraling!

Se ikke ind i stralen!
Laserklasse 2
<1mW . 635nm
EN 60825-1:2007-10

Bemeerk: Inden laseren tages i brug, skal alt relevant personale have
leest ikkerhedsanvisningerne for laserklasse 3R grundigt igennem.
Advarselsskiltene pa lasermaleren ma ikke fiernes! Se aldrig direkte ind
i stralen! Overlad ikke laseren til bgrn! Sigt aldrig med laserstralen mod
personer eller dyr. Instrumentet er en kvalitetslaser, der ved levering er
justeret 100% i overensstemmelse med de angivne fabrikstolerancer.
Laserens retvisning skal altid kontrolleres af brugeren fgr anvendelse (se
afsnit om kontrol). Bemeerk, at en sikker og ngjagtig kalibrering kun er
mulig pa autoriseret veerksted. Foretages kalibrering af brugeren, vil
resultatet afheenge af dennes viden og omhu.
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Seerlige produktegenskaber og funktioner

SENsar . - . .
Rutomaric  Rotationslaseren indjusterer sig selv helt automatisk. Den

opstilles i den ngdvendige grundstilling - inden for arbejdsvinklerne pa
+5°. Finindstillingen overtager straks automatikken: Herved registrerer
tre elektroniske malesensorer X-, Y- og Z-aksen.

TiltS Anti-drift-systemet (ADS) forhindrer fejlmeldinger.
Funktionsprincip: 30 sekunder efter aktiveringen af ADS kontrolleres
laseren konstant for korrekt indjustering. Hvis apparatet bevaeges af
ydre pavirkninger, eller hvis laseren mister sin hgjdereference, stopper
den. Desuden blinker laseren, og Tilt-LED'en lyser konstant. Inden der
kan arbejdes videre, skal man igen trykke pa Tilt-knappen eller slukke og
teende for apparatet. Herved forhindres fejlmeldinger enkelt og sikkert.

ADS er ikke aktiv med det samme, nar apparatet teendes. For at
beskytte det indjusterede apparat mod positionsaendringer pga. ydre
pavirkninger skal ADS aktiveres ved at trykke pa Tilt-tasten. ADS-
funktionen indikeres ved, at Tilt-LED'en blinker; se nedenstaende figur.

ADS stiller farst overvagningen skarp 30 sek. efter fuldsteendig
nivellering af laseren (indjusteringsfase). Tilt-LED'en blinker i
sekundtakt under indjusteringsfasen; blinker hurtigt, nar ADS

er aktiv.
Funktionsmade ADS ADS er skarp
efter 30 Sek.,
Begynder Tilt-LED'en Ydre
Ind Rotation blinker hurtigt pavirkning
7L
Indistil . .
ndstillingsfase Aktivering af ADS Laseren
Sensor Automatic Tryk pa Tilt-tasten,
Tilt-LED'en blinker stopper

af sikkerhedsérsager,
laseren blinker, og
Tilt-LED'en lyser
konstant.

i sekundtakt
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\\ﬂ»\ock Transport LOCK (LAS): Under transport beskyttes apparatet af
en seerlig motorbremse.

Beskyttelse mod stgv og vand — laserne udmaerker sig ved at
veere sarlig godt beskyttet mod stav og regn.

Rumgitre: Disse viser laserniveauerne og funktionerne.
auto: automatisk indstilling / man: manuel indstilling

=N e

Vandret Lodret Heeldninger 90° vinkel 90° reference-
nivellering afseetning funktion

Quadrum Green: Grgn laserteknologi

Pa hvilken afstand en laserstrale er synlig for gjet bestemmes af dens
farve og bglgelaengde. Det skyldes det menneskelige gjes fysiologi.
Grent forekommer lysere end radt. Afhaengig af lysforholdene er grgnne
laserstraler derfor mange gange tydligere end rgde. Indenders indtil 12 x
tydligere. Det letter brugen pa marke overflader, pa laengere afstande og
ved arbejde i kraftigt lys. Sammenligningen af synligheden er baseret pa
en rgd laser med bglgeleengden 635 nm.

Til forskel fra radt laserlys kan grent laserlys kun fremstilles indirekte.
Derved kan forekomme systembetingede forskelle i ydelserne:

— Den optimale driftstemperatur er 20° C. Uden for et temperaturinterval
pa 0° - 40° C bliver denne grgnne laser markere. BEMARK! Taend ikke
for laseren, fgr den har tilpasset sig temperaturen pa arbejdsstedet.

— Forskellig lysintensitet fra én laser til en anden. Disse forskelle er ikke
reklamationsberettigede.

— Grgnne lasere fungerer kun med bestemte lasermodtagere og den
maksimale raekkevidde er mindre. Se ogsa under Tekniske Data sidst
i vejledningen.
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Oplad akku

— Inden apparatet tages i brug, skal batterierne lades helt op.

— Opladeren sluttes til lysnettet og ladestikket (J) pa batterirummet (L). Man
ma kun benytte den vedlagte oplader. Hvis der benyttes en forkert oplader,
bortfalder garantien. Det genopladelige batteri kan ogsa oplades uden for

apparatet.

— Mens det genopladelige batteri oplades, lyser LED'en pa opladeren (N) radt.
Ladeprocessen er afsluttet nar LED'en lyser grgnt. Nar instrumentet ikke er

tilsluttet opladeren, blinker LED'en pa opladeren.

— Alternativt kan man ogsa bruge alkali-batterier

(4 x type C). Disse anbringes i batterirummet (K).

Vaer opmaerksom pa installationssymbolerne.

— Det genopladelige batteri (L) eller batterirummet
(K) skubbes ind i indskubrummet (G) og skrues
fast med befaestigelsesskruen (I). Herved
forbindes de elektriske kontakter (H).

— Nar batteriet er skubbet ind, er apparatet
driftsklar under ladeprocessen.

— Hvis alle 3 LED'er (2, 4, 5) lyser kortvarigt, og
apparatet slukker, betyder det, at batterierne
skal udskiftes, eller at det genopladelige batteri
skal genoplades.

Indseettelse af batterierne ved
fijernbetjeningen
— Veer opmaerksom pa korrekt polaritet

G
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Lodret nivellering

\_.\

M
F
G
A Hurtigsigte H Elektriske kontakter
B Udgang reference- / lodlaser | Befeestigelsesmgtrik batterirum
C Prismehoved / udgang laserstrale eller genopladeligt batteri
D Modtagedioder til fiernbetjening J Ladebasning
(4x) K Batterirum
E Betjeningspanel L Batterirum
F 5/8"-gevind til horisontal drift M Oplader/lysnetadapter
G Indskubrum til genopladeligt N Driftsindikator

batteri eller batterirum rad: Batteri oplades
gren: Ladeproces feerdig

a2 @O
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Betjeningspanel Quadrum

34

Laserliner®

Quadrum

Fjernbetjening

ﬂ

10

11
14
15
16

1 auto/man-funktion

2 LED auto/man-funktion

© 00 N o O b~ W

LED slukket:
Automatisk indjustering
LED lyser: Manuel indjustering

TIL-/FRA-knap
Driftsindikator
LED Tilt-funktion
Tilt-funktion
LED X-akse

LED Y-akse

LED Z-akse

10 Udgang infrargdt signal

11 Driftsindikator
12 Scannings-modus

13 Positioneringstast
(drej til hejre)
auto/man-funktion:
Heeldning af X/Y-aksen

14 Vezlg rotationshastighed 600 /
300/ 120/ 60 /0 omdr/min

15 Positioneringstast
(drej til venstre)
auto/man-funktion:
Heeldning af X/Y-aksen

16 Omskiftning X/Y-aksen
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Horisontal og vertikal nivellering auto auto

— Vandret: Placér Titanium pa en vandret flade
eller saet den pa et stativ.

— Lodret: Anbring instrumentet pa fedderne
pa siden. Betjeningspanelet peger opad. Med
tilvalgt vaegholder (art-nr. 080.70) kan apparatet
monteres pa et stativ til vertikal brug.

— Tryk pa TAND/SLUK-knappen.

W
G
o

' LED auto/man-funktion slukket: Automatisk indjustering

— Apparatet nivellerer sig automatisk i et omrade pa +5°. | indjusteringsfasen
blinker laseren, mens prismehovedet er stoppet. Nar nivelleringen er udfert,
lyser laseren konstant og roterer med max rotationshastighed. Se ogsa
afsnittet vedr. "Sensor-automatik" og "ADS-Tilt".

Hvis apparatet er opstillet skrat (uden for 5°), lyder der et advarselssignal,
' prismehovedet stopper, og laseren blinker. | sa fald skal apparatet opstilles
pa et mere plant underlag.

Positionering af det vertikale laser-niveau

I vertikal drift kan laserniveauet positioneret ngjagtigt. “Sensor-automatik" er

stadig aktiv og udnivellerer det vertikale laserniveau. Se nedenstaende figur.
auto

ﬂ
° 9o

Nar auto/man-LED'en blinker, betyder det, at det maksimale
' justeringsomrade pa 5° er ndet. Herefter anbringer man apparatet
horisontalt og slukker og teender det.

“« @
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Heeldningsfunktion op til 5° — horisontal

Nar haeldningsfunktionen aktiveres, slukkes der for Sensor-automatik-
funktionen. Dette gares ved at trykke pa auto/man-knappen. Med Plus/Minus-
knapperne kan man justere haeldningen motorisk. Herved kan X-

og Y-aksen justeres individuelt. Se nedenstaende figurer.

' Nar det maksimale haeldningsomrade pa 5° er ndet, standser ! laseren
= 09 blinker. Man skal da reducere haeldningsvinklen.

Heeldningsfunktion > 5°

Starre haeldninger kan anlaegges med vinkelpladen
(ekstraudstyr), art.-nr. 080.75.

TIP: Ferst lader man apparatet indjustere sig auto-
matisk og stiller vinkelpladen pa nul. Dernaest
slukker man for sensor-automatikken med auto/
man-tasten. Endelig haelder man apparatet i den
gnskede vinkel.

' LED auto/man-funktion lyser: Manuel indjustering

- 4
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in Tools

Lasermodi

Rotations-modus

Med rotations-knappen kan den gnskede
rotationshastighed aktiveres: 0, 60, 120, 300,
600 o/min

Punkt-modus

For at aktivere punktfunktionen trykkes pa
rotations-knappen sa mange gange, at laseren
stopper sin rotation. Laserstralen kan styres
hen til den gnskede maleposition med
retningstasterne.

Scannings-modus

Med Scan-knappen kan aktiveres en klart lysende
vifte i to forskellige bredder. Viften styres hen til
den gnskede maleposition med retningstasterne.

Handmodtager-modus

Arbejde med lasermodtageren (ekstraudstyr):
Indstil rotationslaseren til den maksimale
omdrejningshastighed, og taend for laser-
modtageren. Se betjeningsvejledningen for
en tilsvarende lasermodtager.

Arbejde med reference- og lodlaseren
Apparatet har to referencelasere. Med disse kan
nedfaeldes en lodlinie under vandret anvendelse.
Under lodret brug anvendes referencelaseren til
indstilling af laseren. Derunder justeres reference-
laseren parallelt til vaeggen. Sa er det lodrette
laserplan indstillet i en ret vinkel til vaeggen, se
figur.

a6 @O
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Tekniske data (Forbehold for tekniske sendringer)

Selvnivelleringsomrade

+5°

Ngjagtighed

+1mm/10m

Nivellering vandret/lodret

automatisk med elektroniske
libeller og servomotorer

Indstillingshastighed

ca. 30 sek. over hele arbejdsvinklen

Lodret referencestréle

90° til rotationsplan

Omdhejningstal

0, 60, 120, 300, 600 o/min

Fjernbetjening

Infrargd IR

Laserbglgelzengde red / gren

635 nm /532 nm

Laserklasse rad / grgn

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Udgangsydelse for laserstrale red / gren | <1 mW /<5 mW

Stremforsyning

Hgjtydende genopladeligt
batteri / batterier (4 x type C)

Driftstid for akku red / gren

ca. 35 timer / ca. 14 timer

Driftstid for batteri rgd / gran

ca. 50 timer / ca. 8 timer

Opladningstid for akku ca. 7 timer

Arbejdstemperatur rad / gren -10°C ... + 50°C/ 0°C ... + 40°C
Opbevaringstemperatur -10°C ... + 70°C
Beskyttelsesklasse IP 66

Mal (b xhx 1)/ 215 x 205 x 165 mm /

Vaegt (inkl. batteri) 2,6 kg

Fjernbetjening

Stremforsyning 2x 1,5V AAA

Raekkevidde fijernbetjening max. 30 m (IR-Control)

Vaegt (inkl. batterier) 0,07 kg

EU-bestemmelser og bortskaffelse

Apparatet opfylder alle pékraevede standarder
for fri vareomseetning inden for EU.

Dette produkt er et elapparat og skal indsamles
og bortskaffes separat i henhold til EF-direktivet

for (brugte) elapparater.

Flere sikkerhedsanvisninger og supplerende tips pa:

www.laserliner.com/info

C€
R
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Forberedelse til kontrol af retvisning

Man kan kontrollere kalibreringen af laseren. Opstil apparatet midt mellem 2
vaegge, som er mindst 5 m fra hinanden. Teend apparatet. Til optimal kontrol
bar bruges et stativ. VIGTIGT: Sensor-automatikken skal vaere aktiv (auto/
man-LED slukket).

1. Markér laserplanet A1 pa vaeggen.

2. Drej laseren ngjagtig 180° og marker laserplanet A2 pa den modstdende
vaeg. Da laseren er placeret ngjagtig midt mellem de 2 vaegge, vil
markeringerne A1 og A2 vaere ngjagtig vandret overfor hinanden.

ﬂ L
U Al % H
2. o 180° ﬂ
H AL “% A2 U
Kontrol af retvisning

3. Stil apparatet sa taet som muligt til vaeggen i samme hgjde som det
markerede punkt A1.

4. Drej apparatet 180°, og markér punktet A3. Forskellen mellem A2
og A3 er tolerancen for X-aksen.

5. Gentag pkt. 3. og 4. til kontrol af Y- eller Z-aksen.

3.
AL A2
o A2
. A3
.
L A2 L
R =]
[ ]

Hvis det pa X-, Y- eller Z-aksen viser sig, at punkt A2 og A3 ligger
' mere end 1 mm / 10 m fra hinanden, skal der foretages en justering.
Indlevér laseren til forhandleren, som sgrger for det videre fornadne.

=0K

1imm/10m

<
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Juster-modus

Under justeringen skal man vaere opmaerksom pa rotationslaserens
indjustering (opretning). Man skal altid justere alle akser.

Justering af X-aksen

Aktivering af Juster-modus: Teend for Quadrum. Tryk samtidigt
pa TIL-/FRA-knappen og auto/man-knappen, til X-LED'en blinker
hurtigt.

Justering: Med Plus/Minus-knapperne kgres laseren fra
den aktuelle position pa hgjde med referencepunktet A2.

Annullering af justering: Sluk for apparatet.
Lagring: Med scan-knappen fastlases den nye justering.
Justering af Y- og Z-aksen

Aktivering af Juster-modus: Taend for Quadrum. Tryk samtidigt
pa TIL-/FRA-knappen og auto/man-knappen, til X-LED'en blinker
hurtigt.

Skift til Y-aksen med X/Y-knappen.

Justering: Med Plus/Minus-knapperne kgres laseren fra
den aktuelle position pa hgjde med referencepunktet A2.

Annullering af justering: Sluk for apparatet.

@@g@g@a @@%3@

Lagring: Med scan-knappen fastldses den nye justering.

Til justering af Z-aksen opstilles apparatet
vertikalt, hvorefter fremgangsmaden er
den samme som ved justering af Y-aksen.

Man skal regelmaessigt kontrollere
' justeringen inden brug, efter transport
= 0g efter leengere tids opbevaring. Man
skal da altid kontrollere alle akser.
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Lisez entiérement le mode d'emploi et les carnets ci-joints "Remarques
' supplémentaires et concernant la garantie" et "Consignes de sécurité
= pour les lasers de classe 3R". Suivez les instructions mentionnées ici.
Conservez ces informations en lieu sdr.

Laser rotatif entierement automatique a rayon laser

vert / rouge.

— Avec un laser d'aplomb rouge supplémentaire

— Modes laser : mode point, mode scan, mode rotation et mode récepteur
manuel

— Toutes les fonctions peuvent étre commandées a distance

— En option SensolLite 410: Portée maximale du récepteur laser d'un rayon de
400 m

— En option SensoMaster 400 (seulement Quadrum rouge): Portée maximale
du récepteur laser d'un rayon de 400 m. Avec une longue unité réceptrice
laser et un affichage au millimetre prés de la distance par rapport au plan
du laser

Consignes générales de sécurité

Rayonnement laser ! Rayonnement laser !
Ne pas regarder dans Eviter I'exposition
le faisceau. directe des yeux.
Appareil a laser de classe 2 [ |[Appareil a laser de classe 3R
<1 mW-635nm <5mW-530-670 nm
EN 60825-1:2007-10 EN60825-1 : 2007-10

Attention : Lire les consignes de sécurité pour la classe de laser 3R avant
d'utiliser le laser. Ne pas retirer les étiquettes d'avertissement collées sur
I'instrument de mesure au laser ! Ne pas regarder directement le rayon! Le
laser ne doit pas étre mis a la portée des enfants! Ne pas I'appareil sur des
personnes sauf si nécessaire. L'outil est un appareil de mesure laser de grande
qualité, dont les marges de tolérance sont réglées en usine avec une exactitude
parfaite. Pour des raisons de garantie nous attirons votre attention sur les
points suivants : Contréler régulierement le calibrage avant chaque utilisation
et aprés chaque transport. Nous attirons votre attention sur le fait qu'un
calibrage optimal n'est réalisable que par un artisan expérimenté. Un calibrage
performant par vousméme dépend de votre compétence personnelle.

0 @
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Caractéristiques particuliéres et fonctions du produit

ruromaric  Le laser rotatif s'oriente automatiquement. Il est poser dans la
position de base nécessaire - dans I'angle de fonctionnement de + 5°. Le
systéme automatique se charge immédiatement du réglage de précision :
trois capteurs de mesure électroniques saisissent les données des axes

X, YetZ

Tilt Le systéme anti-dérive (ADS) prévient les erreurs de mesure. Le
principe de fonctionnement : I'ajustement correct du laser est controlé en
permanence 30 secondes apres |'activation du systeme ADS. Si |'appareil est
soumis a un mouvement lié a des interactions extérieures ou si le laser perd
sa référence de hauteur, le laser ne bouge pas. Le laser et la DEL tilt cligno-
tent en plus en permanence. Il faut soit réappuyer sur la touche tilt, soit
éteindre puis rallumer I'appareil pour pouvoir continuer de travailler. Cela per-
met d'éviter simplement et en toute sécurité les erreurs de mesure.

I’ADS n’est pas activé aprés I'enclenchement. Afin de protéger I'appareil
ajusté des changements de position liés a des interactions extérieures, I'’ADS
doit étre activé en appuyant sur la touche tilt. Le clignotement de la DEL tilt
signale I'activation de la fonction ADS, voir la représentation graphique
ci-dessous.

ADS, le systeme anti-dérive, assure le contréle de netteté (phase de
réglage) 30 secondes apres le nivellement complet du laser. La DEL tilt
clignote toutes les secondes pendant la phase de réglage, clignotement
rapide lorsque I'ADS est actif.

Mode de fonctionnement Netteté du systeme ADS

de I'ADS au bout de 30 secondes,
Début de clignotement rapide de Interaction

Mise en marche rotation la DEL tilt. extérieure

7L

Phase de réglage Activation du Le laser

Sensor Automatic systeme ADS : ne bouge
appuyer sur la pas pour des raisons
touche tilt, les de sécurité, le laser
DEL tilt clignotent clignote et la DEL tilt
toutes les secon- est allumée en perma-
des. nence.
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\\ﬂ»\ock Transport LOCK: L'instrument est protégé par un frein moteur
spécial pendant le transport.

Protection contre les poussiéres et |'eau — Les appareils de
mesure sont particulierement bien protégés contre la poussiére et la pluie.

Les grilles spatiales : Celles-ci montrent les plans du laser et les fonctions.
auto: alignement automatique / man: alignement manuel

el . RS

Nivellement Nivellement Inclinaisons Angle de 90° Fonction de
horizontal vertical référence a 90°

Quadrum Green : la technologie du laser vert

La couleur, c’est-a-dire la longueur d’onde, d'un laser détermine a quelle

distance I'oil voit le rayon laser. Cela est di a la physiologie de I'oil humain

— nous avons l'impression que le vert est plus clair que le rouge. C'est pour-

quoi les lasers verts sont d'une visibilité nettement supérieure a celle des

faisceaux rouges en fonction de la lumiére ambiante et jusqu'a 12 fois plus
clairs a l'intérieur. Ceci permet des applications sur des surfaces foncées, des
distances plus grandes ainsi que des opérations dans une lumiére ambiante
tres claire. Un laser rouge a longueur d’onde de 635 nm sert de référence de
détermination de la différence de clarté.

A la différence du laser rouge, le laser & lumiére verte peut seulement étre

produit de maniére indirecte. Des fluctuations peuvent se produire en raison

du systeme :

— La température optimale de fonctionnement est de 20°C. En dehors de la
température de fonctionnement comprise entre 0 et 40°C , le Quadrum
Green devient plus foncé. IMPORTANT : Avant de faire fonctionner
|'appareil, attendre qu'il ait atteint la température ambiante.

— Clarté inégale du laser d'un appareil a un autre. Ces fluctuations ne peuvent
pas faire I'objet de réclamations.

— Les lasers verts fonctionnent uniquement avec certains récepteurs laser et la
portée maximale de réception du laser est plus faible. Consulter les caracté-
ristiques techniques sur cette question.

2 @
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Chargement de I'accu

— Avant utilisation, recharger complétement I'accu de I'appareil.

— Brancher le chargeur sur le secteur et sur la prise de charge (J) du
compartiment a accu (L). Utiliser uniqguement le chargeur joint a I'appareil.
Le droit a la garantie expire en cas d'utilisation d'un chargeur non adapté.
Il est également possible de charger I'accu en dehors de I'appareil.

— Pendant la recharge de I'accu, la DEL du chargeur (N) s'allume en rouge.
Le processus de charge est terminé lorsque la DEL s'allume en vert. La DEL
du chargeur clignote si I'appareil n'est pas connecté au chargeur.

— Il est également possible d'utiliser des piles alca-
lines (4 du type C). Les placer dans le comparti-
ment a piles (K). Respecter alors les symboles de
pose.

— Introduire I'accu (L) ou le compartiment a piles (K)
dans le compartiment enfichable (G) et le serrer
a fond au moyen de la vis de fixation (I). Les con-
tacts électriques (H) doivent alors étre établis.

— L'appareil est prét a fonctionnement pendant la
recharge si I'accu est enfoncé.

— Lorsque les trois DEL (2, 4, 5) s'allument briéve-
ment et lorsque I'appareil s'éteint, il faut changer
les piles ou recharger I'accu.

Mise en place des piles dans la télécommande
— Respecter la polarité.
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Fonctionnement M
a la verticale
F
G
A Visée rapide H Contacts électriques
B Sortie du laser de référence/ | Ecrou de fixation du comparti-
d'aplomb ment a piles ou de I'accu
C Téte a prismes / Sortie du rayon J Prise de charge
laser K Compartiment a piles
D qudes de reception de la L Compartiment a accu
télécommande (4 diodes) i o )
M Alimentation électrique /

E Champ de commande

F Filetage de 5/8" / Sortie du laser
de référence/d'aplomb

G Compartiment pour I'accu ou
compartiment a piles

54 (R

Chargeur

DEL de fonctionnement

rouge : recharge en cours de
I'accu

vert : recharge terminée
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Champ de commande Quadrum Télécommande

34

Laserliner®

Quadrum

10

—
B TR

I

14

15

16

1 Fonction auto/man

2 DEL de la fonction auto/man
DEL éteinte :
alignement automatique
DEL allumée : alignement manuel

Touche MARCHE/ARRET
DEL de fonctionnement

DEL de la fonction tilt
Fonction tilt

DEL de I'axe X

DEL de I'axe Y

DEL de I'axe Z

10 Sortie du signal a infrarouge

© 00 N o O b~ W

11 DEL de fonctionnement
12 Mode Scanner

13 Touche de positionnement
(rotation vers la droite)
Fonction auto./man.
Inclinaison des axes X/Y

14 Sélectionner la vitesse de rotation
(600/300/120/60 /0 tr/min)

15 Touche de positionnement
(rotation vers la gauche)
Fonction auto./man.
Inclinaison des axes X/Y

16 Commutation axe X/Y
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Nivellements horizontal et vertical auto auto

— Utilisation a I'horizontale : Poser I'appareil sur une ‘} Qb
surface aussi plane que possible ou le fixer sur un bq »1
trépied ‘ ‘»

— Utilisation a la verticale : Mettre I'appareil sur
les pieds latéraux. Le champ d'utilisation est ori- @ @

enté vers le haut. La fixation murale fournie en
option (réf. 080.70) permet de monter I'appareil sur un trépied en mode
d'utilisation a la verticale.

— Appuyer sur la touche MARCHE/ARRET.

' DEL de la fonction auto/man éteinte : alignement automatique

— L'appareil se met a niveau automatiquement dans une plage de + 5°. Dans
la phase de réglage, le laser clignote et la téte a prisme ne bouge pas. Une
fois que le nivellement a eu lieu le laser est allumé en permanence et tour-
ne a la vitesse de rotation maximale. Voir a ce sujet la section sur "Sensor
Automatic" et "ADS-Tilt".

Quand I'appareil est trop incliné (d'un angle supérieur a 5°), un signal
' d'alarme est émis, la téte a prisme ne bouge pas et le laser clignote. Il
® faut alors poser I'instrument sur une surface plus plane.

Positionnement du plan vertical du laser

Il est possible de positionner de maniére précise le plan du laser en mode
de fonctionnement vertical. La fonction "Sensor Automatic" reste active et
nivelle le plan du laser vertical. Voir I'illustration suivante.

auto Z‘?‘f
W B
|
© ©o

Lorsque la DEL auto/man clignote, la plage de réglage maximale de 5°
' est atteinte. Mettre ensuite |'appareil a I'horizontale, puis I'éteindre et
le remettre en marche.

5 @
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Fonction d'inclinaison jusqu'a 5° — a I'horizontale

En activant la fonction d'inclinaison on arréte la fonction sensor-automatic,
pour cela il faut appuyer sur la touche auto/man. Les touches plus/moins vous
donnent la possibilité de changer les pentes a I'aide du moteur. Les axes x et
y peuvent se changer séparément. Voir les images suivantes.

' Une fois la plage d'inclinaison maximale de 5° atteinte, le laser ne
= bouge pas et clignote. Réduire ensuite I'angle d'inclinaison.

Fonction d'inclinaison > 5°

Il est possible de projeter de plus grandes inclinai-
sons en utilisant la plaque angulaire, réf. 080.75.
CONSEIL : laisser tout d'abord I'appareil s'orienter
automatiquement et régler la plaque angulaire sur
zéro. Désactiver ensuite le Sensor-Automatic en
appuyant sur la touche auto/man. Incliner ensuite
I'appareil a I'angle souhaité.

' DEL de la fonction auto/man allumée : alignement manuel

®
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Mode laser

Mode Rotation

Les vitesses de rotation sont réglées en appuyant
sur la touche Rotation : 0, 60, 120, 300, 600
tours/min.

Mode Point

Appuyer autant de fois que nécessaire sur la
touche Rotation jusqu'a ce que le laser ne tourne
plus pour accéder au mode Point. Il est possible
de positionner de maniére précise le laser par
rapport au plan de mesure en utilisant les tou-
ches de direction.

Mode Scanner

La touche Scanner permet d'activer et de régler
un segment de luminosité intense en quatre lar-
geurs différentes. Positionner le segmet avec les
touches de direction.

Mode récepteur manuel

Pour travailler en mode récepteur manuel dispo-
nible en option : Régler le laser rotatif a la vitesse
de rotation maximale et mettre le récepteur

laser en marche. Voir a ce sujet les instructions
d'utilisation d'un récepteur laser correspondant.

Utilisation du laser référence ou
d’aplomb

L'appareil est doté de deux lasers de référence.
Ces lasers permettent de projeter une ligne
d’'aplomb en mode d'utilisation a I’horizontale.
Ces lasers de référence servent a aligner I'appareil
en mode d'utilisation a la verticale. Ajuster, pour
cela, les lasers de référence parallelement au mur.
Le plan vertical du laser est ensuite ajusté a angle
droit par rapport au mur, voir I'illustration.
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Données techniques (sous réserve de modifications techniques)
Plage de mise a niveau automatique +5°
Précision +1mm/10m

Automatique avec les nivelles
électroniques et les servomoteurs.

Nivellement horizontal / vertical

Durée du réglage de I'auto- env. 30 secondes sur I'angle de
nivellement travail complet

Faisceaux de référence verticaux 90° par rapport au plan de rotation
Vitesse de rotation 0, 60, 120, 300, 600 tr/min
Télécommande a infrarouge

Longueur d'onde du laser vert / rouge 635 nm /532 nm

Classe de laser vert / rouge 2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Puissance de sortie du laser vert / rouge <1mW/<5mw

Alimentation électrique &Céﬂ T;ggecgerformance / Piles

Durée de fonctionnement accu rouge / vert | env. 35 h/env. 14 h
Durée de fonctionnement pile rouge / vert | env. 50 h/env. 8 h

Durée de charge de I'accu ca. 7 h

Température de fonctionnement rouge / vert | -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C
Température de stockage -10°C ... + 70°C

Catégorie de protection IP 66

Dimensions (I x h x p) / Poids (incl. accu) | 215 x 205 x 165 mm / 2,6 kg
Télécommande

Alimentation électrique 2 piles type AAA
Portée de la télécommande jusqu'a 30 m (infrarouge)
Poids (pile incluse) 0,07 kg

Réglementation UE et élimination des déchets

L'appareil est conforme a toutes les normes nécessaires pour
la libre circulation des marchandises dans I‘Union européenne.

Ce produit est un appareil électrique et doit donc faire

|'objet d'une collecte et d'une mise au rebut sélectives
conformément a la directive européenne sur les anciens
appareils électriques et électroniques (directive DEEE).

Autres remarques complémentaires et consignes de sécurité
sur www.laserliner.com/info 59
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Préliminaires au contréle du calibrage

Vous pouvez controler le calibrage du laser rotatif. Posez I'appareil au centre
entre deux murs écartés I'un de I'autre d’au moins 5 m. Allumez I'appareil.
Utilisez un trépied pour un controle optimal. IMPORTANT : la fonction
"Sensor Automatic" doit étre activée (la DEL auto/man est éteinte).

1. Repérez sur le mur un point A1. Utilisez le mode point.

2. Tournez I'appareil de 180° et repérez un point A2. Vous disposez donc
entre les points A1 et A2 d’une ligne de référence horizontale.

ﬂ L
I 2
2. .
»180°~ ﬂ
Al ‘}% A2 u
Contréler le calibrage
3. Rapprochez I'appareil aussi pres que possible du mur a hauteur du repére
A1, alignez I'appareil sur I'axe des X.
4. Tournez I'appareil de 180° et repérez un point A3. La différence entre les
points A2 et A3 est la tolérance de I'axe des X.
5. Répétez les instructions des points 3. et 4. pour le contréle de |'axe des Y
et de 'axe des Z.

3.
Al x A2
- £ A2
S
i E A3
o 180° a M
L A2 L
% e ‘
[ | -

Un ajustage est nécessaire pour les axes X ou Y si A2 et A3 sont écar-
' tés I'un de I'autre de plus de 1 mm / 10 m. Prenez contact avec votre
® revendeur ou appelez le service aprés-vente de UMAREX-LASERLINER.

o @
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Mode de réglage

Pour le réglage, s'assurer de |'orientation du laser rotatif.
Régler systématiquement tous les axes.

Réglage de I'axe X

Activation du mode de réglage : allumer le Quadrum. Appuyez
en méme temps sur la touche MARCHE/ARRET et sur la touche
auto/man jusqu'a ce que la LED de X clignote rapidement.

Réglage : les touches Plus/Moins permettent de faire passer le
laser de sa position actuelle a la hauteur du point de référence A2.

Ignorer le réglage : éteindre I'appareil.
Mémo. : La touche Scanner permet de mémoriser le nouveau réglage.
Réglage des axes Y et Z

Activation du mode de réglage : allumer le Quadrum. Appuyez
en méme temps sur la touche MARCHE/ARRET et sur la touche
auto/man jusqu'a ce que la LED de X clignote rapidement.

Passez a I'axe Y au moyen de la touche X/Y.

Réglage : les touches Plus/Moins permettent de faire passer le
laser de sa position actuelle a la hauteur du point de référence A2.

Ignorer le réglage : éteindre I'appareil.

Mémo. : La touche Scanner permet de mémoriser le nouveau réglage.

@@g@g@a @@%3@

Pour régler I'axe Z, poser I'appareil a la verticale
et procéder de la méme maniére que pour le
réglage de I'axe Y.

Veérifier régulierement |'ajustage avant
utilisation, a la suite d'un transport
ou d‘une longue période de stockage. Y
Vous devez alors toujours controler les
3 axes.
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Lea atentamente el manual de instrucciones y los pliegos adjuntos en
su totalidad "Garantia e informacion complementaria” e "Indicaciones
de seguridad para la clase de laser 3R". Siga las instrucciones indicadas
en ellas. Guarde bien esta documentacion.

Laser de rotacidon automatico, con tecnologia laser roja o verde
— Con laser de plomada rojo adicional.

— Modos laser: de puntos, de exploracion, de rotacion y receptor portatil.

— Todas las funciones pueden ser controladas con el mando a distancia.

— Sensolite 410 opcional: receptor laser hasta un radio de 400 m.

— SensoMaster 400 opcional (sélo Quadrum rojo): receptor laser hasta un
radio de 400 m. Con unidad receptora laser mas larga e indicador de
distancia al plano del laser una precision milimétrica.

Indicaciones generales de seguridad

iRayo laser! iRayo laser!
Ne pas regarder dans Evite la radiacion
le faisceau. directa a los 0jos.
Laser clase 2 Laser clase 3R
<1TmW - 635nm <5mW -530-670 nm
EN 60825-1:2007-10 EN60825-1:2007-10

Atencion: Por favor, antes de poner en funcionamiento el aparato laser, lea
detenidamente las instrucciones de seguridad para la clase de laser 3R. jNo
retirar las placas de aviso del equipo de medicién por laser! jNo mire directa-
mente al rayo! jMantenga el laser fuera del alcance de los nifios! No oriente
el aparato hacia las personas. El aparato es un instrumento de medicién por
laser de calidad y estd ajustado en fabrica al 100% de la tolerancia indicada.
Por motivos inherentes a la responsabilidad civil del producto, debemos
sefalarle lo siguiente: compruebe regularmente la calibracion antes del uso,
después de los transportes y después de almacenajes prolongados. Ademés,
deseamos senalarle que la calibracién absoluta sélo es posible en un taller
especializado. La calibracion realizada por el usuario sélo es una aproximacion
y la precision de la misma dependera del cuidado con se realice.
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Caracteristicas y funciones especiales

mutomaric  El ldser de rotacion se alinea automaticamente. El usuario sélo
tiene que colocarlo en la posicién base, dentro de los dngulos de trabajo de
+ 5°. Y el automatico se hace cargo inmediatamente del ajuste de precision:
tres sensores electronicos de medicién registran para ello los ejes X, Y'y Z.

Tilt El Sistema Anti-Desplazamiento (ADS) impide mediciones
erréneas. Principio funcional: tras la activacion del ADS tiene lugar un
control permanente cada 30 segundos de la alineacion del laser. Si se mueve
el aparato por algun efecto externo o el laser pierde su referencia de altura,
el laser se para. Ademas el laser parpadea y el LED de inclinacion (Tilt) se
enciende con luz permanente. Para poder continuar trabajando pulse de
nuevo la tecla de inclinacién o apague y encienda el aparato. De este modo
tan sencillo se impiden las mediciones erréneas.

El ADS no estd activo cuando se enciende el aparato. A fin de proteger
el aparato ajustado, contra cambios de posicion debidos a influjos externos,
debe activarse el ADS pulsando la tecla de inclinacién. La activacion de

la funcion ADS se indica mediante el parpadeo del LED de Tilt, véase el
diagrama mas abajo.

El sistema ADS activa el control 30 seg. después de una nivelacion
completa del laser (fase de ajuste). Parpadeo del LED de Tilt a ritmo
de segundo durante la fase de ajuste, parpadeo rapido si el ADS esta

activo.
Operacion de la ADS ADS activo a los
30 seg., parpadeo
Comienzo de mas rapido del Influjo
CON la rotacion LED. externo
7L
Fase de ajuste Activacion de ADS: b
Sensor Automatic pulsar la tecla Tilt, ara
el LED parpadea a mayor .
fitmo de segundo. seguridad el laser se

para y parpadea; el
LED de inclinacion
se enciende con luz
permanente.
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\\ﬂ»\ock BLOQUEO de transporte: el aparato cuenta con un freno
especial del motor como proteccién para el transporte.

Proteccion contra el polvo y el agua — Este aparato se caracteriza
por una especial proteccion contra el polvo y la lluvia.

Reticulas espaciales: muestran los planos laser y las funciones.
auto: alineacion automatica / man: alineacion manual

auto auto man
Nivelar en Nivelar en Inclinaciones Angulo de 90°  Funcién de
horizontal vertical referencia 90°

Quadrum Green: tecnologia laser verde

A qué distancia es visible un laser para la vista, lo determina su color o longitud
de onda. Esto est4 fundado en la fisiologia del ojo humano — el verde nos
parece ser mas claro que el rojo. Dependiendo de la luz ambiente, los laser
verdes son por ello mucho mejor visibles que los rojos, en interiores hasta 12
veces mas claros. Esto permite usarlos en superficies oscuras, largas distancias
y trabajos con una luz ambiente muy clara. Como magnitud de referencia
para la diferencia de luminosidad rige un laser rojo con 635 nm de longitud
de onda.

A diferencia de los laser rojos, la luz laser verde sélo puede generarse indirecta-
mente. Por ello pueden aparecer oscilaciones condicionadas por el sistema:

— La temperatura de servicio dptima es 20°C. Estos laseres verdes se vuelven
mas oscuros fuera de la temperatura de trabajo de 0 — 40°C. IMPORTANTE:
Antes de conectar el aparato, espere hasta que se haya adaptado a la
temperatura ambiente.

— Diferente luminosidad del rayo laser de un aparato al otro. Estas oscilaciones
no son motivo de reclamacion.

— Laser verdes funcionan sélo con determinados receptores laser y el alcance
maximo del receptor laser es menor. Véanse al respecto los datos técnicos.
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Carga de la bateria

— Cargar completamente la baterfa antes de usar el aparato.

— Para ello enchufe el cargador a la red de corriente y a la entrada de carga
(J) de la caja de la bateria (L). Por favor, utilice solamente el cargador
adjunto. Si se usa uno erréneo se pierde la garantia. También se puede
cargar la pila fuera del aparato.

— Mientras se carga la pila el LED del cargador (N) esta encendido con luz
roja. El proceso de carga finaliza cuando el LED cambia a luz verde. Si el
aparato no esta conectado al cargador, el LED del cargador de alimentacion
parpadea.

— Alternativamente se puede utilizar también pilas
alcalinas (4 del tipo C). Coloque las pilas en el
compartimento (K). Preste atencién a los simbo-
los de colocacion.

— Coloque la bateria (L) o el compartimento de
pilas (K) en la caja insertable (G) y fijelo con el
tornillo de sujecion (1). Los contactos eléctricos
(H) tienen que estar enchufados.

— Con la pila colocada el aparato esta operativo
durante el proceso de carga.

— Cuando se encienden los tres LEDs (2, 4, 5)
brevemente y el aparato se apaga estan
indicando que es necesario cambiar las pilas
o recargar la bateria.

Colocacion de las pilas en el mando a distancia
— Preste atencion a la polaridad.

L
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Modo vertical

\_.\

M
F
G
A Enfoque rapido H Contactos eléctricos
B Salida laser de referencia / de | Fijacion del compartimento para
plomada pilas o la bateria
C Cabezal de prisma/salida rayo laser ~ J  Entrada de carga
D Diodos receptores para mando a K Compartimento de pilas
distancia (4 diodos) L Compartimento para pilas
E Mandos M Cargador/fuente de alimentacion
F Rosca de 5/8" para N Indicacion de servicio

66

modo horizontal

Caja insertable para la bateria o
para el compartimento de pilas

®

rojo: bateria cargandose
verde: proceso de carga terminado
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Mando de Quadrum

34

Laserliner®

Quadrum

Telemando
10

—
B TR

I

14

15

16

1 Funcién auto/man

2 LED de la funcién auto/man
LED apagado:
alineacion automatica
LED encendido: alineaciéon manual

3 Tecla de encendido y apagado
(ON/OFF)

Indicacion de servicio
LED de la funcion Tilt
Funcién Tilt

LED del eje X

LED del eje Y

LED del eje Z

10 Salida sefal de infrarrojos

© 0 N o O b

11 Indicacién de servicio
12 Modo Scan (exploracion)

13 Tecla de posicionamiento
(giro hacia la derecha)
Funcion auto/man:
Inclinar ejes X/Y

14 Seleccionar velocidad de rotacion
600/300/120/60/0 rpm
15 Tecla de posicionamiento
(giro hacia la izquierda)
Funcién auto/man:
Inclinar ejes X/Y

16 Cambio eje X/Y
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Nivelacién horizontal y vertical auto auto
— Horizontal: Coloque el aparato sobre una superficie
lo mas nivelada posible o fijelo sobre un tripode.

— Vertical: Coloque el aparato sobre las patas late-
rales. El campo de manipulacién mira hacia arri-
ba. Con el soporte opcional para pared (N° Art.
080.70) se puede montar el aparato en vertical
sobre un tripode.

— Pulsar ON/OFF.

W
G
o

' LED de la funcién auto/man apagado: alineacién automatica
-

— El aparato se nivela automéaticamente en una gama de + 5°. En la fase
de ajuste el laser parpadea y el cabezal de prisma no se mueve. Una vez
realizada la nivelacion la luz del laser estd encendida continuamente y el
laser gira con las maximas revoluciones. Consulte también los capitulos
"automatica de sensor" y "ADS-Tilt".

Si la inclinacion del aparato es excesiva (fuera de los 5°), suena una
' sefial de aviso, el cabezal de prisma esta parado y el laser parpadea.
® En ese caso es necesario colocar el aparato en una superficie nivelada.

Posicionamiento del plano vertical del laser
En el modo vertical se puede posicionar el plano del laser con exactitud. La
"automatica de sensor" permanece activa y nivela el plano vertical del laser.

Observe la figura siguiente.

El parpadeo del LED de auto/man indica que se ha alcanzado el rango
' de ajuste maximo de 5°. Coloque luego el aparato en horizontal y
® apague y encienda éste de nuevo.
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Funcién de inclinacién hasta 5° — horizontal

Cuando se activa la funcién de inclinacién se desactiva la automatica de
sensor. Pulse para ello la tecla auto/man. Las teclas Mas/Menos permiten
regular la inclinacion por motor. El ajuste de los ejes X e Y puede realizarse
por separado. Observe las figuras siguientes.

” >, >
ﬁ 01 &) g

' Cuando se alcanza el rango maximo de inclinacién de 5° el ! laser se
= paray parpadea. En ese caso reduzca el dngulo de inclinacion.

Funcion de inclinacion > 5°

Mayores inclinaciones pueden realizarse con
la plantilla opcional, n° de art. 080.75.
CONSEJO: primero dejar al aparato que se
ajuste automaticamente y poner a cero la
plantilla. Luego desactive la automatica del
sensor con la tecla auto/man. A continuacion
incline el aparato al dngulo deseado.

' LED de la funcion auto/man encendido: alineacién manual

- SXG
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Modos laser

Modo de rotacion

Con tecla de rotacion pueden ajustarse las
diferentes velocidades: 0, 60, 120, 300,
600 rpm

Modo de puntos

Para llegar al modo de puntos, pulsar tecla de
rotaciéon tantas veces hasta que el laser no gire
mas. El laser puede posicionarse exactamente
con las teclas de direccion al plano de medicion.

Modo Scan (exploracion)

Con la tecla Scan puede activarse y ajustarse
un segmento de luz intensa en 4 anchuras
diferentes. El segmento se posiciona con las
teclas de direccion.

Modo de receptor manual

Trabajar con el receptor opcional laser: ajusar
el laser de rotacién a la velocidad maxima y
encender el receptor laser. Véase al respecto
las instrucciones de uso del receptor laser
respectivo.

Trabajar con el laser de referencia

o de plomada

El aparato dispone de dos laser de referencia.
En el modo horizontal, se puede aplomar con
él. En el modo vertical el laser de referencia
sirve para alinear el aparato. Para ello ajuste

el laser de referencia paralelamente a la pared.
Entonces el nivel laser vertical estd alineado
perpendicularmente a la pared, véase figura.

70 @&




Quadrum / Quadrum Green

Datos técnicos (Sujeto a modificaciones técnicas)

Margen de auto-nivelado +5°

Precision +1mm/10m

Nivelacion horizontal / vertical Automatico con niveles electrénicos
y servomotores

Velocidad de ajuste aprox. 30 seg. para todo el
angulo de trabajo

Rayo de referencia vertical 90° al plano de rotacién

Velocidad de rotacion 0, 60, 120, 300, 600 r.p.m.

Telemando Infrarrojos IR

Longitud de onda del Iaser rojo/verde | 635 nm /532 nm

Clase laser rojo / verde 2 / 3R (EN60825-1:2007-10)

Potencia de salida Laser rojo/verde | <1 mW /<5 mW

Alimentacion Bateria de alto rendimiento / pilas (4 tipo C)

Duracién acumuladores rojo/verde | aprox. 35 h / aprox. 14 h

Duracién Pilas rojo / verde aprox. 50 h / aprox. 8 h

Duracién de carga acumulador aprox. 7 h

Temperatura de trabajo rojo / verde | -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C

Temperatura de almacenaje -10°C ... + 70°C

Clase de proteccién IP 66

Dimensiones (An x Al x F) / 215 x 205 x 165 mm /

Peso (incl. bateria) 2,6 kg

Telemando

Alimentacién dos pilas de 1,5 V tipo AAA

Alcance Telemando Control IR max. 30 m (Control IR)

Peso (pila incluida) 0,07 kg

Disposiciones europeas y eliminacion
El aparato cumple todas las normas requeridas para
el libre trafico de mercancfas en la UE.

Se trata de un aparato eléctrico, por lo que debe ser

recogido y eliminado por separado conforme a la
directiva europea relativa a los aparatos eléctricos
y electrénicos usados.
|

Més informacion detallada y de seguridad en:
www.laserliner.com/info ® n
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Preparativos para la comprobacion de la calibracion

Usted mismo puede comprobar la calibracion del laser. Coloque el aparato
en el medio entre 2 paredes, separadas como minimo 5 m. Encienda el
aparato. Para una comprobacion dptima, por favor utilice un tripode / soporte.
IMPORTANTE: la automatica de sensor tiene que estar activada (LED de
auto/man apagado).

1. Marque el punto A1 en la pared.

2. Gire el aparato 180° y marque el punto A2. Ahora tiene una referencia
horizontal entre A1y A2.

Al gg A2 U
Comprobar la calibracion

3. Ponga el aparato lo mas cerca posible de la pared, a la altura del punto
A1 marcado.

4. Gire el aparato 180° y marque el punto A3. La diferencia entre A2 y A3
es la tolerancia.

5. Repita los puntos 3y 4 para la comprobacion del eje Yy Z.

3.
Al A2
o A2

A3
0O

L Az |
B

7%\ A3

Cuando en los ejes X, Y o Z los puntos A2 y A3 estén separados mas
de 1 mm/ 10 m, sera necesario un nuevo ajuste. Péngase en contacto
con su distribuidor especializado o dirijase al Servicio Técnico de
UMAREX-LASERLINER.
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Modo de ajuste

Al ajustar preste atencion a la alineacion del laser de rotacion.
Ajuste siempre todos los ejes.

Ajuste del eje X

Activar el modo de ajuste: encender el Quadrum. Pulsar
simultaneamente la tecla de encendido y apagado y la
tecla auto/man hasta que el LED de X parpadee con rapidez.

Ajuste: cambiar el laser de su posiciéon actual a la altura del
punto de referencia A2 con las teclas Mas/Menos.

Anular el ajuste: apagar el aparato.
Guardar: La nueva configuracion se guarda pulsando la tecla Scan.
Ajuste de los ejes Yy Z

Activar el modo de ajuste: encender el Quadrum. Pulsar
simultaneamente la tecla de encendido y apagado y la
tecla auto/man hasta que el LED de X parpadee con rapidez.

Cambiar al eje Y con la tecla X/Y.

Ajuste: cambiar el laser de su posicion actual a la altura del
punto de referencia A2 con las teclas Mas/Menos.

Anular el ajuste: apagar el aparato.

Guardar: La nueva configuracion se guarda pulsando la tecla Scan.

@@g@g@a @@%3@

Para realizar el ajuste del eje Z coloque el aparato
en vertical y proceda como se ha descrito para
ajustar el eje Y.

Compruebe regularmente la calibracion
antes del uso, después de transportes y
de almacenajes prolongados. Controle

siempre todos los ajes.

Y
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Innovation in Tools

Leggere attentamente le istruzioni per |'uso e gli opuscoli allegati
"Indicazioni aggiuntive e di garanzia" e "Norme di sicurezza laser
class 3R". Attenersi alle indicazioni ivi riportate. Conservare con
cura questa documentazione.

Laser rotante completamente automatico con tecnologia a
laser rossi e verdi.

— Con laser a piombo rosso supplementare

— Modalita laser: punto, scansione, rotazione e ricevitore manuale

— Ogni funzione puo essere controllata mediante il telecomando.

— Sensolite 410 opzionale: Portata del ricevitore laser fino a 400 m di raggio

— SensoMaster 400 opzionale (solo Quadrum rosso): Portata del ricevitore
laser fino a 400 m di raggio. Con lungo ricevitore laser e indicazione
al millimetro della distanza dal piano laser.

Norme generali di sicurezza

Radiazione laser! Radiazione laser!
Non guardare Evitare di guardare
direttamente il raggio! direttamente nel raggio.
Laser classe 2 Laser classe 3R
<1TmW - 635nm <5mW -530-670 nm
EN 60825-1:2007-10 EN60825-1:2007-10

Attenzione: Prima di mettere in funzione il laser leggere accuratamente le
norme di sicurezza per laser di classe 3R. Non rimuovere i segnali di pericolo
che si trovano sul misuratore laser! Non guardare direttamente il raggio!
Tenere il laser fuori dalla portata dei bambini! Non indirizzare I'apparecchio
inutilmente verso le persone. L'apparecchio & uno strumento di misurazione
laser di qualita e viene impostato in fabbrica al 100% alla tolleranza indicata.
Per motivi di responsabilita prodotti desideriamo richiamare la vostra attenzione
su quanto segue: controllare periodicamente la calibratura prima dell'uso,
dopo il trasporto e dopo lunghi periodi di inattivita. Inoltre desideriamo infor-
marvi che una calibratura assoluta € possibile solo in un'officina specializzata.
La calibratura effettuata dall'utente puo essere solo approssimativa; precisione
della calibratura dipende dall'accuratezza con cui viene effettuata.
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Caratteristiche particolari del prodotto e funzioni

automaric |l laser rotante si orienta da solo. Viene portato nella posizione
di base necessaria, all'interno di un angolo di lavoro di + 5°. La regolazione
di precisione viene svolta subito dal sistema automatico: tre sensori di misura
elettronici rilevano gli assi X, Y e Z.

Tilt L'Anti-Drift-System (ADS) previene misure scorrette. Il principio
di funzionamento: 30 secondi dopo I'attivazione dell'ADS, il laser viene sotto-
posto a costante controllo del suo corretto orientamento. Se |'apparecchio
si sposta sotto I'azione di influenze esterne o se il laser si allontana dal suo
punto di riferimento in altezza, il laser resta fermo. Lampeggia anche il laser e
il LED Tilt & costantemente acceso. Per poter continuare a lavorare, premere
di nuovo il tasto Tilt o spegnere e riaccendere |'apparecchio. In questo modo
si evitano misure scorrette in maniera semplice e sicura

All'accensione, I'ADS non é attivo. Per proteggere |'apparecchio
configurato da spostamenti per influenze esterne, & necessario attivare
I'ADS premendo il tasto Tilt. La funzione ADS viene segnalata dal
lampeggio del LED Tilt; vedere la figura in basso.

I'ADS si attiva il sistema di controllo solo dopo 30 secondi dal
livellamento completo del laser (fase di configurazione). Lampeggio
di una volta al secondo del LED Tilt durante la fase di allestimento,
lampeggio rapido con ADS attivo.

Modo di funzionamento ADS attivo dopo
dell’ADS 30 secondi,

Inizio lampeggio rapido Influenza
ON rotazione del LED Tilt. esterna

7L

Fase di configurazione Attivazione

Sensor Automatic dell'ADS: premere I Iziser
il tasto Tilt, il LED ][es a ‘
Tilt lampeggia una ermo per sicurezza,

il laser lampeggia
volta al secondo. '. I
e il LED Tilt rimane

acceso.
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\\ﬂ»\ock BLOCCO di trasporto: durante il trasporto I'apparecchio e
protetto da uno speciale freno motore.

Protezione da polvere ed acqua — gli strumenti di misura sono
caratterizzati da una particolare protezione dalla polvere e dalla pioggia.

Reticoli spaziali: per la visualizzazione dei piani laser e delle funzioni.
auto: puntamento automatico / man: puntamento manuale

auto auto man
Livellamento Livellamento Inclinazione Angolo di 90° Funzione di
orizzontale verticale riferimento

a 90°

Quadrum Green: tecnologia a laser verde

La distanza con cui poter riconoscere ad occhio nudo un fascio laser viene
determinata dal suo colore ossia dalla lunghezza d'onda. Cio e dovuto alla
fisiologia dell'occhio umano — il verde ci appare pit chiaro del rosso.
Dipendentemente della luce ambientale, i laser verdi sono molto pitl faciimente
visibili rispetto a quelli rossi, basti pensare che in interni sono 12 volte piu chiari.
Cio consente applicazioni su superfici scure, su distanze maggiori e lavori anche
in ambienti molto luminosi. Come grandezza di riferimento per la differenza di
luminosita si considera un laser rosso con una lunghezza d'onda di 635 nm.

A differenza dei laser a luce rossa, la luce laser verde pud essere generata solo
indirettamente, per cui si possono verificare oscillazioni dovute al sistema:

— La temperatura d'esercizio ottimale corrisponde a 20 °C. Al di fuori di
una temperatura d'esercizio di 0 — 40°C la luce verde del laser diventa
piu scura. IMPORTANTE: prima di accendere |'apparecchio attendere
che si sia acclimatato adattandosi alla temperatura ambiente.

— Luminosita diversa dei fasci laser proiettati da un apparecchio all'altro.
Queste oscillazioni non possono essere oggetto di contestazioni.

— | laser verdi funzionano solo in determinati ricevitori laser e la massima
portata di ricezione del fascio laser & inferiore. Si veda a tal fine ai
dati tecnici.
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Caricare I'accumulatore

— Prima di utilizzare I'apparecchio caricare completamente I'accumulatore.

— Collegare I'unita di ricarica alla rete elettrica e al connettore di ricarica
(J) del vano accumulatore (L). Utilizzare solo I'apparecchio di ricarica
in dotazione. Impiegandone uno errato, la garanzia diventa nulla.
L'accumulatore pud essere ricaricato anche all'esterno dell'apparecchio.

— Mentre I'accumulatore si ricarica, il LED dell'apparecchio di ricarica (N) e
acceso in rosso. La ricarica & completa quando il LED si accende in verde.
Se I'apparecchio non & collegato all'unita di ricarica, il LED dell'apparecchio
di ricarica lampeggia.

— In alternativa si possono utilizzare anche pile alca-
line (4 di tipo C). Collocarle nel vano delle pile (K).
facendo attenzione ai simboli di installazione.

— Inserire I'accumulatore (L) ovvero il vano batterie
(K) nell'apposito vano (G) e fissarli con la vite di
fissaggio (I). Instaurare nel frattempo i contatti
elettrici (H).

— Con accumulatore inserito, |'apparecchio pud
essere utilizzato anche durante la fase di ricarica.

— Se si accendono brevemente tutti e tre i LED (2,
4, 5) e lI'apparecchio si spegne, devono essere
sostituite le batterie oppure deve essere ricaricato
I'accumulatore.

Inserimento delle batterie nel telecomando
— Fare attenzione alle corretta polarita.

*
d - H
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L'utilizzo verticale

\_.\

M
F
G
A Puntamento rapido H Contatti elettrici
B Uscita laser di riferimento / | Dado di fissaggio vano batterie
a piombo 0 accumulatore
C Testa prismatica / uscita raggio laser ~J  Connettore di ricarica
D Diodi di ricezione per K Vano delle pile
telecomando (4 x) L Vano accumulatore
E Pannello di controlio M Apparecchio di ricarica /
F Filettatura da 5/8" per servizio alimentatore
orizzontale N Indicatore di funzionamento
G Vano di inserimento per rosso: accumulatore in carica
accumulatore e vano batterie verde: carica terminata

78 (D



Quadrum / Quadrum Green

Pannello di controllo Quadrum

Laserliner®

Quadrum

Telecomando
10

—
B TR

I

14

15

16

Funzione auto/man

LED funzione auto/man
LED spento:
orientamento automatico
LED acceso:
orientamento manuale

Tasto ON/OFF

Indicatore di funzionamento
LED funzione Tilt

Funzione Tilt

LED asse X

LED asse Y

LED asse Z

10 Uscita segnale infrarosso

© 0 N o o b~ w

11 Indicatore di funzionamento
12 Modalita di scansione

13 Tasto di posizionamento
(rotazione oraria)
Funzione auto/man:
Inclinazione assi X/Y

14 Selezione velocita di rotazione
600 /300/ 120/ 60/ 0 giri/min

15 Tasto di posizionamento
(rotazione antioraria)
Funzione auto/man:
Inclinazione assi X/Y

16 Adattamento asse X/Y
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Livellamento orizzontale e verticale auto auto

— Orizzontale: piazzare I'apparecchio su una superficie
possibilmente livellata o fissarlo su un treppiede.

— Verticale: collocare I'apparecchio sui piedini late-
rali. Il pannello di controllo é rivolto verso l'alto.
L'apparecchio puo essere montato per il modo
operativo verticale su un treppiede servendosi di
un supporto a parete opzionale (n. art. 080.70).

— Premere il tasto ON/OFF.

W
G
o

' LED del funzionamento automatico/manuale spento:
= Orientamento automatico

— L'apparecchio si livella automaticamente entro un campo di + 5°.
Durante la fase di configurazione il laser lampeggia e la testa prismatica
é ferma. Al termine del livellamento il laser & costantemente acceso ruota
al numero di giri massimo. Vedi anche il capitolo "Sensore automatico"

e "ADS Tilt".

Se I'apparecchio e troppo inclinato (> 5°), viene emesso un segnale
' acustico, la testa prismatica resta ferma ed il laser lampeggia. In questo
® caso l'apparecchio deve essere collocato su una superficie meno inclinata.

Posizionamento del piano verticale del laser

Nel modo operativo verticale il piano laser puo essere posizionato esatta-
mente. Il sensore automatico rimane attivo e livella il piano laser verticale.

Vedi la figura seguente.

Se il LED auto/man lampeggia, significa che é stato raggiunto il
' campo di regolazione massimo di 5°. Mettere |'apparecchio in
® posizione orizzontale, spegnerlo e quindi riaccenderlo.
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Funzione di inclinazione fino a 5° — orizzontale

Quando si attiva la funzione di inclinazione, si deve disattivare il sensore
automatico premendo il tasto auto/man. | tasti Pi e Meno permettono
di regolare l'inclinazione tramite motorino. Gli assi X e Y possono essere
regolati singolarmente. Vedi le seguenti figure.

ﬁ * e

' Al raggiungimento del campo massimo di inclinazione di 5°, il laser
= rimane fermo ed inizia a lampeggiare. Ridurre I'angolo di inclinazione.

Funzione di inclinazione > 5°

Inclinazioni notevoli possono essere ottenute
mediante la piastra goniometrica opzionale
(cod. art. 080.75). SUGGERIMENTO: prima far
posizionare |'apparecchio da solo e regolare la
piastra goniometrica su zero. Poi disattivare il
sensore automatico con il tasto auto/man. Infine
inclinare I'apparecchio dell'angolo desiderato.

' LED della funzione auto/man spento: orientamento manuale

- aD s
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Modi laser

Modalita di rotazione

Attraverso il tasto di rotazione si possono
regolare diverse velocita: 0, 60, 120, 300,
600 g/min

Modalita di rotazione

Per accedere al modo puntuale, premere
ripetutamente il tasto di rotazione finché il
laser cessa di ruotare. Il laser puo essere
esattamente posizionato per mezzo dei tasti
direzionali rispetto al livello di misurazione.

Modo scan

Attraverso il tasto Scan & possibile attivare

e quindi regolare un segmento a luce intensa
in 4 diverse ampiezze. Il segmento viene
posizionato per mezzo dei tasti direzionali.

Modo di ricezione manuale

Lavoro con il ricevitore laser opzionale: Impostare
il laser rotante sulla velocita massima e attivare il
ricevitore laser. Vedi le istruzioni per I'uso di un
corrispondente ricevitore laser.

Operazioni con il laser di riferimento

0 a piombo

L'apparecchio ha due laser di riferimento. Nel modo
operativo orizzontale, con esso si pud individuare

il piede della perpendicolare. Nel modo operativo
verticale il laser di riferimento serve ad orientare
I'apparecchio. A tal fine regolare il laser di rife-
rimento parallelamente alla parete. Ora il piano
verticale del laser & ortogonale alla parete, vedi
immagine.
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Dati tecnici (Con riserva di modifiche tecniche)

Range di autolivellamento + 5°

Precisione + 1 mm/10m

Livellamento Automatico con livelle elettroniche
orizzontale / verticale e servomotori.

Velocita di regolazione circa 30 sec. su tutto I'angolo di lavoro
Fascio di riferimento perpendicolare | 90° rispetto al livello di rotazione
Velocita di rotazione 0, 60, 120, 300, 600 g/min
Telecomando ad infrarossi IR

Lunghezza delle onde laser rosse / verdi | 635 nm /532 nm

Classe laser rosso / verde 2 / 3R (EN60825-1:2007-10)

Potenza d'uscita laser rosso / verde | <1 mW /<5 mW

Accumulatore ad alta capacita /
batterie (4 del tipo C)

Alimentazione

Durata di funzionamento
ad accumulatore

Durata di funzionamento a batterie | rosso ca. 50 h / verde ca. 8 h
Durata di carica dell’accumulatore ca. 7 ore
Temperatura d'esercizio rosso / verde | -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C

rosso ca. 35 h/verde ca. 14 h

Temperatura di stoccaggio -10°C ... + 70°C

Classe di sicurezza IP 66

Dimensioni (Lx A x P) / 215 x 205 x 165 mm /
Peso (compr. accumulatore) 2,6 kg

Telecomando

Alimentazione 2 da 1,5V tipo AAA
Portata del telecomando IR-Control | fino a 30 m (infrarossi IR)
Peso (con pila) 0,07 kg

Norme UE e smaltimento

L'apparecchio soddisfa tutte le norme necessarie
per la libera circolazione di merci all‘interno dell’UE.

Questo prodotto & un apparecchio elettrico e deve

pertanto essere raccolto e smaltito separatamente in
conformita con la direttiva europea sulle apparecchiature
elettriche ed elettroniche usate.

|

Per ulteriori informazioni ed indicazioni di sicurezza:
www.laserliner.com/info @ s
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Verifica della calibratura

La calibratura del laser puo essere controllata. Collocate lo strumento

al centro di due pareti distanti tra loro almeno 5 m e accendetelo.

Accendere I'apparecchio. Per una verifica ottimale, usate un treppiede.

IMPORTANTE! Il sensore automatico deve essere attivo (il LED auto/man

& spento).

1. Marcate il punto A1 sulla parete.

2. Ruotate I'apparecchio di 180° e marcate il punto A2. A questo punto
avrete un riferimento orizzontale tra A1 e A2.

ﬂ L
I= i

2. o 180° ﬂ
Al g g A2 U
Esecuzione:

3. Awvicinate quanto piu possibile I'apparecchio alla parete, all'altezza
del punto A1.

4. Ruotate I'apparecchio di 180° e marcate il punto A3. La differenza
tra A2 e A3 rappresenta la tolleranza.

5. Per verificare gli assi Y e Z ripetere le fasi 3 e 4.

3.
Al x A2
- £ A2
S
i £ A3
o 180°~ a

<

A2

Se sugli assi X, y o Z la distanza tra i punti A2 e A3 & superiore
' a1 mm/ 10 m, si rende necessaria una regolazione. Contattate il
= Vostro rivenditore specializzato o rivolgetevi al Servizio Assistenza
di UMAREX-LASERLINER.

84 (D

]



Quadrum / Quadrum Green

Modalita di regolazione

Durante la regolazione prestare attenzione al posizionamento del
laser rotante. Regolare sempre tutti gli assi.

Regolazione dell'asse X

Attivazione della modalita di regolazione: accendere Quadrum.
Premere contemporaneamente i tasti ON/OFF e auto/man fino a
quando non inizia a lampeggiare velocemente il LED X.

Regolazione: con i tasti Piu e Meno spostare il laser dalla
posizione attuale all'altezza del punto di riferimento A2.

Cancellare la regolazione: spegnere I'apparecchio.
Salvataggio: con il tasto Scan si salva la nuova regolazione.
Regolazione degli assi Y e Z

Attivazione della modalita di regolazione: accendere Quadrum.
Premere contemporaneamente i tasti ON/OFF e auto/man fino a
quando non inizia a lampeggiare velocemente il LED X.

Con il tasto X/Y passare all'asse Y.

Regolazione: con i tasti Piu e Meno spostare il laser dalla
posizione attuale all'altezza del punto di riferimento A2.

Cancellare la regolazione: spegnere |'apparecchio.

@@g@g@a @@%3@

Salvataggio: con il tasto Scan si salva la nuova regolazione.

Per regolare I'asse Z mettere I'apparecchio in
posizione verticale e seguire gli stessi passaggi
della regolazione dell'asse V.

Controllare regolarmente la regolazione
prima dell'uso e dopo il trasporto o un
lungo periodo di immagazzinamento,
controllando sempre tutti gli assi.

Y
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Prosze przeczytac cata instrukcje obstugi oraz zataczone zeszyty
.Informacje gwarancyjne i dodatkowe"” oraz , Wskazéwki dotyczace
bezpieczenstwa — klasa lasera 3R". Postepowac zgodnie z zawartymi
w nich instrukcjami. Starannie przechowywac te materiaty.

Catkowicie automatyczny laser rotacyjny czerwony lub zielony.
— Z dodatkowym czerwonym pionownikiem laserowym

— Tryby pracy lasera: punktowy, skanowania, obrotowy oraz z recznym
odbiornikiem.

— Zdalne sterowanie wszystkimi funkcjami.
— opcjonalnie Sensolite 410: Zasieg odbiornika lasera w promieniu do 400 m

- opcjonalnie SensoMaster 400 (tylko Quadrum czerwone): Zasieg odbiornika
lasera w promieniu do 400 m. Odbiornik lasera o doktadnym do milimetra
odczycie dtuzszych odlegtosci dla niwelacji laserowe;.

Ogolne Wskazowki Bezpieczenstwa

Promieniowanie laserowe! Promieniowanie laserowe!
Nie kierowaee lasera Unika¢ bezposredniego
w oczy! kierowania promieni do oczu.
Laser klasy 2 Laser klasy 3R
<1 mW - 635nm <5mW - 530-670 nm
EN 60825-1:2007-10 EN60825-1:2007-10

UWAGA: Przed uruchomieniem prosze starannie przeczyta¢ wskazowki
odnosnie bezpieczenstwa dla laseréw klasy 3R. Nie usuwac tabliczek
ostrzegawczych z laserowego urzadzenia pomiarowego! Nie kierowac
lasera w oczy! Laser nie moze by¢ zasiegu rak dzieci. Nie kierowac
niepotrzebnie lasera w kierunku ludzi. Urzadzenie zawiera wysokiej

jakosci laser, ktory jest skalibrowany w fabryce, jednak nalezy kazdorazowo
sprawdzac przed waznym pomiarem, po transporcie, dtugim sktadowaniu
doktadnos¢ kalibracji. Doktadna kalibracja jest mozliwa jedynie w serwisie.
Kalibracja wykonana samodzielnie zalezy od starannosci jej wykonania.
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Cechy szczeg6lne produktu i funkcje

automaric  Laser rotacyjny ustawia sie samoczynnie. Ustawia sie go w
wymaganej pozycji podstawowej w zakresie kata roboczego + 5°. Regulacje
precyzyjna przejmuje natychmiast automatyka: Trzy elektroniczne czujniki
pomiarowe rejestruja przy tym osie X, Y i Z.

TiltS Anti Drift System (ADS) zapobiega btedom pomiaru. Zasada
dziatania: 30 s po aktywacji ADS kontrolowane jest stale prawidtowe
ustawienie lasera. W przypadku poruszenia urzadzenia lub utraty wysokosci
odniesienia lasera nastepuje zatrzymanie lasera. Dodatkowo laser pulsuje, a
dioda tilt Swieci stale. Aby kontynuowac prace, jeszcze raz wcisnac przycisk
tilt albo wytaczy¢ i wiaczy¢ urzadzenie. Zapobiega to fatwo i skutecznie
btedom pomiaru.

Po wiaczeniu system ADS nie jest aktywny. W celu zabezpieczenia
ustawionego urzadzenia przed zmiang potozenia na skutek czynnikéw
zewnetrznych nalezy wtaczy¢ system ADS, naciskajac przycisk Tilt. Funkcje
ADS sygnalizuje pulsowanie diody Tilt, patrz ilustracja.

System ADS wiacza kontrole dopiero 30 sekund po catkowitej niwelacji
' lasera (faza ustawiania). Pulsowanie diody Tilt w takcie sekundowym
® podczas fazy regulacji, szybkie miganie, gdy aktywny jest ADS.

Zasada dziatania System ADS

systemu ADS aktywny po 30 s, Dziatanie
Pocz tek szybkie pulsowanie czynnikow

Wi rotacji diody tilt. zewnetrznych

7L

Uruchamianie Aktywowanie

Automatyka sensorowa systemu ADS: Laser
Nacisnac przycisk zatrzymuje
Tilt, dioda Tilt sie na wszelki
pulsuje w takcie wypadek, laser
sekundowym. pulsuje, a dioda

tilt Swieci stale.
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\\ﬂ»\ock Transport LOCK: Urzadzenie podczas transportu chronione
jest specjalnym hamulcem silnikowym.

Pytoszczelnos¢ i wodoszczelnosé- urzadzenia pomiarowe
charakteryzuja sie szczegdlna odpornoscia na pyt i deszcz.

Sie¢ przestrzenna: pokazuje poziomy lasera oraz funkcje.
auto: ustawienie automatyczne / man: ustawienie manualne

=N e

Niwelacja Niwelacja Pochytosci Kat 90° 90° funkcja
pozioma pionowa referencyjna

Quadrum Green: Technologia zielonego lasera

To, z jakiej odlegtosci laser widoczny jest dla oka, zalezy od jego koloru, a
wiec od dtugosci fali. Jest to uwarunkowane fizjologia ludzkiego oka — zielony
wydaje sie nam jasniejszy niz czerwony. Dlatego w zaleznosci od warunkéw
Swietlnych laser zielony charakteryzuje sie kilkukrotnie wyzsza widocznoscia
niz czerwony — w pomieszczeniach zamknietych nawet do 12 razy wyzsza.
Pozwala to na zastosowanie go na ciemnych powierzchniach, dtuzszych
odlegtosciach i w jasnym otoczeniu. Wielkoscia odniesienia dla réznicy
jasnosci jest czerwony laser o dtugosci fali do 635 nm.

W odréznieniu od czerwonego lasera zielone $wiatto laserowe wytwarzane jest
tylko w sposéb posredni. Dlatego moze wystepowac tu pewna niestabilnos¢:

— Optymalna temperatura pracy wynosi 20°C. Poza zakresem temperatur od
0 do 40°C ten zielony laser staje sie ciemniejszy. WAZNE: Przed witaczeniem
urzadzenia odczekac, az urzadzenie dostosuje sie do temperatury otoczenia.

— Zrdznicowana jasnos¢ lasera w réznych urzadzeniach. Tego rodzaju roznice
nie podlegaja reklamacji.

— Zielone lasery dziataja tylko z okreslonymi odbiornikami laseréw,
a maksymalny zasieg odbioru lasera jest mniejszy. Patrz dane techniczne.



Quadrum / Quadrum Green

tadowanie akumulatora

— Przed uzyciem urzadzenia catkowicie natadowa¢ akumulator.

— Podfaczy¢ tadowarke do sieci i gniazda tadowania (J) komory akumulatora
(L). Stosowac tylko zataczona tadowarke. Stosowanie nieprawidtowych
urzadzen powoduje utrate gwarancji. Baterii akumulatorowej nie mozna
tadowac poza urzadzeniem.

— Podczas tadowania baterii akumulatorowej dioda tadowarki (N) swieci na
czerwono. tadowanie jest zakoriczone, gdy dioda $wieci na zielono. Gdy
urzadzenie nie jest podfaczone do tadowarki, pulsuje dioda LED tadowarki.

— Alternatywnie mozna stosowac tez baterie
alkaliczne (4 x typ C). Wiozy¢ je do komory
baterii (K). Zwréci¢ przy tym uwage na symbole
instalacyjne.

— Akumulator (L) lub komore (K) wsunac¢ w
kieszen (G) i przykreci¢ sruba mocujaca (I).

Musza by¢ przy tym potaczone styki
elektryczne (H).

— Przy wiozonej baterii akumulatorowej mozna
uzywac urzadzenia podczas tadowania.

— Jezeli wszystkie 3 diody LED (2, 4, 5) zaswieca
na chwile i urzadzenie wyfaczy sie, konieczna jest
wymiana baterii lub natadowanie akumulatora.

Wktadanie baterii do zdalnego sterowania
— Zwroci¢ uwage na prawidtowa biegunowos¢.

*
J - H
e — G
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Praca pionowa

\_.\

M
F
G
A Szybkie celowanie H Styki elektryczne
B Wylot lasera referencyjnego/ I Nakretka mocujaca komory
pionujacego baterii lub akumulatora
C Gtowica pryzmatyczna / J  Gniazdo fadowania
wylot promienia lasera K Komora baterii
D Diody odbioru pilota zdalnego L Komora akumulatora
sterowania (4x) .
E Pole obstugi M tadowarka/ zasilacz
) . . ) N Wskaznik dziatania
F Gwint 5/8" do pracy poziomej Czerwony: trwa tadowanie
G Kieszert akumulatora lub akumulatora
komora baterii Zielony: tadowanie zakoriczone

0 @
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Pole obstugi Quadrum

34

Laserliner®

Quadrum

Pilot
10

—
B TR

I

14

15

16

1 Funkcja auto/man

2 Dioda funkcji auto/man
Dioda LED nie Swieci:
automatyczne ustawianie
Dioda LED $wieci: reczne
ustawianie

Przycisk WE/ WYL
Betriebsanzeige

Dioda funkgji Tilt

Funkcja Tilt

Dioda osi X

Dioda osi Y

Dioda osi Z

10 Wyjscie sygnatu podczerwonego

© 0 N o o b~ w

11 Wskaznik dziatania
12 Tryb skanowania

13 Przycisk pozycjonowania
(obracanie w prawo)
Funkcja auto/man:
Nachyli¢ osie X/Y
14 Wybieranie predkosci rotadji
600 /300/ 120/ 60 /0 obr/min
15 Przycisk pozycjonowania
(obracanie w lewo)

Funkcja auto/man:
Nachyli¢ osie X/Y

16 Przetaczanie osi X/Y
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Niwelowanie poziome i pionowe auto auto

— Tryb poziomy: Ustawic¢ urzadzenie na mozliwie ‘} Qb
réwnej powierzchni lub zamontowac je na statywie. bq »1

— Tryb pionowy: Ustawi¢ urzadzenie na bocznych ‘ ‘>
nézkach. Panel obstugi skierowany jest ku gorze.
Za pomoca opcjonalnego uchwytu $ciennego (nr @ @

art.: 080.70) mozna zamontowac urzadzenie na
statywie do stosowania pionowego.
— Nacisna¢ przycisk wt./ wyt.

' Wytaczona dioda funkcji auto/man: automatyczne ustawianie

— Urzadzenie niweluje sie automatycznie w zakresie + 5°. Podczas fazy
ustawiania laser i glowica pryzmatyczna sa nieruchome. Po zakonczeniu
niwelacji laser swieci stale i obraca sie z predkoscia maksymalna. Patrz
tez rozdziaty "Sensor Automatic" i "ADS-Tilt".

Jezeli urzadzenie ustawione jest zbyt ukosnie (ponad 5°), rozlega sie
' sygnat ostrzegawczy, gtowica rotacyjna nie obraca sie, a laser pulsuje.
® Nalezy wtedy ustawi¢ urzadzenie na réwniejszej powierzchni.

Pozycjonowanie pionowej ptaszczyzny lasera

W trybie pionowym ptaszczyzna laserowa moze by¢ precyzyjnie
pozycjonowana. Funkcja "Sensor Automatic" pozostaje aktywna
i niweluje pionowa ptaszczyzne lasera. Patrz ponizszy rysunek.

Pulsowanie diody auto/man oznacza osiagniecie maksymalnego
' zakresu regulacji wynoszacego 5°. Nastepnie ustawic¢ urzadzenie
® poziomo, a nastepnie wyfaczy¢ i wiaczyc.

2 @



Quadrum / Quadrum Green

Funkcja nachylenia do 5° — w poziomie

Aktywujac funkcje nachylenia wytaczna jest funkcja Sensor-Automatic. W
tym celu nalezy wcisna¢ przycisk auto/man. Przyciski plus/minus umozliwiaja
mechaniczna regulacje nachylenia. Osie X i Y moga by¢ przy tym regulowane
osobno. Patrz ponizsze rysunki.

:

' Po osiagnieciu maksymalnego zakresu nachylenia wynoszacego 5° laser
= zatrzymuije sie i pulsuje. Nalezy wéwczas zredukowac kat nachylenia.

Funkcja nachylenia > 5°

Wieksze nachylenia mozna uzyskac, stosujac
optymalna ptytke przechylna, nr art. 080.75.
Wskazéwka: Najpierw pozwoli¢ urzadzeniu
ustawic sie samoczynnie i ustawi¢ ptytke
przechylna na zero. Potem wytaczy¢ automatyke
czujnikowa przyciskiem auto/man. Nastepnie
nachyli¢ urzadzenie pod zadanym katem.

' Witaczona dioda funkgji auto/man: reczne ustawianie

©
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Tryby lasera

Tryb rotacyjny
Przycisk rotacji mozna ustawiac rézne predkosci:
0, 60, 120, 300, 600 obr./min

Tryb punktowy

Aby przejs¢ do trybu punktowego, nalezy
naciskac¢ przycisk rotacji az do momentu
zatrzymania sie lasera. Za pomoca przyciskdw
kierunkowych mozna precyzyjnie ustawic laser
w stosunku do ptaszczyzny pomiarowe;j.

Tryb skanowania

Przycisk Scan pozwala na aktywacje i
ustawienie segmentu swietlnego w 4
roznych szerokosciach. Segment pozycjonuje
sie przyciskami kierunkowymi.

Tryb odbiornika recznego

Praca z opcjonalnym odbiornikiem laserowym:
Ustawic laser rotacyjny na maksymalna predkosc¢
obrotowa i wiaczy¢ odbiornik laserowy. W tym
celu zapoznac sie nalezy z instrukcja obstugi
odpowiedniego odbiornika laserowego.

Praca z laserem referencyjnym i
pionujacym

Urzadzenie jest wyposazone w dwa lasery referen-
cyjne. W trybie poziomym mozna ze jego pomoca
wyznaczy¢ pion. W trybie pionowym laser referen-
cyjny stuzy do ustawiania urzadzenia. W tym celu
laser referencyjny ustawi¢ rownolegle do sciany.
Wtedy pionowa ptaszczyzna lasera ustawiona jest
pod katem prostym do $ciany, patrz rysunek.

u (D




Quadrum / Quadrum Green

Dane Techniczne (Zmiany zastrzezone)
Automatyczne poziomowanie (zakres)| + 5°
Doktadnos¢ +1mm/10m

automatyczna za pomoca elektro-
nicznych libelek i serwomotoréw.

Niwelacja pozioma / pionowa

Szybkos¢ regulagji ok. 30 sek. w catym kacie roboczym
Pionowy promien referencyjny rotacji | 90° w stosunku do ptaszczyzny
Predkos¢ rotacji 0, 60, 120, 300, 600 obr/min.

Pilot Podczerwien IR

Dtugosc¢ fali lasera czerwony / zielony | 635 nm / 532 nm

Klasa lasera czerwony / zielony 2 / 3R (EN60825-1:2007-10)
Wydajnos¢ wyjsciowa lasera <1 mW/<5mw

czerwonego / zielonego

Akumulator wysokiej pojemnosci/

Pobér mocy baterie (4 szt. typu C)
Czas pracy akumulatora

czerwonego / zielonego ok.35h/ok. 14 h
Czas pracy baterii czerwonego /

zielonego ok. 50 h/ok.8h

Czas trwania tadowania akumulatora | ok. 7 h
Temperatura pracy czerwony / zielony | -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C

Temperatura sktadowania -10°C ... + 70°C

Klasa ochrony IP 66

Wymiary (szer. x wys. x gt.) / 215 x 205 x 165 mm /
Masa ({icznie z akumulatorem) 2,6 ki

Pobdr mocy 2x 1,5V typ AAA

Zasieg zdalnego sterowania do 30 m (Podczerwien IR)
Masa (z bateria) 0,07 kg

Przepisy UE i usuwanie

Przyrzad spetnia wszystkie normy wymagane
do wolnego obrotu towaréw w UE.

Produkt ten jest urzadzeniem elektrycznym i
zgodnie z europejska dyrektywa dotyczaca
ztomu elektrycznego i elektronicznego nalezy
je zbiera¢ i usuwac oddzielnie.

|

Dalsze wskazowki dotyczace bezpieczenstwa i informacje
dodatkowe patrz: www.laserliner.com/info 95
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Kontrola Kalibracji - przygotowanie

Mozna w kazdej chwili sprawdzi¢ kalibracje. Stawiamy niwelator w $rodku
pomiedzy dwiema tatami (Scianami), ktére sa oddalone o co najmniej 5 m.
Prosze wiaczy¢ urzadzenie. Dla najlepszego skontrolowania uzywamy staty-
wu. WAZNE: funkcja Sensor Automatic musi by¢ aktywna (dioda auto/man
nie Swieci).

1. Zaznaczamy punkt A1 na Scianie.

2. Obracamy niwelator o 180° i zaznaczamy punkt A2.

ﬂ 1
U Al % H
2. »180° ﬂ
H AL % A2 u
Kontrola Kalibracji

3. Ustaw najblizej jak to mozliwe $ciany na wysokosci punktu zaznaczonego
Al.

4. Obrd¢ niwelator o 180° i zaznacz punkt A3. Réznica pomiedzy A2 i A3 jest
tolerancja.

5. Powtdrzy¢ punkty 3 i 4 dla sprawdzenia osi Y i Z.

3.
A2

A2

\
>
=
= 0K

A3
o

L A2 L
]

i %

Jezeli w osi X, Y lub Z odlegtos¢ miedzy punktami A2 i A3 przekracza
' 1 mm/10 m, konieczne jest powtdrzenie justowania. Skontaktuj sie z
lokalnym handlowcem lub serwisem Umarex Laserliner.

1mm/10m

-
-3
o
o

<
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Tryb justowania

Podczas justowania zwréci¢ uwage na ustawienie lasera
rotacyjnego. Justowac zawsze wszystkie osie.

Justowanie osi X

Uaktywnic tryb justowania: Wtaczy¢ Quadrum. Nacisnac
jednoczesnie przycisk WE/WYk oraz przycisk auto/man
az do szybkiego pulsowania diody LED X.

Justowanie: Przyciskami plus/minus przesunac laser z aktualnej
pozycji na wysokos¢ punktu referencyjnego A2.

Rezygnacja z justowania: wyfaczy¢ urzadzenie.
Zapis: Nowe justowanie zapisuje sie przyciskiem Scan.
Justowanie osi Y i Z

Uaktywnic tryb justowania: Wiaczy¢ Quadrum. Nacisnaé
jednoczesnie przycisk WE/WYE oraz przycisk auto/man
az do szybkiego pulsowania diody LED X.

Za pomoca przycisku X/Y przetaczy¢ na o$ Y.

Justowanie: Przyciskami plus/minus przesunac laser z aktualnej
pozycji na wysokos¢ punktu referencyjnego A2.

Rezygnacja z justowania: wytaczy¢ urzadzenie.

@@g@g@a @@%3@

Zapis: Nowe justowanie zapisuje sie przyciskiem Scan.

W celu wyjustowania osi Z ustawic¢ urzadzenie
pionowo i wykona¢ analogiczna procedure jak
przy justowaniu osi Y.

Nalezy regularnie sprawdzac justowanie
przed uzyciem, po zakonczeniu trans-
portu i po dtuzszym przechowywaniu.
Sprawdzac przy tym zawsze wszystkie
osie.
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Lue kokonaan seka kayttdohje ettd oheiset "Takuu- ja lisdohjeet" ja
' "Laserluokkaa 3R koskevat turvallisuusohjeet". Noudata annettuja
® ohjeita. Sailyta hyvin nama ohjeet.

Taysautomaattinen punaisen tai vihrean laserteknologian
pyoriva laser

— Lisdna punainen luotilaser

— Lasertoiminnot: Piste, skannaus, pyorinta ja kasivastaanotto

— Kaikissa toiminnoissa kauko-ohjaus

— lisdvarusteena Sensolite 410 (Quadrum red, Quadrum Green):
Laservastaanottimen toimintasade jopa 400 m

— lisdvarusteena SensoMaster 400 (Quadrum red): Laservastaanottimen
toimintasade jopa 400 m. Varusteena pitempi laserin vastaanottoyksikkd
ja millimetrin tarkka lasertason etdisyyden ndyttd

Yleisia turvaohjeita

Lasersateilya!

Al katso suoraan
lasersateeseen.
Laser luokka 3R

<5mW - 530-670 nm
EN 60825-1:2007-10

Lasersateilya!

Al3 katso sateeseen!
Laser luokka 2
<1 mW - 635nm
EN 60825-1:2007-10

Varoitus: Laitteen laserluokka on 3R. Lue turvaohjeet huolellisesti ennen
laserlaitteen kadyttddnottoa. Varoituskylttejd ei saa poistaa laserlaitteesta. Al3
katso suoraan siteeseen! Laserlaite ei saa joutua lasten kasiin. Al4 koskaan
tahtaa lasersadetta ihmista kohti. Kaytdssasi on korkealaatuinen lasermittalaite,
jonka tehdasasetus on 100 % ilmoitetun toleranssin rajoissa. Tuotevastuun
nimissa pyydamme kiinnittdmaan huomiota seuraaviin seikkoihin: Kuljetuksen
ja pitkan varastointiajan jalkeen laitteen kalibrointi on tarkistettava ennen
kayttda. Vain alan erikoislike pystyy suorittamaan absoluuttisen tarkan
kalibroinnin. Kayttajan suorittama kalibrointi antaa likimaaraisen tuloksen

ja absoluuttinen kalibrointitarkkuus vaatii erityista huolellisuutta.

98 (D
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Tuotteen erityisominaisuuksia

SENSQr e L N .
AUTOMATIC Pyorlva laser tasaa itse itsensa. Laite asetetaan perusasentoon —

tyoskentelykulman + 5° sisalld. Automatiikka suorittaa heti tarkkuussaadon:
Kolme elektronista mittaustunnistinta saataa X-, Y- ja Z-akselit.

Tilt Anti-Drift-jarjestelma (ADS) estaa virheelliset mittaukset.
Toimintaperiaate: Laserlaite tarkistaa tasauksen ADS:n aktivoinnin jalkeen 30
sekunnin valein. Jos laite on siirtynyt pois paikaltaan tai laser menettaa kor-
keusreferenssin, toiminta pysdhtyy. Laser vilkkuu ja Tilt-ledi palaa. Voit jatkaa
kayttoa painamalla Tilt-painiketta tai sammuttamalla ja kaynnistamalla laite.
Tama on helppo ja varma tapa estda mittausvirheet.

Virran kytkemisen jdlkeen ADS ei ole aktiivisena. ADS on aktivoitava
Tilt-ndppainta painamalla, jotta valmiiksi kohdistettu laite on turvattu
likahtamisen, esim. tdnaisyn varalta. Vilkkuva kallistustoiminnon ledi
ilmoittaa, ettd ADS on toiminnassa, ks. kuva alla.

ADS kytkeytyy vasta 30 sekunnin kuluttua laserin itsetasauksen paat-
tymisesta (tasausvaihe). Tasausvaiheen aikana kallistusta ilmoittava ledi
vilkkuu kerran sekunnissa, nopea vilkkuminen ilmoittaa, etta ADS on

toiminnassa.
ADS-toiminto ADS toimii tarkasti
30 s kuluttua,

Py6rinnan kallistuksen LED Laitteen

Kaynnistys aloitus vilkkuu nopeasti. liikahtaminen

7L

Asetusvaihe Sensor ADS:n aktivointi:

Automatic Paina kalli-
stusnappainta. X K
Kallistuksesta Varotoimena Ialge
iimoittava ledi pysahtyy, laser vilkkuu
vilkkuu kerran ja kallistuksen ledi
sekunnissa palaa jatkuvasti.

GD 99
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\\ﬂ»\ock Kuljetuslukitus (Transport LOCK): Laite suojataan kuljetuksen
aikana erityiselld moottorijarrulla.

Poly- ja vesisuojaus - laitteessa on erittdin tehokas
poly- ja vesisuojaus

Avaruushilat: Nayttavat lasertasot ja toiminnot.
auto: automaattitasaus / man: manuaalitasaus

t . RS

Vaakatasaus Pystytasaus Kallistustoiminto ~ 90° kulma 90°
viitetoiminto

Quadrum Green: vihrean laserin teknologiaa

Ihmissilméan kyky erottaa lasersade eri etdisyyksilta vaihtelee laserin varin tai
aallonpituuden mukaan. Tama johtuu ihmisen silman rakenteesta — vihred
nakyy silmissamme kirkkaampana kuin punainen. Vihreat lasersateet voivat
nakya tietyissa valo-oloissa moninkertaisesti selvemmin kuin punaiset, sisati-
loissa jopa 12 kertaa kirkkaampina. Siksi laite sopii hyvin kaytettavaksi tummil-
la pinnoilla, pitkilld etdisyyksilla ja erittdin kirkkaassa valossa. Vertailusuureena
kirkkauserolle kaytetddn punaista lasersadetta, aallonpituus 635 nm.
Toisin kuin punaista laservaloa, vihreaa laservaloa voidaan tuottaa vain
valillisesti Tdma saattaa aiheuttaa laitekohtaisia vaihteluita:
— Optimaalinen kayttolampétila on 20 °C. Quadrum Green nakyy
kayttélampotila-alueen 0 — 40°C ulkopuolella tummempana.
TARKEAA: Odota ennen kaynnistamistd, etté laite on sopeutunut
ympadriston lampotilaan.
— Lasersateiden kirkkauksissa on laitekohtaisia eroja. Naita eroja ei voi
kayttaa reklamaation perusteena.

— Vihred laser toimii vain tiettyjen laservastaanottimien kanssa.
Laservastaanoton maksimikantama on pienempi. Ks. Tekniset tiedot.
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Akun lataaminen
— Lataa akku tayteen ennen laitteen kayttoa.

— Liita laturi verkkoon ja akkulokeron (L) akun (J) liittimeen. Kayta vain
laitteen mukana toimitettavaa laturia. Jos kaytat muita laitteita, takuu
raukeaa. Akun voi ladata my6s laitteen ulkopuolella.

— Laturin punainen merkkiledi (N) palaa akun latautumisen aikana ja vihrea
ledi iimoittaa, ettd akku on ladattu tayteen. Laturin merkkiledi vilkkuu,
kun laite ei ole kytkettyna laturiin.

— Voit kayttaa vaihtoehtoisesti myos alkaliparistoja
(4 x tyyppi C). Aseta ne paristolokeroon (K).
Huomaa asennusmerkinnat!

— Tyonna akku (L) tai paristolokero (K) lokeroon (G)
ja kiinnita ruuvilla (). Kontaktikarkien (H) taytyy
olla kytkettyna.

— Laite on kayttoévalmis myos laitteessa olevan akun
latauksen aikana.

— Kun kaikki 3 ledia (2, 4, 5) syttyvat hetkellisesti
palamaan ja laite pysahtyy, paristot on
vaihdettava tai akku on ladattava.

Aseta paristot kauko-ohjaimeen.
— Tarkista oikea napaisuus!

D 101
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Pystykaytto

\.\—

M
F
G
A Pikanayttod | Pgristlolokeron f[ai akun
B Vertailu- / luotilaserin lahto Kiinnitysmutter
C Prismapaa / lasersateen lahto I Laturin fiitin
D Kauko-ohjaimen K Paristolokero
vastaanottodiodit (4 x) L Akun lokero
E Ohjaustaulu M Verkkolaite/laturi
F 5/8" kierre / vertailu-, N Toiminnan merkkivalot
luotilaserin lahto punainen: akku latautuu
G Ladattavan akun/paristojen lokero vihred: lataus valmis

H Sahkokoskettimet
102 D
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Quadrum-ohjaustaulu

34

Laserliner®

Quadrum

Kauko-ohjain
10

—
B TR

I

14

15

16

1 auto/man-toiminto

N

auto/man-toiminnon merkkiledi
LED ei pala: automaattisuuntaus
LED palaa: manuaalisuuntaus

ON/OFF-painike
Toiminnan nayttd
Kallistustoiminnon ledi
Kallistustoiminto
X-akselin led-valo

Y-akselin led-valo

© 00 N O o b~ w

Z-akselin led-valo
10 Infrapunasignaalin 1ahto
11 Toiminnan nayttd

12 Skannaus

13 Kohdistuspainike
(kierto oikealle)
auto/man-toiminto:
X/Y-akselin kallistaminen

14 Pyérintdnopeuden valinta
600/300/120/60/0 1/min

15 Kohdistuspainike
(kierto vasemmalle)
auto/man-toiminto:
X/Y-akselin kallistaminen

16 X/Y-akselin vaihtaminen
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Vaakasuuntaus ja pystysuuntaus auto auto

— Vaaka: Aseta laite mahdollisimman tasaiselle alu- ‘
stalle tai kiinnita se kolmijalkaan. b
— Kaytto pystysuunnassa: Aseta laite sivulla olevien
jalkojen varaan, ohjauspaneeli ylasivulla. Seinateline @
(lisdvaruste, tuotenro 080.70) mahdollistaa laitteen
asennuksen pystykayttda varten kolmijalkaan.

— Paina ON/OFF-painiketta.

¥
o

' auto/man-toiminnon ledi ei pala: Automaattisuuntaus

— Laite tasaa itsensé automaattisesti + 5° alueella. Tasausvaiheen aika-
na laser vilkkuu ja prismapaa on paikallaan. Kun tasaus on valmis,
laser palaa jatkuvasti ja pyorii maksiminopeudella. Ks. myds kappaleet
"Sensoriautomatiikka" ja "ADS Tilt"

' Liian vinossa oleva laite (kallistus yli 5°) antaa aanimerkin, prismapaa
= pysahtyy ja laser vilkkuu. Aseta laite tasaisemmalle alustalle.

Pystylasertason kohdistus

Pystykdyton lasertaso on tarkasti kohdistettavissa. " Sensoriautomatiikka" pysyy
aktiivisena ja suuntaa pystylasertason oikein. Ks. oheinen kuva

auto

© @0

' Auto/man-ledin vilkkuminen ilmoittaa, etta max. saatéalue 5° on
= Saavutettu. Tee laitteen vaaka-asetus, sammuta ja kaynnista laite.

L X
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Kallistustoiminto max. 5° - vaaka

Kallistustoiminnon aktivointi pysayttaa sensoriautomatiikan. Aktivoi toiminto
auto/man- painikkeella Nyt voit tehdd moottorikdyttoista kallistusta plus/
miinus-painikkeilla.X- ja Y-akseli on saadettdvissa erikseen. Ks. oheiset kuvat

Laserliner’
== Quadum —

Kallistustoiminto max. 5° - pysty

W
O®

Laserliner
= Quadum —

' Kun max. kallistus 5° on saavutettu, laser pysahtyy ja vilkkuu. Oikaise
= kallistuskulmaa.

Kallistustoiminto > 5°

Suurissa kallistuksissa voit kayttaa lisdvarusteena
saatavaa kulmalevya, tuotenro 080.75. VIHJE: Anna
laitteen ensin tasata itsensa ja aseta kulmalevy
nollaan. Kytke sitten sensoriautomatiikka auto/man-
nappaimelld pois kaytosta. Kallista sen jalkeen laite
haluamaasi kulmaan.

' auto/man-toiminnon ledi palaa: Manuaalisuuntaus
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Laserin kayttdtavat

Pydrinta
Pydrinnan painikkeella valitaan seuraavat
nopeudet: 0, 60, 120, 300, 60 1/min

Pistetoiminto

Siirry pistetoimintoon painelemalla pyérinnan
painiketta, kunnes laser ei enda pyori. Laser
voidaan nyt siirtaa kohdistuspainikkeilla
haluttuun asentoon mittaustasolle.

Skannaus

Skannauspainikkeella voit aktivoida ja saataa
voimakkaan valosegmentin. Kaytossasi on

4 segmentin leveyttd. Segmentti suunnataan
kohdistuspainikkeilla.

Kasivastaanotto

Laservastaanottimen (lisdvaruste) kaytto: Saada
pyorivaan laseriin maksiminopeus ja kaynnista
laserin vastaanotin. Ks. laservastaanottimen
kayttoohje.

Vertailu- tai luotilaserin kaytto

Laitteessa on kaksi vertailulaseria. Vaakakayttssa
naita voidaan kayttaa luotilasereina. Pystykdytossa
vertailusadettd kdytetaan laitteen tasaukseen,
jolloin vertailusade asetellaan seindn suuntaisesti.
Pystysuora lasertaso on nyt oikeassa kulmassa
seindan, ks. kuva.
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Tekniset tiedot (Tekniset muutokset mahdollisia)

Itsetasausalue

+5°

Tarkkuus

+1Tmm/10m

Vaakatasaus / pystytasaus

Automaattinen, elektroniset libellit
ja servot

Itse-tasauksen kesto

n. 30 s koko tydkulman alueelle

Pysty vertailusade

90° pyorintatasoon

Py&rimisnopeus

0, 60, 120, 300, 600 1/min

Kauko-ohjain

infrapuna

Laserin aallonpituus; punainen / vihrea

635 nm /532 nm

Laserluokka; punainen / vihred

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Laserin lahtoteho; punainen / vihred

<1 mW/<5mwW

Virtalahde

Tehoakku / paristot (4 x tyyppi C)

Akun kayttoaika; punainen / vihrea

n.35h/n. 14 h

Paristojen kayttoaika;

punainen / vihread n.50h/n.8h

Akun latausaika n.7h

Kayttolampdtila; punainen / vihrea -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C
Varaston lampétila -10°C ... + 70°C
Kotelointiluokka IP 66

Mitat (Lx K x S)/

Virtaldhde

paino (sis. akun) 2,6 kg

215 x 205 x 165 mm /

2 x 1,5V tyyppi AAA

Kauko-ohjaimen toimintasade

max. 30 m (IR-ohjaus)

Paino (sis. pariston)

0,07 kg

EY-maéaraykset ja havittdminen

Laite tayttaa kaikki EY:n sisalla tapahtuvaa
vapaata tavaravaihtoa koskevat standardit.

Tama tuote on sdhkolaite. Se on kierratettava tai
hévitettava vanhoja sahko- ja elektroniikkalaitteita

koskevan EY-direktiivin mukaan.

Lisatietoja, turvallisuus- yms. ohjeita:
www.laserliner.com/info

C€
R
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Kalibrointitarkistuksen valmistelutoimet

Laserin kalibrointi on tarkistettavissa. Aseta laite kahden vahintdan 5 metrin
etdisyydelld olevan seinan véliin keskikohdalle. Kaynnista laite. Optimaalinen
tarkistustulos edellyttda kolmijalan kéyttéa. TARKEAA: Sensoriautomatiikan
taytyy olla toiminnassa (auto/man-ledi ei pala).

1. Merkitse piste A1 seindan. (Pistetoiminolla)

2. Kaanna laite 180° ja merkitse piste A2. Pisteiden A1 ja A2 vilille
muodostuu vaakasuuntainen referenssilinja. Kalibroinnin tarkistus.

ﬂ L
I= 3
0 T

Al % A2

Kalibroinnin tarkistus

3. Aseta laite merkityn pisteen A1 korkeudella mahdollisimman lahelle seinag,
suuntaa laite X-akselille.

4. Kaanna laitetta 180° ja merkitse piste A3. Pisteiden A2 ja A3 vdlinen erotus
on X-akselin toleranssi.

5. Toista Y- ja Z-akselin tarkistuksessa kohdat 3. ja 4.

3.
Al A2
o A2

A3

]

I

=0K

1imm/10m

-
-]
(=]
o

<

0O
AZL_
R
L |-

Uusi saatd on tarpeen, jos X-, Y- tai Z-akselien pisteiden A2 ja
' A3 valinen etdisyys on enemman kuin 1 mm / 10 m. Ota yhteys
® paikalliseen laitetoimittajaan tai UMAREX-LASERLINER huolto-osastoon.
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Saatotoiminto
Muista tasata pyoriva laser saatdmisen yhteydessa.
Saada aina kaikki akselit.

X-akselin saatd

Saatétoiminnon aktivointi: Kdynnistd Quadrum. Paina yhta
aikaa ON/OFF-nappdintd ja auto/man-nappdintd, kunnes,
x-ledi vilkkuu nopeasti.

Saatd: Aja laserviiva plus/miinusnéppaimelld senhetkisesta
kohdasta vertailupisteen A2 korkeudelle.

Saadon kumoaminen: Sammuta laite.
Tallennus: Vahvista uusi séatdé Skannauspainikkeella.
Y- ja Z-akselin saadot

Saatétoiminnon aktivointi: Kdynnistd Quadrum. Paina yhta
aikaa ON/OFF-nédppdinta ja auto/man-nappaintd, kunnes,
x-ledi vilkkuu nopeasti.

Vaihda Y-akselille X/Y-ndppaimella.

Saato: Aja laserviiva plus/miinusnappaimella senhetkisesta
kohdasta vertailupisteen A2 korkeudelle.

S&adon kumoaminen: Sammuta laite.
Tallennus: Vahvista uusi sdatdé Skannauspainikkeella.

Z-akselin saato: aseta laite pystyasentoon
ja tee samat toimet kuin Y-akselin saadoissa.

Tarkista saatod saannollisesti ennen
kayttoa seka kuljetuksen ja pitkan
sailytyksen jalkeen. Tarkista aina
samalla kertaa kaikki akselit.

©
®06
©
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©
6
®06
©
C)

X-/Y-1/
Z-akselit
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Leia integralmente as instrucoes de uso e os cadernos em anexo
"Indicacoes adicionais e sobre a garantia” e "Classe 3R de laser,
indicacoes de seguranca". Siga as indicacdes ai contidas. Conserve
esta documentacao.

Laser rotativo completamente automatico com tecnologia laser
vermelha e verde.

— Com laser de prumo vermelho adicional

— Modos laser: modo de ponto, scan, rotacao e receptor manual

— Todas as funcbes podem ser comandadas com o controlo remoto

— Sensolite 410 opcional: receptor laser com raio até 400 m

— SensoMaster 400 opcional (s6 Quadrum vermelho): receptor laser com raio
até 400 m. Com unidade de receptor laser longa e indicacao de distancia
com precisao milimétrica em relacao ao nivel de laser.

IndicacOes gerais de seguranca

Radiacao laser!
Evite a radiacdo
directa nos olhos.
Laser classe 3R
<5mW -530-670 nm
EN60825-1:2007-10

Radiacao laser!
iNo mire al rayo laser!
Laser classe 2
<1 mW - 635nm
EN 60825-1:2007-10

Atencéo: Antes da coloca¢do em funcionamento do laser, leia atentamente
as instrugdes de seguranca para a classe 3R. Nao retire as placas de aviso do
aparelho medidor de laser! Nao olhar directamente para o raio! Manter o
laser fora do alcance das criancas! Nao orientar o aparelho para as pessoas. O
aparelho é um instrumento de medicdo por laser e esta ajustado pela fabrica
para 100% da tolerancia indicada. Por motivos inerentes a responsabilidade
civil do produto devemos assinalar o seguinte: comprovar regularmente a
calibragem antes do uso, depois do transporte e armazenagem prolongados.
Além disso, informamos que a calibragem absoluta s6 é possivel numa oficina
especializada. A calibragem realizada pelo utilizador é s6 uma aproximacao e
a precisao da mesma dependera do rigor com que se realize.
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Caracteristicas particulares do produto e fung¢des

automaric O laser rotativo alinha-se automaticamente. Ele é colocado na
posicao basica necessaria — dentro do angulo de trabalho de + 5°. O ajuste
de precisao é imediatamente assumido pelo sistema automatico: trés sensores
electrénicos de medicao determinam os eixos X, Y e Z.

TiltS O Anti-Drift-System (ADS) evita medicoes erradas. Principio
de funcionamento: 30 segundos apés a activacdo do ADS, o alinhamento
correcto do laser é permanentemente controlado. Se o aparelho for
movimentado devido a influéncias externas ou o laser perder a sua referéncia
de altitude, o laser fica parado. Adicionalmente pisca o laser e o LED Tilt esta
permanentemente aceso. Para poder continuar a trabalhar, volte a carregar
no botao Tilt ou desligue e ligue o aparelho. Assim as medicdes erradas sao
evitadas com facilidade e seguranca.

O ADS néo esta activo depois de ligar o aparelho. Para proteger o
aparelho ajustado de alteraces de posicao devido a influéncia externa,
o ADS precisa de ser activado ao pressionar o botao Tilt. A funcdo ADS
¢é indicada pela intermiténcia do LED Tilt, ver imagem em baixo.

O ADS s6 acciona a monitorizacdo 30 seg. apds a nivelacao completa
' do laser (fase de ajuste). O LED Tilt pisca em periodos de um segundo
durante a fase de ajuste, pisca depressa se ADS estiver activado.

Funcdo ADS
ADS activo apos
Inicio da 30 seg., o LED Tilt Influéncia
Ligado rotacdo pisca depressa. externa
7L
Fase de Ajuste Activar o ADS:
Sensor automatico premir o botédo 0 laser
Tilt, o LED Tilt fica parado por
pisca em perfodos motivos de seguranca,
de um segundo. o laser pisca e 0
LED Tilt esta
permanentemente

aceso.
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\\ﬂ»\ock Blogueador de transporte LOCK: o aparelho é protegido com
uma travagem do motor especial para o transporte.

Proteccao contra pé e dgua — o aparelho distingue-se por uma
proteccao especial contra po e chuva.

Grelhas espaciais: indicam os niveis de laser e as fun¢oes.
auto: nivelacdo automatica / man: nivelacdo manual

=l eL 0

Nivelacédo Nivelacdo Inclinacdes Angulo de 90°  Fungéo de
horizontal vertical referéncia 90°

Quadrum Green: tecnologia de laser verde

A distancia a qual um laser é visivel para o olho humano depende da sua cor
e do comprimento de onda. Isso deve-se a fisiologia do olho humano — verde
parece-nos mais claro do que vermelho. Por isso, consoante a iluminacdo
ambiente os lasers verdes sdo muito mais visiveis do que os vermelhos, em
interiores até 12 x mais brilho. Isso permite aplicacoes em superficies escuras,
distancias mais longas e trabalhos com uma iluminagdo ambiente muito forte.
Como grandeza de referéncia para a diferenca de brilho é aplicado um laser
vermelho com 635 nm de comprimento de onda.

Em comparagdo com os lasers vermelhos, a luz laser verde sé pode ser
gerada indirectamente. Por esse motivo podem surgir oscilacoes que estdo
relacionadas com o sistema:

— A temperatura operacional ideal equivale a 20°C. Fora da temperatura
de trabalho de 0 — 40°C, este laser verde fica mais escuro. IMPORTANTE:
antes de ligar o aparelho, esperar até que se tenha adaptado a
temperatura ambiente.

— Luminosidade diferente do laser de um aparelho para o outro.

Estas oscila — ¢Bes ndo sdo aceites nos casos de reclamacdes.

— Lasers verdes funcionam apenas com determinados receptores de laser e
0 méaximo alcance do receptor de laser é reduzido. A este respeito, veja 0s
dados técnicos.
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Carregar o acumulador

— Carregar completamente o acumulador antes de usar o aparelho.

— Ligue o carregador a rede eléctrica e a tomada para carregador (J) do
compartimento do acumulador (L). Use apenas o carregador fornecido.
Se for usado um aparelho errado, a garantia caduca. O acumulador
também pode ser carregado fora do aparelho.

— Enquanto o acumulador é carregado, o LED do carregador (N) acende
com cor vermelha. O processo de carga esta concluido quando o LED
acende com cor verde. Se o aparelho néo estiver ligado ao carregador,
o LED do carregador pisca.

— Alternativamente também podem ser usadas
pilhas alcalinas (4 x tipo C). Coloque-as no
compartimento de pilhas (K). Observe para
isso 0s simbolos para instalacao.

— Insira 0 acumulador (L) ou o compartimento
de pilhas (K) no compartimento de insercao (G)

e aparafuse firmemente com o parafuso de
fixacdo (1). Os contactos eléctricos (H) tém
que ser conectados neste passo.

— Com o acumulador inserido, o aparelho pode
ser usado durante o processo de carga.

—Se os 3 LED's (2, 4, 5) acenderem brevemente
e o aparelho se desligar, isso significa que as
pilhas precisam de ser mudadas ou o acumulador
precisa de ser recarregado.

Inser¢é@o das pilhas no controlo remoto
— Observe a polaridade correcta.
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Operacao vertical

\_.\

M
F
G
A Mira rapida H Contactos eléctricos
B Saida de laser de referéncia / | Porca de fixagdo compartimento
de prumo de pilhas ou acumulador
C Cabeca prismatica / J Tomada para carregador
Saida do feixe de laser K Compartimento de pilhas
D Diodos de recepcao do L Compartimento do acumulador
telecomando (4 x)
M Carregador /

E Painel de comando

F Rosca de 5/8" para operacao
horizontal

G Compartimento de insercéo para
acumulador ou compartimento
de pilhas

114
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Indicagdo de funcionamento
vermelho: o acumulador esta
a ser carregado

verde: processo de carga
concluido
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Painel de comando Quadrum

34

Laserliner®

Quadrum

Controlo remoto
10

11

—
B TR
1
12 14
13 15
16

1 Funcao auto/man

2 LED funcao auto/man
LED apagado:
nivelacdo automatica
LED aceso: nivelacao manual

Botdo para ligar/desligar
Indicagdo de funcionamento
LED fungéo Tilt

Funcao Tilt

LED eixo X

LED eixo Y

LED eixo Z

10 Saida sinal de infravermelhos

© 00 N o O b~ W

11 Indicagdo de funcionamento
12 Modo scan

13 Tecla de posicionamento
(rodar para a direita)
Funcao auto/man:
Inclinar eixos X/Y

14 Seleccionar a velocidade de
rotacao 600/ 300/ 120/
60 /0 r/min

15 Tecla de posicionamento
(rodar para a esquerda)
Funcao auto/man:
Inclinar eixos X/Y

16 Mudanca eixos X/Y
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Nivelacéo horizontal e vertical auto auto
— Horizontal: Coloque o aparelho numa superficie
0 mais plana possivel ou fixe-o num tripé.
— Vertical: coloque o aparelho sobre os pés laterais.
O painel de comando fica virado para cima. Com
a fixacdo para parede opcional (n.° de art. 080.70) @
é possivel montar o aparelho na aplicacao vertical
sobre um tripé.
— Pressionar o botdo para LIGAR/DESLIGAR.

»
G
o

' LED da funcdo auto/man apagado: nivelacao automatica
-

— O aparelho nivela-se automaticamente numa margem de + 5°. Na fase
de ajuste, o laser pisca e a cabeca prismatica fica parada. Quando a
nivelacdo tiver sido concluida, o laser fica permanentemente aceso e
roda com o numero de rotacdes max. Consulte também a seccdo sobre
"Sensor Automatic" e "ADS-Tilt".

Se o aparelho tiver sido colocado demasiado inclinado (fora de 5°) soa
' um sinal de aviso, a cabeca prismatica para e o laser pisca. A seguir é
® preciso colocar o aparelho numa superficie mais plana.

Posicionamento do nivel de laser vertical

Na operacdo vertical, o nivel de laser pode ser posicionado com exactiddo. O
"Sensor Automatic" (sistema automatico sensor) fica activado e nivela o nivel
de laser vertical. Consulte a ilustracdo seguinte.

Se o LED auto/man piscar, isso significa que a margem de ajuste
maxima de 5° foi alcancada. A seguir, cologue o aparelho na
® horizontal, desligue-o e volte a liga-lo.
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Funcdo de inclinagdo até 5° — horizontal

Com a activacdo da funcéo de inclinagdo é desligado o sistema automatico
sensor. Pressione para isso o botdo auto/man. Os botdes mais/menos
possibilitam o ajuste motorizado da inclinagdo. Os eixos X e Y podem ser
ajustados separadamente. Consulte as ilustracdes seguintes.

® oo
O ® ®O © @CP
|

Laserliner’
== Quadum —

Funcédo de inclinacdo até 5° — vertical
[

' Se a margem de inclinacdo méaxima de 5° for alcancada, o laser ! fica
= parado e pisca. Reduza a seguir o angulo de inclinacao.

Laserliner
= Quadum —

0O®

Funcéo de inclinagdo > 5°

Inclinagcbes maiores podem ser tracadas com a
placa angular opcional, n.° de art. 080.75. DICA:
deixe primeiro o aparelho realizar o alinhamento
automatico e coloque a placa angular em zero. A
sequir, desligue o sistema automaético sensor com
o botao auto/man. Incline por fim o aparelho no
angulo desejado.

' LED da funcao auto/man aceso: nivelacdo manual
- 117
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Modos do laser

Modo de rotagdo

Com a tecla de rotacdo podem ser ajustadas
velocidades diferentes: 0, 60, 120, 300, 600
r/min

Modo de ponto

Para chegar ao modo de ponto, carregue na
tecla de rotacdo até que o laser deixe de rodar.
O laser pode ser posicionado com precisao
relativamente ao nivel de medicdo com as
teclas de sentido.

Modo scan

Com a tecla scan pode ser activado e
ajustado um segmento de luz intensa
em 2 larguras diferentes. O segmento é
posicionado com as teclas de sentido.

Modo de receptor manual

Trabalhar com o receptor laser opcional:
Ajuste o laser de rotacdo no nimero de
rotagdes maximo e ligue o receptor laser.
Consulte para isso as instrucdes de uso
de um receptor laser correspondente.

Trabalhar com o laser de referéncia

e de prumo

O aparelho dispde de dois lasers de referéncia.
Na operacao horizontal pode ser baixada uma
perpendicular com eles. Na operacdo vertical, o
laser de referencia serve para alinhar o aparelho.
Para isso, ajuste os lasers de referencia paralela-
mente f parede. A seguir o nivel de laser vertical
fica alinhado perpendicularmente a parede,
consulte a ilustrag&o.
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Dados Técnicos (Sujeito a alteracdes técnicas)

Margem de autonivelacao

+5°

Exactidao

+1mm/10m

Nivelamento horizontal / vertical

Automdtico com niveis de bolha
e servomotores electronicos.

Velocidade de ajuste

aprox. 30 seg. ao longo de
todo o angulo de trabalho

Feixe de referéncia vertical

90° em relacdo ao nivel de rotacéo

Velocidade de rotagédo

0, 60, 120, 300, 600 r/min.

Controlo remoto

Infravermelho IR

Comprimento de onda
laser vermelho / verde

635 nm /532 nm

Classe de laser vermelho / verde

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Poténcia de saida laser vermelho / verde

<1 mW/<5mw

Alimentacao eléctrica

Acumulador de alto desempenho /
Pilhas (4 x tipo C)

Vida atil do acumulador vermelho / verde

aprox. 35 h /aprox. 14 h

Vida util da pilha vermelho / verde

aprox. 50 h / aprox. 8 h

Duracéo da carga do acumulador aprox. 7 h

Temperatura de trabalho vermelho / verde | -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C
Temperatura de armazenamento -10°C ... + 70°C

Classe de proteccao IP 66

Dimensodes (L x A x P) /
Peso (incl. acumulador)

Controlo remoto
Alimentacéo eléctrica

215x 205 x 165 mm /2,6 kg

2 x 1,5V tipo AAA

Alcance do telecomando

até 30 m (Infravermelho IR)

Peso (incl. pilha)

Disposi¢des da UE e eliminagéo

O aparelho respeita todas as normas necessarias
para a livre circulacado de mercadorias dentro da UE.

Este produto é um aparelho eléctrico e tem de ser recolhido
e eliminado separadamente, conforme a Directiva europeia
sobre aparelhos eléctricos e electronicos usados.

Mais instrucoes de seguranca e indicacoes adicionais em:

www.laserliner.com/info

Ce
R

119



Laserliner®

Innovation in Tools

Preparativos para verificar a calibragem

Vocé mesmo pode verificar a calibragem do laser. Coloque o aparelho entre
2 paredes separadas num minimo de 5 metros. Ligue o aparelho. Par uma
perfeita verificacdo, utilizar um tripé / suporte: IMPORTANTE: o sistema
automatico sensor tem que estar activado (LED auto/man apagado).

1. Marque o ponto A1 na parede.

2. Gire o aparelho 180° e marque o ponto A2. Assim, temos uma referéncia
horizontal entre A1 e A2.

ﬂ 1.
U Al %
2. 180° ﬂ
Al “% A2 u
Verificar a calibragem

3. Colocar o aparelho o mais proximo da parede possivel a altura do
ponto A1, alinhando o aparelho.

4. Girar o aparelho 180° e marcar o ponto A3. A diferenca entre
A2 e A3 é a tolerancia.

5. Repetir os pontos 3 e 4 para verificar os eixos Y e Z.

3.
Al % A2
- g A2
M 2,180 £ s
180° Z
180 0 . [
% ~ ‘
L |-

Se no eixo X, Y ou Z os pontos A2 e A3 se encontrarem a uma
' distancia superior a 1 mm/ 10 m, é necessario proceder a um
® ajuste. Contacte o seu distribuidor.
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Modo de ajuste

Durante o ajuste, observe o alinhamento do laser rotativo. Ajuste
sempre todos 0s eixos.

Ajuste do eixo X

Activar o modo de ajuste: ligue o Quadrum. Prima a tecla ligar/
desligar e a tecla auto/man simultaneamente até que o LED X
pisque rapidamente.

Ajuste: Com as teclas Mais/Menos, mova o laser da posicao
atual para a altura do ponto de referéncia A2.

Anular o ajuste: desligue o aparelho.
Memorizar: 0 novo ajuste € memorizado com o tecla scan.
Ajuste dos eixos Y e Z

Activar o modo de ajuste: ligue o Quadrum. Prima a tecla ligar/
desligar e a tecla auto/man simultaneamente até que o LED X
pisque rapidamente.

Com a tecla X/, mude para o eixo Y.

Ajuste: Com as teclas Mais/Menos, mova o laser da posicao
atual para a altura do ponto de referéncia A2.

Anular o ajuste: desligue o aparelho.

Memorizar: 0 novo ajuste é memorizado com o tecla scan.

©
®06
©
C)
©
6
®06
©
C)

Para o ajuste do eixo Z, coloque o aparelho
na vertical e proceda da mesma forma que
para o ajuste do eixo Y.

Verificar regularmente a calibragem
antes do uso, depois de transporte
e armazenamento prolongados.
Controlar sempre todos os eixos.




Laserliner®

Innovation in Tools

Las igenom hela bruksanvisningen och de medféljande haftena “Garanti
' och extra anvisningar* och “Laserklass 3R sakerhetsanvisningar*. Folj de
® anvisningar som finns i dem. Forvara underlagen val.

Helautomatisk rotationslaser med rod respektive

gron laserteknologi.

— Med réd lodlinje

— 4 laserlagen: punktlage, linjelage, rotationslage och mottagarlage

— Alla funktioner kan kontrolleras via fjarrkontrollen.

— tillbehor Sensolite 410: Rackvidd upp till 400 m med lasermottagare

— tillbehor SensoMaster 400 (endast Quadrum rod): Rackvidd upp till 400 m
med lasermottagare. Med langdistansmottagare och millimeterexakt
avstandsmatning.

Allméanna sékerhetsinstruktioner

Laserstralning! Laserstralning!
Titta aldrig direkt Undvik direkt stralning
in i laserstralen! mot dgonen.
Laserklass 2 Laserklass 3R
<1mW 635 nm <5 mW - 530-670 nm
EN 60825-1:2007-10 EN60825-1:2007-10

Se upp: L&s infor idrifttagandet av laseranordningen noga igenom
sdkerhetsanvisningarna for laserklass 3R. Ta inte bort varningsskyltarna
fran lasermétinstrumentet! Titta aldrig direkt in i laserstralen! Laser
apparater &r absout ingenting for barn. Forvara darfor laserapparaten
oatkomligt for barn! Rikta inte laserapparaten i onddan pa personer.
Denna produkt &r ett kvalitets-laser-matinstrument, pa vilket den angivna
toleransen stélls in till 100% pé& fabriken. P& grund av lagen om produkt-
ansvar ber vi att fa hanvisa till féljande: Kontrollera kalibreringen regel-
bundet, dvs innan du borjar anvanda matinstrument, efter att du har
transporterat det och om du inte har anvant det pa lange. Dessutom vill
vi héanvisa till, att en absolut kalibrering endast & majlig pa en fackverkstad.
Om du sjalv kalibererar matinstrumentet far du inget absolut kalibrerings-
varde. Hur exakt kalibreringen &r beror pa hur noga du &r.
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Quadrum / Quadrum Green

Speciella produktegenskaper och funktioner

SENsOr . ) - ar T
Rutomaric  Rotationslasern riktar upp sig sjalv. Den satts i en lamplig grun-

dinstalining — inom arbetsvinklar pa + 5°. Fininstallningen tar 6ver fran auto-
matiken: Tre elektroniska matsensorer registrerar darvid X-, Y- och Z-axlarna.

Tilts Anti-Drift-systemet (ADS) forhindrar felmatningar.
Funktionsprincip: 30 sekunder efter aktivering av ADS kontrolleras
korrekt instéllning av lasern kontinuerligt. Om apparaten flyttas genom
yttre paverkan, eller om lasern forlorar sin hojdreferens, stannar lasern.
Dessutom lyser bade lasern och vipp-lysdioden permanent. For att kunna
arbeta vidare maste man trycka pa vippknappen igen eller stanga av och
sla pa apparaten igen. Sa enkelt och sakert férhindras felmatningar.

ADS ér inte aktivt efter paslagning. For att skydda den instéllda
apparaten mot lagesforandringar genom yttre paverkan maste ADS
aktiveras genom att trycka pa vippknappen. ADS-Funktion visas genom
att vipp-LED blinkar; se bild nedan.

ADS-systemet slar pa 6vervakningen forst 30 sekunder efter slutford
l nivellering av lasern (inriktningsfas). Vipp-LED blinkar en gang per
® sekund under inriktningsfasen och blinkar snabbt nar ADS ar aktivt.

Funktionsatt ADS ADS paslaget efter
30 sekunder, snabba
Start blinkningar pa Yttre
Pa rotation vipp-lysdioden. paverkan
7L
Inj -akti :
njusteringsfas ) ADS ak}lvermg Lasern
sensorautomatik Tryck pa vippknappen stannar

sa blinkar vipp-LED

en gang per sekund av sakerhetsskal,

lasern blinkar och
vipp-lysdioden lyser
permanent.
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Innovation in Tools

\\ﬂ»\ock Transport-LOCK: Apparaten skyddas vid transport
av en sarskild motorbroms.

Skydd mot damm och vatten — Matinstrumenten
utmarker sig genom att de ar skyddade mot damm och regn.

Rumsgaller: De visar laserplanen och funktionerna.
auto: automatisk injustering/man: manuell injustering

=N e

Horisontell Vertikal Fallfunktion 90° vinkel 90° referens-
nivellering nivellering funktion

Quadrum Green: Gron laserteknik

Pa vilket avstdnd man kan se en laserstrale med blotta 6gat bestdms av dess
farg respekltive vaglangd. Detta bygger pa det manskliga 6gats fysiologi — gront
verkar ljusare for oss an rétt. Beroende pa de omgivande ljusférhallandena har
den grona lasern betydligt hogre synbarhet &n den réda; inomhus kan den
uppfattas som upp till 12 génger ljusare. Detta gor att den kan anvandas pa
morka ytor, pa langre avstand och vid betydligt starkare ljusférhallanden. Som
referensstorhet for skillnaden i ljusstyrka har en réd laser med vaglangden 635
nm anvants.

| motsats till roda laserstralar kan det grona laserljuset bara alstras indirekt.
Darfor kan systemberoende avvikelser upptrada:

— Den optimala drifttemperaturen ar 20 °C. Utanfor en arbetstemperatur
pa 0-40 °C blir den har gréna lasern morkare. VIKTIGT: Innan apparaten
slds pa behover den anpassa sig till den omgivande temperaturen.

— Ljusstyrkan kan skilja sig fran en apparat till en annan. Dessa avvikelser
ar undantagna fran reklamationsratten.

— Gron laser fungerar bara med vissa lasermottagare och den maximala
réckvidden for lasermottagning ar mindre. Se tekniska data.
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Quadrum / Quadrum Green

Laddning av batteri

— Ladda batteriet helt innan det satts in i apparaten.

— Anslut laddaren till natuttaget och batterifackets (J) laddningsuttag (L).
Anvand bara det medféljande laddningsaggregatet. Garantin galler
inte om annat aggregat anvands. Batteriet kan dven laddas utan att
sitta i apparaten.

— Nar batteriet laddas lyser en LED pa laddningsaggregatet (N) rott.
Laddningen &r klar och avstangd nar denna LED lyser gront. Nar enheten
inte ar ansluten till laddaren, blinkar kontrollampan pa nataggregatet.

— Alternativt kan aven alkaliska batterier (4 st Typ
C) anvandas. De ldggs i batterifacket (K). Lagg
dem som symbolerna visar.

— Skjut in batteriet (L) respektive batterifacket (K)

i facket (G) och dra at fastskruven (I). De
elektriska kontakterna (H) maste anslutas.

— Med batteri isatt kan apparaten anvéndas under
laddningen.

— Om alla 3 lysdioderna (2, 4, 5) tands ett
ogonblick och apparaten stangs av, maste
batterierna antingen bytas eller laddas.

Isattning av batterier i fjarrkontrollen
— Se till att vanda polerna ratt.

*
J .
H
G
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Innovation in Tools

\_.\

Vertikaldrift M
F
G
A Snabbsikte H Elektriska kontakter
B Utgang for referens-/lodlaser | Fastmutter for batterifack

ktive | i i
C Prismahuvud/utgang respektive laddningsbart batteri

for laserstrale J Laddningsaggregat
D Mottagardioder for fjdrrkontroll K Batterifack
4 st
(st L Batterifack
E Kontroll |
ontrotipane M Laddare/nataggregat
F 5/8"-ganga for horisontallage N Drifisindikator
G Fack for laddningsbart batteri rod: Batteriet laddas
respektive batterifack gron: Laddningen ar klar
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Quadrum / Quadrum Green

Kontrollpanel Quadrum

34

Laserliner®

Quadrum

Fjarrkontroll

ﬂ

10

11

14
15

16

1 auto/man-funktion

2 LED foér auto/man-funktion

© 00 N o O b~ W

Lysdiod slackt:
Automatisk injustering
Lysdiod tand: Manuell injustering

Strombrytare PA/AV
Driftsindikator
LED for vippfunktion
Vipp-funktion
LED for X-axel
LED for Y-axel
LED for Z-axel

10 Utgang for infrardd signal

11 Driftsindikator
12 Skanningslage

13 Positioneringsratt
(vrid &t hoger)
auto/man-funktion:
Luta X-/Y-axlarna

14 Vdlj rotationshastighet: 600 /
300/ 120/ 60/ 0 varv/min

15 Positioneringsratt
(vrid at vanster)
auto/man-funktion:
Luta X-/Y-axlarna

16 Omstallning av X-/Y-axel
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Horisontell och vertikal nivellering auto auto

— Horisontell: Stall apparaten pa en yta som ar
sa jamn som mojligt eller fast den pa ett stativ.

— Vertikal: Stall enheten pa fotterna pa sidan.
Kontrollpanelen pekar uppat. Med hjalp av
tillvalet vaggfaste (artikelnr 080.70) kan
apparaten monteras pa ett stativ for vertikal
anvandning.

— Tryck pa strombrytaren.

W
G
o

' Lysdiod auto/man-funktion slackt: Automatisk injustering

— Apparaten riktas automatiskt upp inom ett intervall av + 5°. Under
inriktningsfasen blinkar lasern och prismahuvudet star stilla. Nar
nivelleringen &r klar lyser lasern med fast sken och vrider sig med
maxvarvtalet. Se dven avsnittet om "Sensorautomatik" och "ADS-vipp".

Om apparaten stalls upp med for stor lutning (mer an 5°), ljuder en
' varningssignal, prismahuvudet stdr stilla och lasern blinkar. D& maste
® apparaten stéllas upp pa en jamnare yta.

Positionering av de vertikala laserplanen
| vertikaldrift kan laserplanen positioneras exakt. "Sensorautomatiken" férblir
aktiv och nivellerar de vertikala laserplanen. Se nedanstdende bild.

auto %o
LU |
i |
(©) ®0O

[ X

Nar auto/man-lysdioden blinkar, har det maximala justeringsomradet
' pa 5° natts. Stall sedan apparaten horisontellt samt stdng darefter av
® den och sla sedan pa den igen.

128 GO



Quadrum / Quadrum Green

Lutningsfunktion upp till 5° — horisontellt

Vid aktivering av lutningsfuktionen stdngs sensorautomatiken av. Tryck
da pa knappen auto/man. Med plus/minus-knapparna kan man justera
lutningen med hjalp av motorn. Da kan X- och Y-axlarna justeras var for
sig. Se nedanstaende bild.

' Nar det maximala lutningsomradet pa 5° uppnatts, stannar lasern och
= Dblinkar. Minska da lutningsvinkeln.

Lutningsfunktion > 5°

Storre lutningar kan skapas med tillbehoret
Vinkelplatta, artikelnr. 080.75.

TIPS: Lat forst apparaten stalla in sig sjalv och
satt vinkelplattan i nollage. Stang sedan av
sensorautomatiken med auto/man-knappen.
Luta sedan apparaten i 6nskad vinkel.

' Lysdiod auto/man-funktion tand: Manuell injustering
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in Tools

Laserlagen

Rotationslage
Med hjélp av rotationsknappen stélls varvtalen in:
0, 60, 120, 300, 600 varv/min

Punktlage

For att aktivera punktldget trycker man pa
rotationsknappen flera ganger, dnda tills att
lasern har slutat att rotera. Lasern kan vridas
till matplanet i den énskade positionen med
hjélp av positioneringsknapparna.

Skanningslage

Med hjélp av skanningsknappen kan ett

ljusstarkt segment aktiveras och stallas in i fyra
olika bredder. Segmentet vrids till den énskade
positionen med hjalp av positioneringsknapparna.

Handmottagarlage

Anvandning av tillvalet lasermottagare: Stall in
rotationslasern pa det maximala varvtalet och sla
pa lasermottagaren. Se bruksanvisningen till en
sddan lasermottagare.

Arbete med referens- respektive
lodlaser

Apparaten har tva referenslasrar. | horisontalldge
kan dessa anvdndas som lod. | vertikallage
anvands referenslasrarna for injustering av
enheten. Referenslasrarna justeras da in parallellt
med véggen. Da &r de vertikala laserplanen
ratvinkligt injusterade mot vaggen, se bild.
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Quadrum / Quadrum Green

Tekniska data (Tekniska &ndringar férbehalls)
Sjalvnivelleringsomrade +5°

Noggrannhet +1mm/10m
Automatisk med elektroniska libeller
och servomotorer.

Nivellering, horisontell/vertikal

Installningshastighet Cirka 30 s 6ver hela arbetsvinkeln
Vertikal referensstrale 90° mot rotationsplanet
Rotationshastighet 0, 60, 120, 300, 600 varv/min
Fjdrrkontroll Infrardd IR

Laservaglangd réd/gron 635 nm /532 nm

Laserklass rod/gron 2/ 3R (EN60825-1:2007-10)
Utgangseffekt laser rod/gron <1TmW/<5mwW

Stromforsorning / anvandningstid | Hogeffektsbatteri/batterier (4 x typ C)
Drifttid laddningsbart batteri Cirka 35 tim/cirka 14 tim

rod/grén

Drifttid batterier rod/grén Cirka 50 tim/cirka 8 tim
Laddningstid batteri Cirka 7 s

Arbetstemperatur réd/gron -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C
Forvaringstemperatur -10°C ... + 70°C

Skyddsklass IP 66

Matt Bx Hx D)/

Vikt (inklusive batter) 215 x 205 x 165 mm /2,6 kg

Fjarrkontroll

Strémforsorjning / anvandningstid | 2 x 1,5V, typ AAA
Rackvidd fjarrkontroll Maximalt 30 m (IR-Control)
Vikt (inklusive batteri) 0,07 kg

EU-bestdmmelser och kassering

Apparaten uppfyller alla nddvandiga normer for
fri handel av varor inom EU.

Den hér produkten &r en elektrisk apparat och den c E
maste sopsorteras enligt det europeiska direktivet

for uttjanta el- och elektronikapparater.

Ytterligare sakerhets- och extra anvisningar pa:

www.laserliner.com/info I
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Innovation in Tools

Forbereda kalibreringskontroll

Du kan kontrollera kalibreringen av lasern. Satt upp enheten mitt emellan
tva vaggar som ar minst fem meter fran varandra. Sla pa apparaten. Anvand
ett stativ fér optimal kontroll. VIKTIGT: Sensorautomatiken maste vara aktiv
(auto/man-lysdioden éar slackt).

1. Markera punkten A1 pa vaggen.

2. Vrid enheten 180° och markera punkten A2. Mellan A1 och A2 har du nu
en horisontell referens.

ﬂ 1.
U Al % H
2. 180° ﬂ
H S - ~ 1]
Kalibreringskontroll

3. Stall enheten sa nara vaggen som mdgjligt i héjd med den markerade
punkten A1.

4. Vrid enheten 180° och markera punkten A3. Differensen mellan
A2 och A3 é&r toleransen.

5. Upprepa steg 3 och 4 for kontroll av Y- respektive Z-axeln.

3.
Al A2
o A2

A3
0O

L A2 L
]

1 B %

Om punkterna A2 och A3 ligger mer an 1 mm/10 m fran varandra pa
X-, Y- eller Z-axeln, behovs en ny justering. Kontakta er dterforsaljare
eller vand er till serviceavdelningen pa UMAREX-LASERLINER.

=0K

1mm/10m

-
-4
=]
o

<
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Quadrum / Quadrum Green

Justeringslage

Var noga med att rikta upp rotationslasern ratt vid justeringen.
Justera alltid alla axlar.

Justering av X-axeln

Aktivera justeringslaget: Sl pa Quadrum. Tryck samtidigt
pa PA/AV-knappen och auto/man-knappen tills X-LED
blinkar snabbt.

Justering: Kor lasern fran dess aktuella position till referens-
punktens A2 hojd med hjalp av plus/minus-knapparna.

Awvisa justering: Stang av apparaten.

Spara: Sékra den nya justeringen med hjélp av skanningsknappen.

Justering av Y- och Z-axlarna

Aktivera justeringsldget: Sla pa Quadrum. Tryck samtidigt
pa PA/AV-knappen och auto/man-knappen tills X-LED
blinkar snabbt.

Véxla med X/Y-knappen pa Y-axeln.

Justering: Koér lasern fran dess aktuella position till referens-
punktens A2 hojd med hjélp av plus/minus-knapparna.

Awvisa justering: Stang av apparaten.

Spara: Sakra den nya justeringen med hjdlp av skanningsknappen.

For justering av Z-axeln ska apparaten stallas upp
vertikalt. Anvand sedan samma forfarande som
vid justering av Y-axeln.

Justeringen bor kontrolleras
regelbundet, sdsom fore anvandning
samt efter transport och léangre Y
férvaring. Kontrollera darvid alltid
alla axlar.

@@g@g@a @@%3@

X-1Y-1Z-
axlarna

X
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Les fullstendig gjennom bruksanvisningen og de vedlagte
heftene ,,Garanti- og tilleggsinformasjon* og ,,Laser class 3R
sikkerhetsinstrukser*. Fglg anvisningene som gis der. Disse
dokumentene ma oppbevares trygt.

Helautomatisk rotasjonslaser med rad eller grgnn
laserteknologi.

— Med rad lodde laser

— Funksjoner: Punkt-, scan-, rotasjons- og handmottakermodus

— Alle funksjoner kan styres via fiernkontrollen.

— Sensolite 410 (ekstrautstyr): Rekkevidde med mottaker opp til 400 m radius

— SensoMaster 400 (ekstrautstyr, kun Quadrum rgd): Rekkevidde med
mottaker opp til 400 m radius. Med mottaker fo lengre avstander og
eksakt millimeter avlesning for lasernivaet.

Generelle sikkerhetsinstrukser

Laserstraling!
unnga a rette stralen
mot gynene.

Laser klasse 3R
<5mW - 530 - 670 nm
EN60825-1:2007-10

Laserstraling!
Ikke se inn i stralen!
Laser klasse 2
<1mW . 635nm
EN 60825-1:2007-10

OBS: Les ngye gjennom sikkerhetsinstruksene for laserklasse 3R far laseren
tas i bruk. Varselskiltene pa lasermaleren ma ikke fiernes! Ikke se direkte

inn i stralen! Laserinstrumentet ma oppbevares utilgjengelig for barn! Ikke
rett instrumentet mot personer nar det ikke er ngdvendig. Apparatet er et
kvalitets-laser-maleapparat og innstilles pa fabrikken med 100% i den angitte
toleransen. P4 grunn av produkt - ansvaret vil vi henvise til det falgende:
Kontroller regelmessig kalibreringen far bruk, etter transporter og lengre
lagring. Vi henviser dessuten til at en absolutt kalibrering kun er mulig i

et fagverksted. En kalibrering fra din side er bare en tilnaerming og
kalibreringens ngyaktighet er avhengig av hvor omhyggelig den utfares.
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Quadrum / Quadrum Green

Spesielle produktegenskaper og funksjoner

SENsOr ) . )
automamic  Rotasjonslaseren posisjonerer seg av seg selv. Den stilles

opp i den ngdvendige grunnstillingen - innenfor arbeidsvinkelen pa + 5°.
Fininnstillingen overtar automatikken gyeblikkelig: Tre elektroniske
malesensorer registrerer her X-, Y- og Z-aksen.

Tilt‘S Anti-Drift systemet (ADS) forhindrer feilmalinger.
Funksjonsprinsippet: Laseren kontrolleres med hensyn til en korrekt
posisjonering 30 sekunder etter at ADS har blitt aktivert. Hvis apparatet
blir beveget gjennom innvirkninger utenfra eller hvis laseren taper sin
hgydereferanse, blir laseren staende. | tillegg blinker laseren og tilt-LEDen
lyser kontinuerlig. For & kunne arbeidere videre, trykkes tilt-knappen, eller
apparatet slas av og pa. P& denne maten forhindres feilmalinger bade
enkelt og palitelig.

ADS er ikke aktivt etter innkoplingen. For & beskytte det posisjonerte
apparatet mot posisjonsforandringer som fglge av innvirkninger utenfra, ma
ADS aktiveres ved a trykke pa tilteknappen. ADS funksjonen indikeres ved at
tilt LEDen blinker, se illustrasjonen nedenfor.

ADS-funksjonen setter overvakningen pa skarpt farst 30 sekunder etter
' fullstendig nivellering av laseren (innretningsfase). Tilt LEDen blinker i
® sekundtakt under innretningsfasen, rask blinking nar ADS er aktivt.

Funksjonsmate ADS ADS innstilt p&
skarpt etter 30

Begynnelse sekunder, tilt LED Innvirkning

Pa rotasjon blinker raskt. utenfra
7L

Posisjoneringsfase Aktivering av
Sensor Automatic ADS: Trykk pa Ik.)?siren

tilteknappen, tilt ir for

LEDen blinker i sikkerhets skyld

stéende, laseren
blinker og tilt-LED
lyser permanent.

sekundtakt.
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\\ﬂ»\ock Transport LOCK: Apparatet beskyttes med en spesiell
motorbrems under transporten.

Beskyttelse mot stav og vann, males i IP. Laserliner sine
maleinstrumenter er klassifiserte i henhold til normen. Dess hayere IP
dess mer beskyttet er maleinstrumentet.

Romgitter: Disse viser lasernivaer og funksjoner.
auto: automatisk innstilling / man: manuell innstilling
auto auto man

e U CRFNEER

Horisontalt Vertikalt plan Fall funksjon 90° vinkel 90° referanse-
plan funksjon

Quadrum Green: Grgnn laserteknologi

P& hvilken avstand en laser er synlig for gyet, bestemmer dens farge eller
bglgelengde. Dette har sin bakgrunn i fysiologien til det menneskelige ayet

— grent synes oss lysere enn rgdt. Avhengig av lyset i omgivelsene er derfor
grenne lasere mange ganger bedre synlige enn rgde, innenders inntil 12 ganger
lysere. Dette gjar det mulig & anvende dem p& marke flater, over lengre
avstander og til arbeider ved sveert sterkt lys i omgivelsene. Som referanseverdi
for forskjellen i lysstyrken gjelder en rgd laser med 635 nm bglgelengde.

| motsetning til rgde lasere, kan et grent laserlys kun genereres indirekte.
Derfor kan det systembetinget oppsta svingninger:

— Optimal driftstemperatur er pa 20 °C. Nar det arbeides utenfor
temperaturgrenser pa fra 0 til 40 °C, blir denne grgnne laseren
markere. VIKTIG: Vent med 4 sl& pa apparatet til det har tilpasset
seg til omgivelsestemperaturen.

— Forskijellige lysstyrker pa laseren fra det ene apparatet til det andre.
Disse forskjellene er ingen grunn til reklamasjon.

— Grgnne lasere fungerer bare med visse lasermottakere, og den maksimale
rekkevidden er kortere. Se de tekniske dataene nar det gjelder dette.
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Quadrum / Quadrum Green

Opplading av det oppladbare batteriet

— Lad det oppladbare batteriet fullstendig opp fgr apparatet tas i bruk.

— Kople ladeapparatet til stramnettet og ladekontakten (J) til batterikammeret
(L). Vennligst benytt kun medlevert ladeapparat. Garantien taper sin
gyldighet dersom det brukes et feil ladeapparat. Det oppladbare batteriet
kan ogsa lades utenfor apparatet.

— LEDen til ladeapparatet (N) lyser mens det oppladbare batteriet lades opp.
Oppladingen er avsluttet ndr LEDen lyser grant. Nar instrumentet ikke er
koblet til ladeapparatet, blinker LEDen.

— Alternativt kand et ogsa benyttes alkalibatterier
(4 x type C). Legg disse i batterikammeret (K).
Hold gye med installasjonssymbolene.

— Skyv det oppladbare batteriet (L) eller batteri-
kammeret (K) inn i innskyvningsbrettet (G) og
skru fast med festeskruen (1). De elektriske
kontaktene (H) mé da veere tilkoplet.

— Nar det oppladbare batteriet er skjgvet inn, er
apparatet klart til bruk under oppladningen.

— Dersom alle de 3 LEDene (2, 4, 5) lyser opp et
gyeblikk og apparatet slar seg av, ma batteriene
skiftes ut eller det oppladbare batteriet lades
opp pa nytt.

Innlegging av batteriene pa fjernbetjeningen

— Serg for at polene blir lagt riktig.
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Vertikal modus

&
B
i

F
G
A Hurtigsikte H Elektriske kontakter
B Utgang referanse- / rgdlaser | Festemutter batterirom
) . eller oppladbart batteri
C Prismehode / utgang laserstale PP I
J Ladebgssin
D Mottaksdioder for fiernbetjening "9
(4 x) K Batterirom
E Betjeningsfelt L Rom til oppladbart batteri
F 5/8" gjenger for horisontal M Ladeapparat / nettdel
modus e
N Driftsindikator
G Innskyvningsbrett for oppladbart Rad: Det oppladbare batteriet
batteri eller Batterirom lades opp

Grgnn: Oppladingen er avsluttet
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Betjeningsfelt Quadrum

34

Laserliner®

——— Quadrum ——

Fjernbetjening
10

—
B TR

I

14

15

16

1 auto/man funksjon

N

LED auto/man funksjon
LED av: Automatisk posisjonering
LED pé: Manuell posisjonering

PA / AV knapp
Driftsindikator

LED tiltefunksjon
Tiltefunksjon

LED X-akse

LED Y-akse

LED Z-akse

10 Utgang infrargdt signal
11 Driftsindikator

© 00 N O o b~ w

12 Scannemodus

13 Posisjoneringsknapp
(drei mot hgyre)
auto/man-funksjon:
Stille X/Y-aksene pa skrd

14 Velge rotasjonshastighet 600 /
300/120/60/0 o/min

15 Posisjoneringsknapp
(drei mot venstre)
auto/man-funksjon:
Stille X/Y-aksene pa skra

16 Omstilling av X-/Y-akse
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Horisontal og vertikal nivellering auto auto

— Horisontal: Still apparatet pa en flate som er sa
jevn som mulig, eller fest det pa et stativ.

— Vertikal: Still apparatet pa sidefgttene.
Betjeningsfeltet er rettet oppover. Med
veggholdere (Art-nr. 080.70), som er
tilgjengelig som tilleggsutstyr, kan apparatet
monteres pa et stativ for vertikal innsats.

— Trykk p& AV/PA-knappen.

W
G
o

' LED auto/man-funksjon av: Automatisk posisjonering

— Apparatet nivellerer seg automatisk innenfor et omrade pa +5°.
| posisjoneringsfasen blinker laseren og prismehodet star stille.
Nar nivelleringen er avsluttet, lyser laseren kontinuerlig og roterer
med maks. turtall. Se ogsa avsnitt om "'Sensor Automatic' og
""ADS-Tilt" i denne sammenheng.

Nar apparatet stilles opp for skratt (over 5°), lyder et varselsignal,
' rotorhodet stér stille og laseren blinker. Da ma apparatet stilles
pa en flate som er jevnere.

Posisjonering av det vertikale lasernivaet

| vertikaldrift kan lasernivéet posisjoneres ngyaktig. *'Sensor Automatic™
holder seg aktiv og nivellerer det vertikale lasernivéet. Se illustrasjonen
nedenfor.

' Nar auto/man-LEDen blinker, er det maksimale justeringsomradet pa
= 5°nadd. Still da apparatet horisontalt opp og sla det av og pa igjen.

140



Quadrum / Quadrum Green

Hellingsfunksjon inntil 5° — horisontal

Med aktiveringen av hellingsfunksjonen slas sensorautomatikken av. For

a gjare dette, trykker man pa auto/man. knappen. Pluss- / minusknappene
gjer det mulig & justere hellingen med motorkraft. Her er det mulig & justere
X- 0og Y-aksen atskilt. Se illustrasjonene nedenfor.

i

' Nar maksimum hellingsomrade pé 5° er nadd, blir ! laseren
= stdende og blinker. Da ma hellingsvinkelen reduseres.

e~
=
©O

-
=
©®

Laserliner
= Quadum —

Hellingsfunksjon > 5°

Starre hellinger kan man anlegge med vinkelplaten
art. nr. 080.75, som er tilgjengelig som
tilleggsutstyr.

TIPS: La ferst apparatet fa posisjonere seg
selvstendig, og still vinkelplaten pa null. Sla
deretter av sensorautomatikken med auto/man
knappen. Still apparatet pa skratt i gnsket vinkel.

' LED auto/man-funksjon pa: Manuell posisjonering
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Lasermodi

Rotasjonsmodus
Med rotasjonsknappen stiller man inn turtallene:
0, 60, 120, 300, 600 o/min

Punktmodus

For & na frem til punktmodus, trykkes det
gjentatte ganger pa rotasjonsknappen helt
til laseren ikke roterer mer. Laseren kan
dreies til gnsket posisjon i malenivaet med
posisjoneringsknappene.

Scannemodus

Med scanneknappen kan man aktivere og
innstille et lysintensivt segment i 4 forskjellige
bredder. Segmentet dreies til gnsket posisjon
med posisjoneringsknappene.

Handmottakermodus

Arbeid med den ekstra lasermottakeren: Still
rotasjonslaseren inn pa maksimum turtall og sla
pé lasermottakeren. Se bruksanvisningen for en
tilsvarende lasermottaker i denne sammenheng.

Arbeid med referanse- eller loddlaser
Apparatet er utstyrt med to referanselasere. |
horisontal drift kan man felle et lodd med denne
laseren. | vertikal drift tjener referanselaserne til
posisjonering av apparatet. For & gjere dette,
justeres referanselaserne parallelt mot veggen.
Deretter er det vertikale lasernivaet posisjonert i
rett vinkel mot veggen, se illustrasjonen.
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Tekniske data (Det tas forbehold om tekniske endringer)

Selvnivelleringsomrade

+5°

Ngyaktighet

+1mm/10m

Nivellering horisontal / vertikal

Automatisk med elektronisk
vaterpass og servomotorer.

Innstillingshastighet

ca. 30 Sek. over hele arbeidsvinkelen

Loddrett referansestréle

90° mot rotasjonsnivaet

Rotasjonshastighet

0, 60, 120, 300, 600 o/min

Fjernbetjening

Infrargd IR

Laserbglgelengde rgd / grenn

635 nm /532 nm

Laserklasse rgd / grgnn

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Utgangseffekt laser rad / grenn

<1mwW/<5mw

Strgmforsyning

Hoyeffekts oppladbart batteri /
batterier (4 x type C)

Driftstid akkumulator rgd / grenn

ca. 35 timer. / ca. 14 timer

Driftstid batterier ragd / grenn

ca. 50 timer. / ca. 8 timer

Oppladingstid akkumulator

ca. 7 timer

Arbeidstemperatur rgd / grgnn

-10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C

Fjernbetjening

Strgmforsyning

Lagertemperatur -10°C ... + 70°C
Beskyttelsesklasse IP 66

Mal BxH x D)/ 215 x 205 x 165 mm /
Vekt (inkl. oppladbart batteri) 2,6 kg

2x 1,5V type AAA

Rekkevidde fjernbetjening

maks. 30 m (IR-control)

Vekt (inkl. Batteri)

0,07 kg

EU-krav og kassering

Apparatet oppfyller alle ngdvendige normer for

fri samhandel innenfor EU.

Dette produktet er et elektroapparat og ma
kildesorteres og avfallsbehandles tilsvarende
ifalge det europeiske direktivet for avfall av

Yiterligere sikkerhetsinstrukser og tilleggsinformasjon pa: I : g :

elektrisk og elektronisk utstyr.
www.laserliner.com/info 143
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Forberedelse av kontroll av kalibreringen

Du kan kontrollere kalibreringen av laseren. Still instrumentet opp i
midten mellom to vegger som star minst 5 m fra hverandre. Sla pa
apparatet. Det er best & bruke et stativ for & oppna en optimal kontroll.
VIKTIG: Sensorautomatikken méa veere aktiv (auto/man-LED er slatt av).

1. Marker punkt Al pa veggen.

2. Drei instrumentet 180° og marker punkt A2. Du har na en horisontal
differanse mellom Al og A2.

ﬂ 1 H

U Al %

H 2. »180° ﬂ
AL “% A2 u

Kontroll av kalibreringen

3. Still instrumentet s& neer veggen som mulig og i samme hgyde som det
markerte punktet Al.

4. Drei instrumentet 180° og marker punkt A3. Differansen mellom A2
og A3 utgjar toleransen.

5. Gjenta 3. og 4. for & kontrollere Y- og Z- aksen.

3.
Al A2
o A2

A3

=0K

1mm/10m

-
-3
o
o

<

o

A2 L
ﬁ A3 |

L |-

Hvis X-, Y- eller Z-aksen til punktene A2 og A3 ligger mer enn
' 1 mm / 10 m fra hverandre, er det ngdvendig a foreta en ny
= justering. Ta kontakt med din fagforhandler eller henvend deg
til kundeserviceavdelingen hos UMAREX-LASERLINER.
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Justeringsmodus

Pass pa posisjoneringen av rotasjonslaseren under justeringen.
Juser alltid alle aksene.

Justering av X-aksen

Aktivering av justeringsmodus: SI& pa& Quadrum. Trykk pa
PA | AV knapp og auto/man-knapp samtidig inntil X-LED-en
blinker raskt.

Justering: Med pluss-/minus-tastene kjares laseren fra
sin aktuelle posisjon og til referansepunktets hgyde A2.

Vraking av justeringen: Sl& av apparatet.
Lagring: Den nye justeringen lagres med scanneknappen.
Justering av Y- og Z-aksen

Aktivering av justeringsmodus: Sla pa Quadrum. Trykk pa
PA / AV knapp og auto/man-knapp samtidig inntil X-LED-en
blinker raskt.

Bytt til Y-aksen med X/Y-tasten.

Justering: Med pluss-/minus-tastene kjares laseren fra
sin aktuelle posisjon og til referansepunktets hgyde A2.

Vraking av justeringen: Sla av apparatet.

@@g@g@a @@ggc@

Lagring: Den nye justeringen lagres med scanneknappen.

Til justering av Z-aksen stilles apparatet opp
vertikalt, og sa gar man frem slik det forklares
for justering av Y-aksen.

Kontroller regelmessig justeringen
' for bruk, etter transporter og lengre Y
® lagring. Kontroller da alltid alle aksene.
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Kullanim kilavuzunu ve ekindeki " Garanti Bilgileri ve Diger Aciklamalar
' ile "Laser class 3R Guvenlik Bilgileri” brostrlerini itinayla okuyunuz.
® Iginde yer alan talimatlari dikkate aliniz. Bu belgeleri 6zenle saklayiniz.

Tam otomatik, kirmizi veya yesil lazer teknolojili

rotasyon lazeri.

— Ek olarak kirmizi sakul lazeri ile

— Lazer Modlari: Nokta, tarama, rotasyon ve el alicisi modu

— Tum fonksiyonlar uzaktan kumanda ile kullanilabilir.

— opsiyonal Sensolite 410: Lazer alicisi erisim alani maks. 400 m yaricapinda

— opsiyonal SensoMaster 400 (sadece Quadrum kirmizi): Lazer alicisi erisim
alani maks. 400 m yaricapinda. Uzun lazer alim birimli ve lazer diizlemine
gore milimetre kesinlikli mesafe gosterimli

Genel guvenlik bilgileri

Lazer isini! Lazer isini!
Dogrudan isina Isinlarin direkt olarak gozlere
bakmayiniz! vurmasindan kagininiz.
Lazer sinifi 2 Lazer sinifi 3R
<1mwW . 635nm <5mW -530-670 nm
en 60825-1:2007-10 EN60825-1:2007-10

Dikkat: Lazeri kullanima almadan 6nce lazer sinifi 3R ile ilgili emniyet
uyarilarini itinayla okuyunuz. Lazer 6lcim cihazi Gzerindeki uyari levhalarini
cikartmayiniz! Dogrudan isina bakmayiniz! Lazer cihazi, cocuklarin eline
ulasmamalidir! Cihazi gereksiz yere insanlarin Usttine dogrultmayiniz. Bu
cihaz yuksek kaliteli lazer 1sinli bir 6lcim cihazi olup, belirtilen toleranslar
dahilinde %100 olarak fabrikada ayarlanir. Urlin sorumlulugu sebebiyle su
hususlarda dikkatinizi cekmek isteriz: Uriiniin kalibrasyonunu her kullanimdan
once, nakil ve uzun muhafazadan sonra kontrol ediniz. Ayrica kesin bir
kalibrasyonun tam olarak sadece uzman bir atélyede yapilabildigini dikkat
cekeriz. Tarafinizdan yapilacak olan bir kalibrasyon sadece bir yaklasim olabilir
ve kalibrasyonunuzun kesinligi dogrudan goésterdiginiz 6zene baglidir.
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Ozel Uriin Nitelikleri ve Fonksiyonlari

SENsar
me Rotasyon lazeri kendi kendini dizecler. Cihaz + 5°'lik calisma

acl araligr dahilinde gerekli temel konuma getirilir. Ardindan otomatik sistem
hemen hassas ayari tamamlar. Bu islemde (¢ adet elektronik élcim sensoru
X, Y, ve Z eksenlerini saptar.

Tilt Anti-Drift sistemi (ADS) hatali 6lctimleri engeller. Islev prensibi:
Lazer 1sini ADS'nin etkinlestiriimesinden 30 sonra strekli olarak dizgtn bir
duizecleme yoninden kontrol edilir. Cihaz dis etkenlerden dolayr hareket
ettirilirse veya lazer yUkseklik referans noktasini kaybederse, lazer durur.
Ayrica lazer yanip soner ve Tilt-LED 151§ strekli yanar. Calismaya devam
edebilmek icin, Tilt tusuna yeniden basin veya cihazi kapatip acin. Boylece
hatali 6lctimler kolayca ve gtvenli olarak engellenir.

ADS cihazin calistiriimasindan sonra etkin olmaz. Kurulmus olan cihazi dis
etken sebepli konum degisimlerinden korumak icin, ADS sistemi Tilt tusuna
basilarak etkinlestirilmelidir. ADS fonksiyonunun etkin olusu, Tilt 1sIginin yanip
sonmesi ile bildirilir. Bkz. asagidaki sema.

ADS sistemi ancak lazerin dizeclenmesi tamamlandiktan 30 saniye
sonra denetleme sistemini aktif hale getirir (kurulum safhasi). Kurulum
esnasinda Tilt 15191 saniyelik araliklarla yanip séner; ADS etkin oldugunda
hizli sekilde yanip soner.

ADS Fonksiyon sekli ADS 30 saniyeden
sonra aktif olur,
Rotasyon Tilt LED 15191 hizlica
Acik baslar yanip soner. Dis etken
7L
Sensor Automatic ADS’nin
kurulum safhasi etkinlestirilmesi: Le?zer X
Tilt tusuna basiniz; guvenlik
Tilt 15191 saniyelik acisindan du[”"
araliklarla yanip 'azef yanip soner
séner. ve Tilt-LED 151G1

stirekli yanar.
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\\ﬂ»\ock Transport LOCK: Cihaz tasima esnasinda 6zel bir motor
freni ile korunur.

Toz ve sudan koruma — Olciim cihazlari tozdan ve yagmurdan
korunma 6zellikleri ile 6ne ¢ikmaktadirlar.

Alan Kafesi: Bunlar lazer duzlemlerini ve fonksiyonlarini gosterir.
auto: Otomatik hizalama / man: Mandel (elle) hizalama

= e

Yatay tesviye Dikey tesviye Egilimler 90° acllar 90° Referans
fonksiyonu

Quadrum Green: Yesil lazer teknolojisi

Bir lazerin hangi mesafede goz ile gérilmesinin mimkdin oldugunu rengi
ve dalga boyu belirler. Bunun sebepleri insan goézinin fizyolojisinden
kaynaklanmaktadir - yesil bize kirmizidan daha parlak goértndr. Cevre
Isigina bagli olarak, yesil lazerler kirmizi lazerlerden kat kat daha fazla
gorunurltktedirler, i¢ alanlarda 12 kat daha parlak olarak. Bu da koyu
yuzeylerde, uzak mesafelerde ve cok aydinlik cevre 1siginda kullanimlari
mumkun kilar. Parlaklik farklarinda referans 6lctsi olarak 635 nm dalga
boylu bir kirmizi lazer baz alinmaktadir.

Kirmizi lazer i1sinlarindan farkli olarak, yesil lazer 1511 sadece dolayli olarak
meydana getirilebilir. Bu sebeple sistemden kaynaklanan oynamalar
meydana gelebilir:

— En iyi ortam sicakhigi 20°C'dir. Calisma sicaklik araligi olan 0 — 40°C'nin
disinda bu yesil lazer daha koyu olur. ONEMLI: Cihazi agmadan 6nce
cevre Isisina uyum saglamasini bekleyiniz.

— Lazer 1s1ginin parlakligi cihazdan cihaza degisebilir. Bu farkliliklardan
dolayi reklamasyon kabul edilmemektedir.

— Yesil lazerler sadece belirli lazer alicilar ile calismaktadirlar ve lazer
aliminin maksimun erimi daha azdir. Bununla ilgili teknik bilgilere bakiniz.

148



Quadrum / Quadrum Green

Bataryanin Sarj Edilmesi

— Cihazi kullanmadan 6nce bataryayr tamamen sarj edin.

— Sarj cihazini elektrik prizi ve batarya yuvasinin (J) sarj soketine (L) baglayin.
Lutfen sadece birlikte verilen sarj cihazini kullaniniz. Yanlis sarj cihazlari
kullanildigi takdirde garanti gecerliligini yitirir. Batarya cihazin disinda da
sarj edilebilir.

— Batarya sarj edildigi stirece, sarj cihazinin LED (N) 1sig1 kirmizi renkte yanar.
LED 15191 yesil renkte yandiginda, sarj islemi tamamlanmis olur. Cihaz sarj
cihazina bagl olmadigi zaman, gic kaynagi kontrol 1s1g1 yanip soner.

— Alternatif olarak (4 ad. C tipi) alkali piller
de kullanilabilir. Bunlari batarya yuvasina (K)
yerlestirin. Bu arada yerlestirme simgelerini
dikkate aliniz.

— Bataryayi (L) veya batarya yuvasini (K) girintiye
(G) sokup tespit civatasi (1) ile sikiniz. Bu islem
esnasinda elektrik kontaklar (H) baglanmalidir.

— Batarya takili olursa, cihaz sarj islemi stresinde
kullanima hazirdir.

— 3 LED 1s1ginin her biri (2, 4, 5) kisaca yandiktan
sonra cihaz kapanirsa, pillerin degistirilmesi ya
da bataryanin sarj edilmesi gerekir.

Pillerinin Kumandaya Takilmasi
— Kutuplarin dogru olmasina dikkat ediniz.
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\_.\

Dikey Calisma M
F
G
A Hizli hedef alma H Elektrik kontaklar
B Referans isini / | Pil veya batarya yuvasi tespit
Sakul lazer isini gikisi vidasl
C Prizma bashgi / Lazer isini gikisi J  Sarj soketi
D Uzaktan kumanda algilayici K Pil yuvasi
diyotlari (4
iyotlan (4x) L Batarya yuvasi
E K d li
Hmanda panel M Sarj aleti / Sebeke adaptort
F Y kull icin 5/8 i i
atay kullanim icin 5/8 in¢ dis N Sarj gostergesi

G Batarya veya pil yuvasi kirmizi: Batarya sarj ediliyor
yesil: Sarj islemi tamamlandi
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Quandum kumanda alani Uzaktan Kumanda

34 ="

Laserliner®

Quadrum

14
15

16

1 auto/man fonksiyonu

N

© 00 N O o b~ w

auto/man fonksiyonu isig
LED kapali: Otomatik hizalama
LED acik: Mandel (elle) hizalama

ACMA/KAPAMA tusu
islem géstergesi

Tilt fonksiyonu 1511
Tilt fonksiyonu

X ekseni 1s1g1

Y ekseni 151§1

Z ekseni 15191

10 KO sinyal cikigi
11 islem géstergesi

12 Tarama modu

13 Konumlandirma tusu
(saga ceviriniz)
auto/man fonksiyonu:
X/Y Eksenlerinin kaydiriimasi

14 Rotasyon hizi secimi - 600 /
300/ 120/ 60/ 0 dev./dak

15 Konumlandirma tusu
(sola ceviriniz)
auto/man fonksiyonu:
X/Y Eksenlerinin kaydiriimasi

16 X/Y Eksenleri degistirilir
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Yatay ve diisey diizecleme: auto auto

— Yatay: Cihaz mimkin oldugunca diz bir zemin >
Usttine konulmali veya bir statif (U¢ ayak) Gzerine q
sabitlenmelidir.

— Dusey: Cihazi yan ayaklar tzerine yerlestiriniz.
Kumanda alani yukariya dogru bakiyor. Opsiyonel
duvar sabitleyicisi (Urtin no: 080.70) ile cihaz disey
kullanimlarda bir statif tizerine monte edilebilir.

— ACIK/KAPALI tusunu bas.

4
-

' Auto/man fonksiyonu LED'i kapali: Otomatik hizalama

— Cihaz kendini otomatik olarak £5° araliginda duzecler. Kurulum siresinde
lazer yanip séner ve prizma bashgi durur. Nivelman tamamlandiginda, lazer
strekli yanar ve maksimum devir sayisi ile déner. Bu konuyla ilgili " Sensor
Automatic" ve "ADS-Tilt" bolumlerini de okuyunuz.

Cihaz fazla meyilli (5° araligi disinda) sekilde kuruldugunda, bir uyari
' sinyali verilir, prizma kafasi durur ve lazer yanip séner. Bu durumda
cihazin daha duz bir zemin Ustlne konmasi gerekir.

Diisey Lazer Diizeyinin Konumlandiriimasi

Disey kullanim modunda, lazer diizeyi ylzde yiz tam olarak
konumlandirilabilir. "Sensor Automatic" etkin kalir ve dusey
lazer diizeyini diizecler. Sonraki sekle bakiniz.

auto/man-LED 151g1 yanip sondiginde, maksimum 5°'lik ayarlama
' araligina ulasilmistir. Cihazi yatay olarak kurup kapatip yeniden
"  calistininiz.
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5°'ye Kadar Meyil Fonksiyonu - Yatay

Meyil fonksiyonu etkinlestirildiginde sensor otomatigi kapatilir. Bunun igin
auto/man tusuna basiniz. Art/Eksi tuslari ile meylin tahrikli olarak degismesi
muUmkinddr. Bu durumda X ve Y ekseni birbirlerinden bagimsiz olarak
ayarlanabilir. Sonraki sekillere bakiniz.

Maksimum 5°'lik meyil sinirina ulasildiginda, ! lazer durur ve yanip
= SoOner. Bu durumda meyil agisini azaltiniz.

Meyil fonksiyonu > 5°

Daha buyutk meyiller istege bagl temin
edilebilen agi plakasi, Urtin No. 080.75
araciligiyla ayarlanabilir. TAVSIYE: Once
cihazin kendini diizeclemesini bekleyip

acl plakasini sifirlayiniz. Daha sonra sensor
otomatigini auto/man tusu ile kapatiniz.
Ardindan cihazi istediginiz aclya ceviriniz.

' Auto/man fonksiyonu LED'i acik: Manuel (elle) hizalama
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Lazer Modlari

Rotasyon Modu
Rotasyon tusu ile devir sayilari ayarlanir:
0, 60, 120, 300, 600 D/dak

Nokta Modu

Nokta moduna gecmek icin lazer rotasyonu
(donmesi) duruna kadar rotasyon tusuna
basmaya devam ediniz. Lazer, konumlandirma
tuslari ile 6lcim konumuna istenen pozisyona
donddrdlebilir.

Scan Modu

Scan tusu ile yogun isikli bir katman 4 degisik
genislikte akftiflestirilebilir ve ayarlanabilir.
Katman, konumlandirma tuslari ile istenen
pozisyona donddrdlur.

El Alicisi Modu

istege bagl temin edilebilen lazer alicisi ile
calisma: Rotasyon lazerini maksimum devir
sayisina ayarlayin ve lazer alicisini acin.
Bununla ilgili s6z konusu lazer alicisinin
kullanim kilavuzuna bakiniz.

Referans lazeri veya
Dikme lazeri ile calisma
Cihazin iki adet referans lazeri bulunur. Yatay

calisma modunda bunun ile bir dik dogru inilebilir.

Dusey calisma modunda referans lazerleri cihazin
hizalanmasina yaramaktadirlar. Bunun igin
referans lazerlerini duvara paralel sekilde ayarlayin.
Bu durumda dusey lazer diizeyi duvara dik agiyla
diizeclenmis olur, sekle bakiniz.
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Teknik Ozellikler (Teknik degisiklik yapma hakki saklidir)

Otomatik diizecleme araligi

+5°

Hassasiyet

+1mm/10m

Yatay ve dusey duzecleme

Elektronik tesviye ruhu ve
servo motorlar ile otomatik olarak.

Ayarlama Hizi

tim calisma agisi icin yakl. 30 sn

Dikey referans isini

Rotasyon duzeyine 90°

Rotasyon Hizi

0, 60, 120, 300, 600 D/dak

Uzaktan Kumanda

Enfraruj IR

Lazer dalga boyu kirmizi / yesil

635 nm / 532 nm

Lazer sinifi kirmizi / yesil

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Lazer cikis guict kirmizi / yesil

<1mW/<5mw

GUC beslemesi

Yuksek performans bataryasi /
piller (4 x C tipi)

Bataryanin calisma siresi kirmizi /
yesil lazer

yak. 35 saat / yak. 14 saat

Pillerin calisma suresi kirmizi / yesil

yak. 50 saat / yak. 8 saat

Batarya dolum sresi

yak. 7 saat

Calisma sicakhigr kirmizi / yesil

-10°C ... +50°C/ 0°C ... + 40°C

Depolama isisi

-10°C ... + 70°C

Uzaktan Kumanda

GUC beslemesi

Koruma sinifi IP 66
Ebatlar (Gx Y x D)/ 215 x 205 x 165 mm /
Agirhigr (batarya dahil) 2,6 kg

2x1,5VTip AAA

Uzaktan kumanda menzili

maks. 30 m (IR-Control)

Agirhigr (batarya dahil)

0,07 kg

AB Diizenlemeleri ve Atik Aritma

Bu cihaz, AB dahilindeki serbest mal ticareti icin
gecerli olan tim gerekli standartlarin istemlerini

yerine getirmektedir.

Bu Urln elektrikli bir cihaz olup Avrupa Birligi‘nin
Atk Elektrik ve Elektronik Esyalar Direktifi uyarinca
ayri olarak toplanmali ve bertaraf edilmelidir.

Diger emniyet uyarilari ve ek direktifler icin:

www.laserliner.com/info

C€
ER
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Kalibrasyon kontroliiniin hazirlanmasi

Lazerin kalibrasyonunu kontrol edebilirsiniz. Cihazi birbirlerine en az 5m
mesafede bulunan iki duvarin ortasina kurunuz. Cihazi calistiriniz. En iyi
kontrol sonuglarini alabilmek icin, litfen bir statif (sehpa) kullaniniz.
ONEMLI: Sensor Automatic etkin olmali (auto/man LED 1sigi kapal).

1. Duvarda A1 noktasini isaretleyiniz.

2. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A2 noktasini isaretleyiniz. Simdi A1 ve A2
noktalari arasinda yatay bir referans cizginiz vardir.

ﬂ 1
U Al % H
2. 180° ﬂ
H m T ]
Kalibrasyon kontrolii

3. Cihazi olabildigince duvara yaklastirip A1 noktasinin hizasina kurunuz.

4. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A3 noktasini isaretleyiniz. A2 ve A3
noktalari arasindaki mesafe, cihazin hassasiyet degeridir.

5. Y veya Z eksenlerinin kontrolU icin 3 ve 4 nolu islemleri tekrarlayin.

3.
Al A2
o A2

A3

=O0K

4

1mm/10m

<

“r 180° I

L A2 L
R

[ ]

X, Y veya Z eksenlerinde A2 ve A3 noktalari birbirlerine 1 mm /

10 m’den daha buyuk bir uzaklikta bulunuyorlarsa, yeniden ayarlama

= Yyapilmasi gerekmektedir. Bu durumda yetkili saticinizla ya da UMAREX
LASERLINER'in musteri servisi departmaniyla irtibata geginiz.
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Ayarlama Modu

Rotasyon lazerinin diizgln olarak ayarlanmis olmasina dikkat ediniz.

Daima tim eksenleri ayarlayin.

X Ekseninin Ayarlanmasi

Ayarlama Modunun Etkinlestirilmesi: Quadrum cihazini calistiriniz.
X-LED 151§1 hizlica yanip sénmeye baslayana kadar ACMA/KAPAMA
tusu ve auto/man tusunu ayni anda basili tutunuz.

Avyarlama: Arti/Eksi tuslari ile lazeri bulundugu pozisyonundan
A2 referans noktasinin yuksekligine getiriniz.

Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihazi kapatiniz.
Hafizaya kaydetme: Scan tusu yeni ayarlar hafizaya kaydedilir.
Y ve Z Eksenlerinin Ayarlanmasi

Ayarlama Modunun Etkinlestirilmesi: Quadrum cihazini calistiriniz.
X-LED 151§1 hizlica yanip sénmeye baslayana kadar ACMA/KAPAMA
tusu ve auto/man tusunu ayni anda basili tutunuz.

X/Y tusu ile Y eksenine geginiz.

Ayarlama: Arti/Eksi tuslari ile lazeri bulundugu pozisyonundan
A2 referans noktasinin yiiksekligine getiriniz.

Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihaz kapatiniz.
Hafizaya kaydetme: Scan tusu yeni ayarlar hafizaya kaydedilir.

Z ekseninin ayarlanmasi icin cihazi dikey olarak
kurup Y ekseni icin tarif edildigi sekilde hareket ediniz.

z

Urtintin ayarini her kullanimdan énce,
nakil ve uzun muhafazadan sonra
kontrol ediniz. Bu islemde daima tim
eksenleri kontrol ediniz.

Y

@@g@g@a @@%3@

X/Y/lZ
Eksenleri

X
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Heobxoanmo 0bs3aTenbHO 1 B NOSHOM 0ObeMe NMPOoYecTb MHCTPYKLIMIO MO
3KCNAyaTaummy 1 npunaraemble 6poLutops ,VIHbopMaLms o rapaHTim n
LoNoNHWTEeNbHbIEe CBeAeHWs"” U, IHCTPYKLMM MO TeXH1Ke 6e30nacHoCTH npu
paboTe ¢ nasepom knacca 3R". Cobnoaatsb cofepXKaLlmecs B 3TUX [OKYMEHTax
yKa3saHus. Bce LOKYMEHTbI XpaHWTb B HAZEXHOM MecTe.

ABTOMAaTMYECKMI POTALMOHHbIN fla3ep Mo TeXHONornum
KpacHOro Unu 3eneHoro nasepa.

— [LONONHUTENbHbIN OTBECHBIN Na3epHbIN Ny4

— PexxMbl paboTbl: TOHEYHbIA, CKaHUPOBaHME, BPALLEHVE 1 PYYHO Nprem

~ YnpasneHvie Nprvbopom Npuw NOMOLLM ANCTAHLMOHHOTO MyfbTa ynpaBneHus.

— onumoHanbHo Sensolite 410: Paguyc nprvéma nasepHbix nyden npuémnmkom 400 m

— onuuoHansHo SensoMaster 400 (Tonbko Quadrum rot): Paguyc npréma nasepHbix
nyyen nprémHmkomM 400 M. bonbluor, nasep NPUEMHbIN 31eMeHT No3BoNseT
onpenennTb PasHULY BbICOT B MUIIIMMETPAX.

O6Las TexHUKa 6e3onacHoCTH

JlazepHoe mznyveHwnel
W36erawTe nonagaHus
ny4ya B rnasal
Knacc nasepa 2
< 1MBT*635HM
EN 60825-1:2007-10

JlazepHoe n3ny4eHne!
M36eratb nonafnaHus
NpAMbIX Ny4el B rnasa.
Knacc nasepa 3R
<5MBT:530-670 HM
EN60825-1:2007-10

BHuMaHwue: lNepef BBOLOM Na3epa B 3KCMyaTaLMio HEOOXOANMO BHUMATENbHO
03HaKOMUTBLCS C NpaBMIaMu TeXHUKK Ge3onacHoCTV Ans knacca nasepa 3R. He
CHUMaTb NpeaynpeanTenbHble TabNMYKN Ha Na3epHOM M3MepuTensHOM Nprbope!

He cMOTpUTe NPSAMO Ha nasep. XpaHuTe nasep nofasnblue ot geten. Hukorna He
HanpaBnsANTe NasepHbIV NyY Ha MofAeN. TO Ka4eCTBEHHbIN N3MePUTENbHbIV Na3epHbIN
nprbop co 100% 3aBOACKOM HACTPOWKOWM B pamKax A0MNYyCTUMbIX NorpewHocTen. Mbl
TakXKe [OMKHbI 00paTUTL Balle BHUMaHWeE Ha ClefyloLiee: peryspHoO npoBepsinTe
KannbpoBKy Nprbopa nepes, MCNob3oBaHMEM, NOCSE NEPEBO3KM U ANUTENBHOTO
XpaHeHus. Takxe HEOOXOAVMO OTMETUTL, YTO abcontoTHas kanmbposka BO3IMOXHa
TONbKO B CMeuMann3npoBaHHon Mactepckor. CamocTosTenbHas Kanvbposka nuilb
npnbnnsuTenbHa, 1 ee TOHHOCTb Oy[eT 3aBMCETb OT Ballielt BHUMATEeNbHOCTU.
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Ocobble XapaKTepUCTUKN Nsgenuvs u yHKLUn

Automatic  POTALMOHHBIV la3ep HaCTpamBaeTCs camocTosTenbHo. OH
yCTaHaBNMBaeTCs B TpebyemMoe MCXOAHOe NOMOXeHVe - B Npefenax yrna
CaMOCTOSATENBHOIO HMBENMPOBaHWA £ 5°. A TO4HYIO PEryIMPOBKY Cpasy xe
BbINONHSET aBTOMaTLKa: Mpyr 3TOM TpK INEKTPOHHbIX M3MepUTENbHbBIX AaT4mKa
dukenpytot ocn X, Y n Z.

Tilt MpotnBoapendosas cuctema (ADS) npefoTBpaLLaeT oWwmnboyHble
3amepsl. MpuHUMN gencrems: Jlasep B TedeHne 30 cekyH[, nocne akTnBMpoBaHna ADS
NOCTOSAHHO NPOBEPSAET NPaBUILHOCTL BbIPaBHUBaHMA. ECK NprbOop Nof, BHELWHUM
BO3/1€NCTBMEM NPVXOAMT B ABUXEHWE, UMW Na3ep TepseT CBOI OMOPHYIO BbICOTY,
Torga nasep oCtaHaBAMBaAETCA. [JONOMHNTENBHO K 3TOMY J1a3ep MUraeT, a CBeTOAMOL,
MNHAVIKALMN HaKNIOHa FOPUT MOCTOSIHHO. [1N15 NPOAOMXKeHMs paboTbl MOBTOPHO HaxaTb
KNaBwLLYy HaKNOHa UK BbIKIIOYUTb 1 CHOBA BKIIIOYMTbL MPUOOP. TakuM NpocTbIM 1
Ha/eXHbIM CNocoboM NpefoTBPaLLAOTCH OWNOOYHbIE 3aMepbl.

MpotneoapericoBas cuctema (ADS) He akTMBHA NOCe BKIIOYEHNs YCTPOCTBA.
YT100bI 3aLUUTUTL NPUOOP OT M3MEHEHNS MONMOXEHWS MPW NMOCTOPOHHEM BO3AENCTBUIN,
HY>XHO aKTVBMPOBaTb ADS HaxaTneM KHOMKM HaknoHa. yHKuma ADS nokasbiBaetcs
MUraHMem CBETOAMOAA HAKIOHa, CMOTPY PUCYHOK BHU3Y.

ADS BktoHaeT PyHKLMIO KOHTPONA NnLLb Yepe3 30 cekyH[, nocie NoaHoro
l HUBENMPOBaHWs flasepa (3Tan HacTpoKku). Ha sTane HaCTPOMKM CBETOANOA,
HaKroHa MUraeT C CeKyHAHOM YacToToin; koraa ADS akTvBHa - ObICTpoe MuraHve.

MpuHunn aencrena ADS ADS BKIOUMTCS
yepes 30 ¢, BbicTpoe

Havano MUraHue ceetoavoa MoctopoHHee

Brkn. BpaLLeHus HaKJIoHa. BO3/lecTBLe
7L

Hacrpoiika BkliodeHve ADS:
Sensor Automatic Haxatb KHOMKy B uensix

HaKknoHa, MHANKaTop 6e30nacHocTV nasep

HaK/OHa 3aMuraeT OCTAHABNMBAETCH,

C CeKyHOHOW

< nasep Muraet,
4acTtoTomn.

a ceeToavon,
VNHAVIKaLWK HaknoHa
FOPUT MOCTOSIHHO.
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\\ﬂ“\ock BJTIOKVIPOBKA ans TpaHcnopT1posku: [ns 3awwmTel nprubopa Bo Bpems
TPaAHCMOPTUPOBKM OH (DUKCMPYETCS C MOMOLLbIO CMeLmanbHOro MOTOPHOro TOPMO3a.

CreneHb 3awWmTbl TPMOOPOB OT Mbin 1 Bnaru IP 54, IP 66 1 IP 67.

MpocTpaHCcTBEHHbIe peLueTky: MoKa3bIBaIOT MIOCKOCTY Nla3epa U PyHKLMN.
auto: aBToMaTU4eCKoe HVBENMPOBaHYEe / Man: HUBENPOBaHWE BPYYHYIO

e RS

[opu3oHTanbHoe BeptukansHoe HaknoH 90° yron 90° OnopHasn
HVBENMpoBaHue HVBeNnMpoBaHue PyHKLYA

Quadrum Green: TeXHONOrMs nasepa, U3Ny4aloLLero B 3efeHomn
obnactu cnekTpa

PaccTosiHme, Ha KOTOPOM Nasep CTaHOBUTCA BUAMMBIM [N15 ra3a, 00yCcnoBieHo ero
LIBETOM WNW IMHOM BOMHbI. 9TO 0OBACHAETCA CNeLdrKO YeNoBe4ecKoro rmnasa —
3e/1eHbll LBET KaxeTcsi bonee CBET/bIM, YeM KpacHbIi. [103ToMy, B 3aBUCMMOCTY OT
OKpY>aloLLEero cBeTa, 3eeHble N1a3epbl ropasfo 3amMeTHee Mo CPaBHEHMIO C KPacHbIMMU,
a BHYTPY MOMELLEHWI MOTYT ObITh sipye Aaxe B 12 pa3. D10 NO3BONSET NPUMEHSATL

MX Ha TEMHbIX MOBEPXHOCTAX, Ha OOMbLIMX PACCTOAHMUSAX U NpK paboTe B yCNoBUAX
O4eHb APKOro cBeTa. MIcxoaHbIM NapaMeTpoM Ana onpefeneHns pasHoCcT No ApKOCTU
CYMTAETCS KPACHbIN Nasep C ANIMHOM BOSIHbI 635 HM.

B otnnune ot KpacCHbIX Jla3epos 3eneHbin LBET MOXET reHepnpoBaTbCA TONbKO KOCBEHHO.
|-|03TOMy B 3@BNCMOCTM OT CUCTeMbl BO3MOXXHbI OTKITOHEHWA

- OnTnManbHas pabodas Temnepatypa coctasnset 20°C. 3a npegenamu paboyen
TemnepaTypbl B MHTepBane 0 — 40°C 3eneHbl Na3ep CTaHOBUTCS TEMHee.
BHUMAHWE: Mpex/e YeM BKio4aTb Nprbop, NofoxaaTh, Noka OH He MpuMeT
TemnepaTypy OKpy>KatoLlen cpefbl.

— Pa3Has spKoCTb Nasepa B 3aBUCMMOCTI OT Nprbopa. Takne OTKNIOHEHWS He MOryT
CIY>XWTb MPUHUHOM peknamMalnii.

— 3eneHble nasepbl pa60Ta|0T TONbKO C onpeneneHHbIMW NasepHbIMU NPpUeMHUKaMu,
a MaKcrMalbHada AanbHOCTb NpreMa nasepa MeHblue. Cwm. COOTBETCTBYOLLNE
TeXHN4eCKe XxapakTepmncTnku.
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3apsapka akkymynstopa

- Mepep Ucnonb3oBaHWeM Nprbopa He0OXOAMMO MOHOCTLIO 3aPAAUTL aKKyMyATOP.

— CoeaVHNUTL 3apsLHOe YCTPOMCTBO C 3MEKTPOCETLIO 1 3apsaHbIM rHe3goMm (J)
oTeneHus ans akkymynstopa (L). Micnonb3oBaTh ToNbKo 3apsfHOe YCTPOCTBO,
BXOAsLLEe B KOMMNNEKT. Mpy MCNONb30BaHNM He OPUMMHANbHBIX LeTanei rapaHTus
aHHYNMpyeTCs. AKKYMYNSATOP MOXHO TakKe 3apsixaTb OTANbHO OT nprbopa.

— Bo Bpems 3apsaku akkymynstopa (N) roput KpacHbli CBETOAMOL, 3apsiAHOMO
yCTpocTBa. MpoLecc 3apsakv aBeplueH, Koraa CBETOANOL ropUT 3eeHblM CBETOM.
Ecnv npnbop He NOAKMIOHEH K 3apsiAHOMY YCTPOICTBY, KOHTPOMbHaN namnoyka bnoka
NUTaHUS MUTaeT.

— B KkavecTBe BapvaHTa MOXHO Tak>Xe MUCMoMb30BaTh
wenoyHsle 6ataperkm (4 x Tun C). Ux Heobxonmmo
BCTaBWTb B OaTapentbiin otcek (K). Mpu 3tom obpatuats
BHMMaHME Ha CUMBOSbI Pa3MeLLeHus.

— 3a[1BUHYTb akKymynsTop (L) nnv 6atapenHsiii otcek
(K) B npremHbin 6510k (G) 1 3achmkcmposaTs ero
KpenéxHbIM BUHTOM (). DnekTpudeckmne koHTakTbl (H)
MpW 3TOM [L0MXKHbI ObITb COBANHEHDI.

— Npu BCTaBNeHHOM aKkyMynsTope BO Bpems npoLiecca
3apsaKkn Nprbop roTos K pabore.

— Ecnuv Bce 3 ceetoamoa (2, 4, 5) BCMbIXMBAIOT Ha
MrHOBeHWe, a Nprbop oTkIloYaeTcs, HeobXoANMO
3aMeHnTb BaTapen 1N BHOBb 3apAANTb aKKyMYNSATOP.

YcraHoBKa 6aTapen npy AUCTaHLMOHHOM
ynpasneHumn
— Cobniofatb NoNspHOCTb.
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Pabora B M
BEPTUKaNbHOM
MONOXeHNU F
G
A bbICTpoe HaBefeHMe Yepes B3NP H SnekTpuyeckre KOHTaKTbI
B Bbixof onopHOro / BepTuKanbHoro I KpenéxHas ranka ans 6atapetHoro
na3epHoro nyva oTceKka U akkymynstopa
C [lpu3meHHas ronoBka / BbIXOA, Nyva J  3apsgHoe rHesno
nasepa .
K batapenHbiin oTcek
D MMpweMHble AMOAb! AUCTAHLMOHHOTO
ynpasnenus (4 x) L Ortcek anga akkymynsatopa
E Maxenb ynpasnexns M 3apsaHbin 6nok / 6nok nutaHns
F Pe3bba 5/8" st ropU30HTaNbHOTO N MHaukatop paboTs!
pexmma KpacHbIN: NAET 3apsaka
aKkymynsTopa
G TMpureMHbI BNoK 45 akkyMynstopa 3eMEHbIN: NPOLIecC 3apsaKm
nnn GatapeiHoro otceka 3aBepLueH
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MaHenb ynpasneHns Quadrum

Laserliner®

Quadrum

JAnctaHuMOHHOe
ynpasneHue

ﬂ

10

11
14
15
16

= O 00 N O Uu » W

DyHKUWs auto/man

Ceetopmop dyHKUMM auto/man
CBETOAMOA, He rOpUT: aBTOMaTMYeckoe
HWBENMpPOBaHNe

CBETOAMOL, FOPUT: py4HOEe
HVBENMpoBaHe

KHonka BKJ1./BbIKJT.
MHavkaTop paboTbl
Ceetoamnon, hyHKUMM HaKIoHa
DyHKUMA HaknoHa
CeeTtogmop ocn X

CeeTogmop ocn Y

Cetoamopn ocn Z

0 BbIxof, MHppakpacHoro curHana

11
12
13

14

15

16

MHavkatop pabotbl
Pexxm ckaHnpoBaHns

KHorka no3uLMOHMpOoBaHUs
(Bpaluath BNpaBo)

DYHKLMS aBTO/PyHHOO pexuma:
HaknoHuts ocn X/Y

BbiOpaTh CKopoCTh BpatleHus 600 /
300 /120 /60 /0 06/MUH.

KHonka no3numoHpoBaHus
(BpauaTh Bneso)

DyHKLMS aBTO/PyHHOrO pexmmar:
HaknoHutb ocn X/Y

MepeksiodeHve ocn X/Y
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fopusoHTanbHoe U BepTUKanbHoe auto auto
HUBENMpoBaHue " «b
— B ropu3oHTansHOM nonoxexnu: Mo BO3MOXHOCTH
YCTaHOBUTb NPMOOP Ha POBHON NMOBEPXHOCTM UMK
3aKpenuTb Ha LUTaTVBe. 0 0
— B BepTMKanbHOM NonoxeHuu: YctaHoBUTL Nprbop Ha @ @
6OKOBbIX HOXKaX. [yNbT ynpaBneHns CMOTPUT BBEPX.
C NOMOLLbIO KPOHLUTEWHa A5 KPenneHns Ha CTeHe
(onuwms, Ne aptrkyna 080.70) nprbop MOXHO 3aKpenuTb Ha LWTaT1Be AN paboTbl B
BEPTVKaNbHOM MOMOXEHNM.
— Haxartb knasuwy BKJ1. /BbIKJT.

' CBeToAMOL, aBTO/PyHHOro pexmnMa He ropuT: aBToMaTU4eckoe HYBENMpPoBaHme
=

— Mprbop BLINONHSAET aBTOMATMYECKOe HUBENMPOBaHMe B MHTepBane = 5°. Ha 3Tane
HaCTPOMKM nasep MUraer, a Npu3MeHHas rofloBka OCTaeTcs HeMOABMXHON. 10
OKOHYaHWV HNUBENMPOBAHWS Na3ep ropuT NOCTOSIHHBIM CBEYEHWEM W BpaLLaeTcs
C MaKc. Ynciom obopotos. CM. Takxe pasfen no CeHCOPHOV aBTomaTyike "Sensor
Automatic” n 06 yrne HaknoHa ADS.

Korga npvbop ycraHoBneH nog ciniwkom 6onbLumnm yriom (6onee 5°), 38y4mt
' npeaynpeanTenbHbIN CUrHan, MPY3MeHHast FoIOBKa OCTAHABIVMBAETCS, a lasep
®  wmuraer. Mprbop HeobXOAMMO YCTaHOBUTL Ha GoJlee POBHOM MOBEPXHOCTU.

Mo3numoHupoBaHue BepTUKANbHOW MIOCKOCTU fla3epa

B BEPTUMKANBHOM pexirme BO3MOXHO TOYHOE NO3ULMOHMPOBaHIMe MIOCKOCTL fla3epa.
DYHKUWSA CEHCOPHOW aBTOMaTUKM "Sensor Automatic” octaeTcs akTUBHOWM 1 HUBENMpYeT
BepTVKanbHYIo NNOCKOCTb Nasepa. CM. CeayioLLMn PUCYHOK.

Ecnv ceToAmMOo aBTOMATUHECKOTO / PYHHOTO PEXMMA MUFAET, 3HAUWUT
LOCTUTHYT MaKCUMasbHbI Anana3oH perynnpoBaHusa 5°. Mocne 31oro
yCTaHOBUTb NPUBOP B FOPU30HTANIBHOM MOMOXEHMM U BBIKIIOYMTL 1 CHOBA
BKJTIOYUTb €ro.
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®DyYHKUUSA HAKNOHa A0 5° — Mo ropMsoHTanu

Mpwn BKIOYEHMIN (PYHKLMN HaKIIOHa OTKITIOHaeTCs CEHCOpHas aBTomaTuka. [ins atoro
HaXaTb KJ1aBULLY aBTOMAaTU4eCKOro / py4Horo pexima. KHonku "fnoc” / "MuHyc”
MO3BONSIOT M3MEHATb HaKMOH C MOMOLLbIO ABUraTens. MNpur 3ToM I0CTUPOBKY OCel

X 1Y MOXHO BbINOMHATb MO OTAENBHOCTU. CM. CleayloLLie PUCYHKN.
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®DyHKUMSA HaKMoHa Ao 5° - no BepTuKanu

an

3

T
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Cpa3sy nocne fOCTMXEeHMA MakCMManbHOro Avana3oHa yriia HaknoHa 5° nasep
' OCTaHaB/IMBAETCS W HAYMHAET MUraTh. [locne 3Toro ciefyeT YMeHbLUMTb Yros
®  HakfoHa.

®YHKUMSA HaKMoHa > 5°

HaknoHbl GonbLUero 3Ha4eHUs MoryT CO3AaBaThCs C
MOMOLLbIO JONONHUTENbHOW YIMOBOV NAWTLI, apT. N2
080.75. COBET: CHayana fatb Npvbopy caMoCcToATenbHO
BbIPOBHATLCA U YCTAHOBWTD YITIOBYIO MAIUTY Ha HOMb. 3aTem
OTKIO4UTL CEHCOPHYIO aBTOMATUKY KHOMKOW auto/man.
[Mocne 3Toro HakNIOHWTL NPUBOP NOL, HYXHbBIM YITIOM.

' CBeToAMOA, aBTO/PYHHOTO PeXXMMa FOPUT: PYYHOE HUBENVPOBaHVIe
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Pexxumbl nasepa

Pexxknm BpaleHuns
KnaswiLuel BpallleHVs yCTaHaBNMBaeTCs YO
oboportos: 0, 60, 120, 300, 600 06/MuH

Pexkum no3numoHnpoBaHusa

YT100bI BOWTU B pexnM NosnunoHnpoBaHna, ciegyet
HaXXrMatb KNnasuLly BpalleHus 00 Tex nop, rnoka
na3ep He nepecTtaHeT BpallaTbCA. C nomMolLLbio KHOMOK
NO3VLMOHNPOBAHMA Na3ep MOXHO NOBEPHYTHL B
Tpe6ye|v|oe nonoxeHre OTHOCUTESIbHO MITOCKOCTN
n3mMepeHnd.

PeXxum ckaHMpoBaHUs

KHomka ckaHMpoBaHKs NO3BONAET aKTUBMPOBATh

1 OTPerynMpoBaTh OTPE30K MHTEHCVMBHOIO CBETa,
VNMeEIoLNIA 4 pa3HbIX 3Ha4eHMs LWMPUHbI. C NOMOLLBIO
KHOMOK MO3WLMOHVNPOBAHWS CErMEHT MOXHO MOBEPHYTbL
B TpebyeMoe nonoxeHve.

Pe)xnm py4yHoro npnéma

PaboTa ¢ LoNoNHUTENbHbBIM Na3epHbIM MPUEMHNKOM:
YCTaHOBWTb POTaLMOHHbIN Nla3ep Ha MakcMManbHyio
4acToTy BPALLEHUS 1 BKIIOYNTb Na3epHbIn NPUEMHMK.
CM. MHCTPYKUMIO MO 3KCMlyaTaLmmn COOTBETCTBYIOLLETO
Na3epHOro nNpuemMHuKa.

PaGoTa ¢ onopHbIM Unu
BEpPTUKASIbHbIM fla3epom

B nprbope ecTb ABa onopHbix lazepa. C MX NOMOLLbIO
B FOPV30HTANIbHOM PEXXMME MOXHO OMycKaThb
nepneHavikynap. Mpu paboTe B BEPTUKANbLHOM
MOMIOXEHNM OMOPHBIE Nla3epbl CTyXar A
HUBENMpoBaHUs Nprbopa. ns sToro cnegyet
OTperynnpoBaTh ONOPHbINA Nasep Tak, HTobbl OH Obin
napasnneneH creHe. Tenepb BepTUKasbHas MiockoCTb
nasepa BbiCTaB/eHa NepneHANKYNspPHO CTeHe, CM.
PUCYHOK.
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TexHMn4YecKmne Xxapakrepuctuku
(N3roToBUTENb COXpaHSET 3a cOBOW NpaBa Ha BHECEHWE TeXHUHECKMX U3MEHEHI)

CamMoHVBenupoBaHme +5°

To4HOCTb *1mm/10Mm

HUBEINMPOBAaHYE NO rOpU30oHTaNu / ABTOMaTU4eCKOE, C MOMOLLBIO
BepTMKanu 3N1EKTPOHHbIX YPOBHeW 1 CepBOMOTOPOB

ok. 30 c no Bcemy yrny

CKOpOCI'b HacTponkn CaMOCTOATENTIbHOIO perynnpoBaHns

BepTukanbHbI ONOPHbIN Ny4 90° K NN0CKOCTM BpaLleHWs
CKopoCTb BpaLLieHns 0, 60, 120, 300, 600 06/MWH
[ncTaHuMoHHOe ynpasrieHne NHppakpacHoe VK

[nnHa BoMHbI lazepa KpacHoro / 3eneHoro | 635 HM / 532 Hm

Knacc nasepoB: KpacHbIv / 3ef1eHbIn 2 / 3R (EN60825-1:2007-10)
Eg;);%ﬂé?l??ﬂ MOLLHOCTb Na3epa KpacHbIv / < 1MBT /< 5wMBT

MoLLHbIN akkymynsTop /

VICTO4HMK NuTaHms 6aTapev1 (4 x N C)

Cpok cy>6bl akkymynaTopa KpacHbi /
3eNeHbIn

Cpok cny>x6bl Oataper kpacHbI / 3efieHbin | ok. 50 YacoB / ok. 8 Yacos
MpofomKNTENEHOCTb 3aPAAKY akkyMynatopa | oK. 7 4

Paboyas Temnepatypa KpacHbi / 3eneHbin | -10°C... + 50°C / 0°C... + 40°C
Temnepatypa xpaHeHus -10°C... + 70°C

Knacc 3awmtbl IP 66

Pasmepb! (LI x B x I') / Bec (Bki1. akkymynsitop)| 215 x 205 x 165 MM /2,6 K&

JAuncTaHUMOHHOe ynpaBneHue

oK. 35 4acos / ok. 14 4acos

NCTOYHWK NTaHNS 2 wt, 1,5 B1un AAA
JansbHocTb gencrausa 1Y Makc. 30 m (MK-ynpasnerue)
Bec (c batapeein) 0,07 kr

Mpasuna n Hopmbl EC n ytunusaums
Mprbop BbINOMHAET BCe HEOOXOANMbIE HOPMBbI,
pernameHTvpyloLme cBOOOLHbIN TOBapOOOOpOT
Ha Tepputopumn EC.

[aHHoe n3genve npeacrasnseT cobon 3neKTpudeckmnin

npvbop, Noanexalynii caade B LeHTpbl CO0pa 0TXO0L0B
N yTUNM3aumm B pazobpaHHOM BUAE B COOTBETCTBUN C
€BPOMencKon ANPEKTUBOM O ObIBLUNX B yNoTpebneHun
3NeKTPUYECKMX 1 SNEKTPOHHbIX Nprbopax.

|

[pyrvie npasuna TexHWku BesonacHocTy 1
LOMOMNHUTENbHbIE UHCTPYKLMM CM. MO afpecy:
www.laserliner.com/info
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MoaroTtoBka K NpoBepke KannbpoBKu

Kannbposky nasepa MOXHO KOHTPONMPOBATb. YCTaHOBUTL NprbOp nocepeanHe
MeX[y 2 CTeHaMK, PacCTosHME MeX/AY KOTOPbIMI COCTaBMsSET He MeHee 5 M.
BkniounTb Nprbop. s onTMManbHOM NpoBepkun Mcnonb3osats wratvs. BHUMAHME:
CeHcopHasi aBTOMaTvika [OMKHa ObliTb akTBHa (CBETOAMOL aBTOMATUHECKOro /
PY4HOrO pexumMa He ropur).

1. HaHecwTe Ha cTeHe Touky A1,

2. NosepHuTe Nprbop Ha 180° 1 HaHecuTe Touky A2. Tenepb y Bac eCTb
rOpU30HTaNbHas NMMHUA Mexay Todkamum AT n A2.

ﬂ L
U Al %
2. o 180° ﬂ
AL % A2 U
MNpoBepka kannbpoBku

3. Mocrasbre NprbOP Kak MOXHO BiVXKe K CTeHe Ha BbICOTE TOYKM A1,
Otperynupyite npnbop.

4. MosepHWTe Npmbop Ha 180° 1 HaHecuTe Touky A3. PasHuua Mexay
ToYKamMu A2 1 A3 BNSETCA AOMYCTUMbIM OTKIIOHEHNEM.

5. MostopuTb Wwaru 3 1 4 ans nposepku ocn Y nnm Z.

3.
Al x A2
- £ A2
S
- £ A3
a

-
-]
(=]
o

<

A2

]

HoBas locTnpoBka Tpedyetcs, ecnn Ha ocn X, Y mnu Z To4kmn A2 n A3
pacnonoXeHbl Ha paccTosHUM bonee 1 MM Ha Kaxable 10 M apyr oT Apyra.
B 3TOM Cry4ae Bam HeoOXOAVMO CBS3aTbCs C aBTOPU30BAHHbLIM AUNEPOM
nan cepercHbiM otaenoMm UMAREX-LASERLINER.
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PeXxum 1ocTnpoBkin

Bo Bpems 10CTMPOBKYM 06paLLanTe BHYMaH1e Ha BbipaBHVBaH1e
poTaLMoHHOro nasepa. Bcerga 10CTMpoBaTh BCe 0Cu.

HOcTnpoBka ocn X
BkrioveHe pexuma toctnpoBkiu: Bknioynts Quadrum. OgHoBpeMeHHO

Haxu1mMaTb KHomku BKJT. /BbIKJ1. 1 auto/man (aBToMaTn4eckuin/pyyHoit)
10 TeX Mop, Noka CBETOANOL, X He HaYHET ObICTPO MUraTh.

fOctnposka: C nomoLbio knasuw "Mnoc” / "MuHyC" nprsectv nasep
113 TeKYLLLero nosioXXeHWs Ha BbICOTY KOHTPOSIbHOM TOUKM A2.

OTMEHUTb I0CTUPOBKY: BbIKNIOYMTL Nprbop.

CoxpaHuTb: HoBas I0CTMPOBKA COXPAHAETCA C MOMOLLbIO KHOMKA
CKaHVpPOBaHMS.

HOctnpoBka oecm Y n Z

BkJiioveHe pexunma toctpoBku: BknioumTs Quadrum. OaHOBpeMeHHo
HaxxunmaTtb kHorkv BKJ1. /BbIKJS1. 1 auto/man (aBTomatvdeckunin/py4Hown)
[10 Tex Nop, Nnoka CBETOAMOA, X He HayHeT ObICTPO MUraTb.

Knaswiwwent X/Y nepekniodntbcs Ha ocb Y.

tOctnposka: C nomotwbio kKnasuw “Mnoc” / "MuHyc" npusectv nasep
113 TeKYLLLero nofioXXeHWs Ha BbICOTY KOHTPONbHOM TOHKM A2.

OTMEHWTb I0CTUPOBKY: BbIKNI04MTL NprBOp.

CoxpaHuTb: HoBast I0CTMPOBKA COXPAHSAETCS C MOMOLLLbIO KHOMKa
CKaHMPOBaHWSA.

[1ns 0CTUPOBKYM OCK Z YCTaHOBUTL NpUBOpP BepTMKaNbHO
1 BbINOMHWTB T Xe AeNCTBUS, H4TO 1 NPW I0CTUPOBKE 0K Y.

PerynsipHo npoBepsinTe 0CTUPOBKY nepes
MCroMb30BaH1eM, nocse TPaHCMOPTYPOBKM
1 [UTATENIBHOTO XpaHeHust. Mpu 3Tom
npoBepsiTe BCe OCH.
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MoBHiCTIO NpoYMTanTe Lo IHCTPYKLilO 3 ekcnyaTalii Ta Opolypu «apaHTis 1
[0[aTKOBI BKa3iBKM» Ta «3anobixkHi 3aX0Au NPy BUKOPUCTaHHI nasepa Knacy
3R», AKi fofaloTbes. JOTPUMYMTECh HACTAHOB, WO B HUX MiCTATbCS. 36epiraniTe
Li OKYMEHTM aKypaTHO.

MoBHOaABTOMAaTUYHUI POTaLLiNHWI Na3ep 3 YePBOHUM

a6o 3eneHMM NnpomMeHeMm.

~ 3 400aTKOBMM MPAMOBUCHUM YEPBOHUM NPOMeHeM

— PexumMu nasepa: TOHKOBWW, BiSNOBMI, 0OEPTOBUI Ta BUKOPUCTaHHS PYHHOrO NpuinMaya
— YciMa dyHKLISMU MOXHa KepyBaT 3a [IONOMOroio NyNbTa AUCTAHLIHOMO KepyBaHHs.

— [lonaTKoBO MOKe KOMMNEeKTYBaTMCs NpUiMaYdemM Na3epHoro BUNPOMIHIOBaHHS
SensolLite 410 i3 pagiycom aii go 400 m

— [opaTKoBO MOXe KOMIMIEKTYBATUCS NMPUMMaYeM Na3epHOro BUMPOMIHIOBAHHS
SensoMaster 400 (nuiwe mogens Quadrum 3 4epBOHUM NMPOMEHEM) i3 paiycoMm
nii 4o 400 M. 3 nogosXeHnM B10KOM MpuiMaYda nasepHoro BUMNPOMiHIOBaHHS Ta
MiniMETPOBOIO TOYHICTIO iHAMKALLT BiACTaHi 40 Na3epHOI NIOWMHN.

3aranbHi BKasiBku no Gesnewi

JlazepHe BMNPOMIiHIOBaHHS!
He cnpsmMosyBaTtv nornag,
Ha NpPoMiHb!

TNasep knacy 2
<1 MBT* 635 HM
EN 60825-1:2007-10

JlazepHe BMNPOMiHIOBaHHS!
YHVKaTV npsiMoro
OMPOMIHEHHS OYel.
INaszep knacy 3R
<5MBT+530 - 670 H™M
EN60825-1:2007-10

YBara: nepef yBefileHHsM nazepa B eKCryaTaLlilo FPyHTOBHO BUBYUTH BKa3iBKY 3
©e3ne4Horo noBoaXeHHs 3 nasepamu knacy 3R. He BupansinTe nonepenxysanbHi
TabnnyKK, HasiBHI Ha LbOMY BUMIpOBanbHOMY flazepHomy npunagil He AmBiTbcs npsMo
Ha NasepHWI NPoMiHb! J1asep He MOBUHEH NOTPANAATV B pyku Aiten! He Hanpasnsatm
npunag Ha nioaer 6e3 HeobxigHOCTI. Mpunag € AKICHUM BUMipIOBaNbHUM Na3epHUM
npunagoM i Ha 100% HanalTOBYETLCA Ha 3aBOJI Ha BKa3aHy TOYHICTb. LLlo cTocyeTbes
rapaHTii Ha NPOAYKT, XO4eMO BKa3aTu Ha HacTynHe: Chif perynspHo nepesipatu
kanibpyBaHHs npunagy nepeg, moro BUKOPUCTaHHSAM, MiCNs TPaHCMOPTYBaHHS Ta
TpmBanoro 36epiraHHs. KpiM Toro, Mv BKazyeMo Ha Te, Lo abconioTHe KanidpyBaHHs
MOXJIMBe fMLLIE B Criewiani3oBaHin MancTepHi. Balie kanibpyBaHHs Moxe OyTv nuiwe
NPUOAN3HNM, | TOYHICTb KanibpyBaHHS 3aNeXnTb Bif, CTaPaHHOCTI.
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Oco6nuBocTi BUpoGy Ta 1Moro PyHKLioHanbHi MOXINBOCTI

Automaric  Llen potauiHWi nasep CaMOBMPIBHIOETLCS. 0ro BCTaHOBMIOIOTH
y HeobXigHe BMXiAHe MOMOXeHHs — y Mexax poboyoro kyTa = 5°. 3a TouHe
HanaluTyBaHHS BiApa3y NPUMMAETbCA aBTOMATUKA: TPW eNeKTPOHHI BUMIpoBasbHI
[ATYUKN BU3HAYaoTb oci X, Y i Z.

Tilt XubHWUM BUMipeHHsM 3anobirae cuctema komnexcauii gpendy (ADS).
MpuHUKMn gii: 30 cekyHA Nicns BBIMKHEHHS cnctemun ADS nasep 6e3nepepBHO nepesipsie
npaBubHe BUPIBHIOBAaHHA. AKLLO Npunag, 3pyLunTbCs Nif A€o 30BHILLHIX Y/HHMKIB ab0
BTPATUTL CBIll BUCOTHMIA Ba3nc, nasep 3anmwmTbCs HepyxommmM. KpiM Toro nasep
3abnumae, a Cl-iHaukaTop Haxuny Byae CBiTUTK CTanuM cBiTnom. LLLo6 ymoxnmneumti
nofanbluy poborty, Le pas HaTUCHITb KHomky «Tilty (Haxun), abo BUMKHITL i1 3HOBY
YBIMKHITb Npunag. Takum YAHOM MOXHA MPOCTO M HALIMHO YHUKHYTU XMOHMNX
BUMIpeHb.

DyHKLis ADS nicns BBIMKHeHHs npunagy He gie. LLo6 3axmctntv cnpsMoBaHuin
NpWnag Bifl 3MiH NMONOXEHHS Yepe3 CTOPOHHI BNAMBY, dyHKLio ADS cniig yBIMKHYTI
KHonkoto «Tilt» (Haxmn). Ha gito dyHKLii ADS Bkasye 6rnumManHs CL-iHanKaTopa Haxmny
(avB. cxemaTnyHe 300paxeHHst Hxk4e).

YBara: cucteMa ADS BMUKa€ETbCA ANa KOHTponsa nuLe Yepes 30 cek.

Micnsi MOBHOrO HiBeioBaHHA nasepa (etan cnpsiMoByBaHHs ). bvmaHHs
CA-iHavKaTopa Haxumiy 3 CeKyHAHUM IHTEPBANIOM Mif, YacC CNPAMOBYBaHHS;
WwBMAKe OAMMaHHS, SKLWO 3adisHa dyHKuis ADS.

Po6Gota cucremun ADS
Cucrema ADS

BVKOHYE KOMMEHCaLi0
Yepes 30 cek.; -
Movatok wBMaKe BAYMAHHs CTOPOHHiN
YBIMKHEHHA obepraHHs C[l-iHaMKaTopa Haxuny. BB

7L

ETan cnpsimoByBaHHA YBIMKHEHHS

3a [JONOMOToI0 (yHKLT yHkuii ADS: 3apagm

Sensor Automatic HaTUCHyTa KHOMKa 6e3neku nazep
«Tilt» (Haxun), 3aNMLAETHCA
3 CeKyHAHUM HEPYXOMUM;
iHTepBanom bnmmae nasep 6nvmac, a
CA-iHgukaTop Cll-iHpuKaTop Haxuny
Haxuny. CBITWUTL CTanum

CBITNOM.
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\\ﬂ“\ock TpaHcnoptHe CTOTMOPIHHSA: nig Yac TpaHCNMOPTYBaHHS NpWNag 3axm1Lae
cneuianbHe ranbMo ABUryHa.

3axuCT Bif Ny Ta BOAW — NpWNag BiPI3HAETCH OCOBNMBMM 3aXUCTOM
BiZL NNy Ta JoLuy.

O6'eMHI CITKM: BKa3yIlOTb Na3epHi NNOLLMHM Ta hyHKLi.
auto: aBTOMaTVYHa LIeHTPOBKa / man: py4Ha LeHTpoBKa

=N e

[opn3oHTanbHe BeptukanbHe Haxunu Kyt 90° 90° pecbepeHTHa
HiBemoBaHHs HiBemoBaHHs PyHKLjs

Quadrum Green: 3eneHU NPOoMiHb

Ha sikoMy BUAaneHHi na3epHUin NPpoMiHb € BUAMMUM L1 OKa — BM3HAYaE Moro Kosip
abo foBXMHa XBUNI. Lle rpyHTYETbCA Ha dhisionorii 30py NIOANHY — 3eneHnit 30a€Tbes
HaM ICKPaBILUMM 33 YePBOHWI. TOMY, B 3aN1eXHOCTI Bifl HABKOMMLLIHbOIO OCBITNEHHS,
3e1eH1I Na3epHNA MPOMiHb B AeKiNbKa pa3iB BUAHILLE, HiXX YHepPBOHWM, @ B MPUMILLEHHI
— [0 12 pasis Ackpasille. Lle yMOXIMBNIOE BUKOPUCTAHHA Ha TEMHIX MOBEPXHAX i
OinbLUMX BIACTaHAX, @ TAKOX PODOTY Npu AyXe ACKPaBOMY HaBKOMNLWHbLOMY OCBITIEHHI.
Pi3HWMLIO B ICKPABOCTI BM3HA4aloTb BiIHOCHO YEPBOHOTO fa3epa 3 [OBXMHO XBU
635 HMm.

Ha BiAMiHy Bif 4epPBOHWX Na3epis, 3eNeHe NasepHe CBITNO MOXHa CTBOPUTU nnLLe
onocepenkoBaHo. ToMy MOXYTb 3'SBNATUCH 0OYMOBNEHI 0CODNNBOCTAMMN CUCTEMM
KONMMBaHHS:

- OnTUManbHa Temnepatypa ekcnnyatadii craHoBuTb 20°C. 3a Mexamu poboyol
Temnepatypu 0 — 40°C 3eneHnin Nas3epHU NPOMiHb TemHilwae. BAXITMBO: nepep,
YBIMKHEHHSIM Npunagy JovekanTecs, NoKM BiH MPUCTOCYETbCS A0 HABKOMMLWHBOI
Temnepatypu.

— Pi3Ha sickpaBicTb Na3epa Big npunagy Ao npunagy. Lli konvmBaHHS He MOXyTb Oyt
NPVBOLOM A5 peKnamaLlin.

— 3erneHi nasepu MYHKLIOHYIOTb INLLE 3 NEBHUMM NPUMaYamu NasepHoro
BMMNPOMIHIOBaHHS, | MakcMMasnbHa AaNbHICTb MPUNOMY Na3epHOro
BUNPOMIHIOBaHHS MeHLLe. [IUBUCb B TEXHIYHNX XapakTepucTukax.

172



Quadrum / Quadrum Green

3apsap)xaHHsa akymynaTopa

— Mepep, BUKOPUCTAHHAM Npunagy NoBHICTIO 3apsaaiTb akyMynsaTop.

— 3'eiHaNTe 3apAAHNI NPUCTPIN 3 eNEKTPOMEPEXEIO Ta 3aPAAHUM rHizgom (J)
aKyMynsTopHoro Biaciky (L). Kopucryiitecs nuie 3apsaHUM NPUCTPOEM, LLLO
[OLAETbCs A0 Npunady. BUKopUcTaHHs iHLWIOro nNpv3Beae [0 aHyloBaHHS
rapaHTii. AKyMynSTOp MOXHa Takox 3apafkaTi, BUMHSBLLK i3 Npunaay.

— Konu akymynstop 3apsgxxaersces, CL-iHamkatop (N) 3apsaHOro npucrpoto roputs
4YepBOHMM CBITNIOM. [MpoLec 3apsakaHHa NPUNUHAETbCS, Konm uein CL-iHamkaTop
3aropsieTbCsl 3eNeHNM CBITIOM. Konv npunag, He nigknioYeHnit 4o 3apsaHoro
npucrpoto, 6nmmae CL-iHAMKATOP OCTaHHBOTO.

— B AKOCTi anbTepHaTVBM MOXHa TakoX BUKOPUCTOBYBATMU
Ny>Hi GaTtaperkn (4 wr. Ty C). BctasnsiTe ix y
GatapenHun Biacik (K). 3saxarte npu uboMy Ha
NO3HaYKM MOMAPHOCTI.

— Bknagitb akymynstopHuin (L) abo GatapertHni Biacik
(K) y BrcyBHY Wwyxnsaky (G) i NpUrBMHTITL KPINMAbHM
revHTOM (). MpY UBOMY MaIOTb 3'€AHATUCS ENEKTPUYHI
KOHTaKTI (H).

= SAKLWOo akyMynaTop BKnafgeHo, Mig 4ac npotecy
3apsAAKaHHA NpUNag € roToBUM [0 BUKOPUCTAHHS.

— SKLO Ha MUTb CNanaxyioTb BCi 3 CBITNOAIOAN
(2,4, 5) i npunag BUMUKAETLCS, HEOBXIAHO
3aMiH1TK DaTaperkm abo nig3apsaanTii akymynsatop.

YcTtaHoBneHHs 6aTaperok y nynbT
AVCTAHLINHOIO KepyBaHHS
— [oTpMynTeCs NPaBUAbHOI NOASPHOCTI.
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BepTukansHum

M

\.\—

pexmnm
F
G
A LLBnake Bi3yBaHHS H  EnekTpuyHi KOHTaKTM
B Buxig BM3ipHOro / NpsIMOBMCHOTO I KpuninbHa ravika 6atapeHoro
1a3epPHOro NMPOMeHs abo akyMynaTOPHOro BIACIKY
C [pu3moBa ronoska / BUXif, J  3apsgHe rHisgo
Na3epHOro NPoMeHs O
P P K batapenHui Biacik
D TMpunmaneHi gioan nynesra o
- L AkymynsTopHWI BifACiK
LMCTaHUINHOIO KepyBaHHs (4 wwr.) yMy. P A
M 3apsaHWA NPUCTPI 3 MepeXeBMM

E [laHenb kepyBaHHA

F Hapi3b 5/8 floima / BUXig, BU3ipHOTro /

NPAMOBUCHOIO Na3epHOro npomMeHd

G BucyBHa Wyxnsaaka ans
akymynsTopHoro abo
OatapernHoro Biaciky
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MaHenb kepyBaHHS Moaeni

Quadrum

34

Laserliner®

Quadrum

MNynbT AuCcTaHUinHoro
KepyBaHHs

10

11

14
15

16

= O 0 N oo U s~ W

aBTOMATUHHWIA /PYHHIIN PEXIM

CJ1-iHaMKaTop aBTOMaTUYHOro /
PYYHOTO pexwvMiB
CLl-iHOMKaTOP He ropuTh:
aBTOMATWYHE BMPIBHIOBAHHS
CJ1-iHAMKaTOP ropuUTh: py4He
BMPIBHIOBaHHS

KHonka BBIMKHEHHS /BUMKHEHHS
IHaWKaTop poboTn
CL-iHauKaTop YHKLIT Haxmny
DyHKLIA Haxuny

Cl-iHamkaTop oci X
Cl-iHomkaTop oci Y
Cl-iHamkaTop oci Z

0 Buxiz iHppadepBOHOro curHany

IHaMKaTop poboTn
Bisnosumn pexxum

KHonka no3nuioHyBaHHsA
(nosoport BNpaso)
aBTOMATUHHWI /PYHHUIN PEXUM:
HaseneHHs no ocax X/Y

Bunbip wenakocti obepTaHHs:
600 /300 /120 /60 /0 06/x8

KHormka no3unuioHyBaHHs
(nosopor 8niso)
aBTOMATUHHWIA / PYHHIIN PEXNM:
HaepneHHa no ocax X/Y

MepemukaHHa ocen X/Y
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lopu3oHTanbHe HiBenoBaHHS 1l BepTUKarnbHe

HiBentoBaHHA

— [OpU30HTaNbHe: YCTaHOBITb NPUNaf Ha AKOMOra PiBHiLLY
noBepxHio abo 3aKpiniTb Ha LTaTWBI.

— BepTukanbHe: noctasTe Npunag, Ha GidHi HiXKU.
MaHenb kepyBaHHsA CNpsMOBaHa Bropy. 3a 4OMNOMOrot
[10[1aTKOBOrO HAcTiHHOTO TpmMada (apt. Ne 080.70)
[LNf BEPTUKaNbHOO 3aCTOCYBaHHsA Npunag MoxHa
3MOHTYBaTV Ha LWTaTUBI.

— HaTUCHITb KHOMKY BBIMKHEHHS /BUMKHEHHS.

auto

O\
®
G
o

auto

' C[1-iHAMKaTOp aBTOMAaTUYHOTO /Py4HOMO PEXXMMIB He FopUTb: aBTOMaTUYHE

BWPIBHIOBaHHS

— lNpwnag aBTOMaTU4HO BUKOHAE CAMOHIBENIOBaHHS y Mexax + 5°. Ha etani

CNpsIMOBYBaHHs nasep GMMae, a NPM3MOBa rofiBKa 3aNINLLIAETHCS HEPYXOMOIO.
Konwu HiBentoBaHHS BMKOHaHO, Nla3ep NOYMHAE CBITUTI CTanMM CBITIOM i
0b6epTaEThCs 3 MakcMManbHoIo YacToTolo 0bepTiB. [InB. Takox po3ain «Cuctema
Sensor Automatic» i «3ailaBaHHs HaXMy 3 BUKOPUCTaHHAM ADS».

AKLLO Npuag PO3TaloBaHO Mif 3aBeNvKMM HaxmunoM (noHag 5°), nyHae
' nonepeaXyBaNbHU CUrHan, NPY3MOBa rOfIOBKa He PyXaETbCs, a asep
=  GAumae. Y TakoMy BUMaZKy npunag ciif NOMICTUTM Ha PiBHILLY MOBEPXHIO.

3apaBaHHs BEPTMKalbHOT NasepHOoi MNIOWUHN

Y BEpTVKaNbHOMY pexmMi flazepHy NAOLLMHY MOXHa ByyBaTi 3 BUCOKOK TOYHICTIO.
DyHkUia Sensor Automatic 3an1waeTbes giloyelo Ta HiBenioe BepTUKanbHy NAOLLMHY.

[I1B. HaBeOEHWI HUXYE PUCYHOK.
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Akwo 6narmae CL1-iHAMKaTOP aBTOMATUHHOMO/PYYHOIO PEXUMIB,
LOCATHYTa Mexa MakcvmanbHol komneHcauii (5°). Tofi BCTaHOBUTL
npunag ropu3oHTanbHO Ta BUMKHITb 1 3HOBY YBIMKHITb 1OrO.
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®dyHKLia 3apaBaHHs Haxuny Ao 5° - BiGHOCHO ropu3oHTani

IMpy BBIMKHeHHI dyHKLT 334aBaHHA Haxuny dyHKLUis Sensor-Automatic BUMMKAETbCA.
JInf UbOro HaTVCHITL KHOMKY «auto/man» (aBTOMaTU4HO/BPY4HY) KHOMKM «+» i «=»
[103BONSIOTb 3a[jaBaTW HaXMI 3a JOMOMOroio cepeonpvsogis. Mpwu ubomy oci Xi'Y
MO>Ha PerysioBaTi OKpeMo OfiHa Bifi OAHOI. [IMB. HaBEAEHMI HIXYE PUCYHOK.

' JOCArHYBLUM MaKCMManbHOMO Haxmiy B 5°, nasep 3ynNUHAETbCA Ta MOYNHAE
= Onumaty. Tofi 3MeHLUTe KyT Haxuiy.

®dDyHKLis 3apaBaHHs Haxuny > 5°

BinbLUi Hax1M MOXHa 3aAasaTi 33 AOMOMOroio
Ll0AaTKoBOI KyToBoi onopu (apT. N2 080.75).
MOPALA: cnoyaTtky fante npunagy caMocTinHo
BUPIBHATUCS Ta BCTAHOBITb KYTOBY OMOPY Ha HyJlb.
[MoTiM BUMKHITb hyHKLiI0 Sensor-Automatic KHomnkoto
«auto/man» (aBToMaT4HO/BPY4HY). Micns Lboro
HaxWNiTb NpWag Ha NoTPIOHWA KyT.

' CJ1-iHAMKaTOP aBTOMATUYHOrO/PYHHOIO PEXMUMIB FOPUTB: Py4He
=  BUPIBHIOBAHHA 177
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Pexxumu nasepa

06epToBUI PEXUM
KHorkoto obepTaHHs 3afaeTbcs HactoTa 0bepTis:
0, 60, 120, 300, 600 06/x8B

TOUKOBUI peXxum

LLl06 yBIMTN B TOYKOBUI PEXMM, HATUCKAIATE KHOMKY
obepTaHHsl, NOKK Nasep He nepectaHe obeptatncs.
KHOMKaMu No3uLioHyBaHHs Na3epHUin NPOMiHb MOXHa
0b6epHyTN B BaxkaHe NONOXEeHHs [0 BMMipiOBanbHOT
NAOLMHW.

BisinoBuin pexxum

BisfinoBOO KHOMKOO Na3epHU NPOMiHb MOXHa
PO3ropHYTW B ICKPABMIA CEKTOP Ta 3a4aTv MoMy 4 pisHi
3HaYeHHs LWmpuHNU. CekTop MOXHa 0bepHyTH B BaxaHe
NONOXEHHS KHOMKaMy MO3ULIOHYBaHHS.

PeXXMM BUKOPUCTaHHS py4YHOro npuintMaya

PoboTa 3 104aTKOBMM NpUiAMademM nasepHoro
BMMNPOMIHIOBaHHS: BCTAHOBITb POTALLiMHMI Na3ep Ha
MaKc1MasbHi 06epTy Ta yBIMKHITL NPUIAMaY a3epHoro
BUMNPOMIHIOBaHHS. [MB. IHCTPYKL,iIO 3 eKcryaTyBaHHs
BIZLNOBIAHOMO NPUIMaYa Na3epHOro BUMPOMIHIOBAHHS.

PoGoTa 3 BispHUM a6o NPSIMOBUCHUM

nasepHUM NpoMeHeMm

Mpwnag yTBOPIOE ABa Bi3VIPHI NazepHi NpomeHi. Y
FOPU3OHTANIBHOMY PEXMMI 33 iX [JOMOMOrol MOXHa
OyayBaTV NPSMOBUICHY MiHil0. Y BEPTUKANbHOMY PexXmMi
BI3VPHI NPOMeEHI CyrytoTb 115 BUPIBHIOBaHHS Npunagy.
[Ins bOro Bi3VPHI Na3epHi NPOMEHI IoCTUPYIOTh
napanenbHo cTiHi. Toai ByayloTb BepTVKanbHy nasepHy
NAOLMHY Mg NPSAMUM KYTOM A0 CTiHW (A1B. PUCYHOK).
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TexHiuHi paHi (MpaBo Ha TexHi4Hi 3MiHK 36epexeHe)

[iana3oH aBTOMATUYHOrO HiBEMIOBAHHSA

+5°

To4HICTb

*1mm/10Mm

Topu130HTabHe 1 BepTVKabHe
HiBEIOBaHHS

ABTOMaTW4He, 3a LONOMOro }
€rnekTPOHHWX PiBHEN Ta CEPBOABUIYHIB.

LLIBMAKICTb HanalTyBaHHs

6nm3bko 30 cek Ha yBecb poboymii Kyt

BepTuKanbHUI BI3MPHW NPOMIHb

90° fo NIOLWMHN obepTaHHs

LLIB1AaKicTb 0bepTaHHs

0, 60, 120, 300, 600 06/xB

[yneT ANCTaHLiIMHOIO KepyBaHHs

IHppayepsoHuMi (14)

ﬂ,OB)Kl/IHa XBWJ1b J1adepa 4epBOHOIo / 3e/1eHoro

650 HM / 532 HMm

Knac Jla3epa 4epBOHOro / 3ey1eHoro

2 / 3R (EN60825-1:2007-10)

BuixifHa NOTy>XHiCTb nasepa, YepBOHOro /
3eNeHoro

<1 MBT/<5MBT

KneneHHs

ToTy>XHWI akymynatop /
Garapenkn (4 wrt. Tvny C)

Pecypc akymynartopa, 4epBOHWI / 3eneHni
nasep

6n13bko 35 roauH / 6nmsbko 14 roguH

Pecypc Gatapeiiok, 4epBOHUIA / 3eneHni
nasep

6nm3bko 50 roauH / 6nm3sbko 8 ropnH

Tpu1BanicTb 3apsiAXKaHHs akymynatopa

6113bKO 7 roauH

Poboya TeMnepaTypa YepBOHOrO / 3e/1eHOro

-10°C... +50°C/0°C... + 40°C

TemnepaTypa 36epiraHHs

-10°C... +70°C

MynbT AUCTaHUINHOIO KepyBaHHS
KusreHHs

Knac 3axucry IP 66
fabaputHi poamipu (LU x Bx T) / 215x 205 x 165 mMm /
Maca (i3 akymynsTopom) 2,6 Kr

2 wr.no 1,5 B, ny AAA

[anbHicTb Aii nynsta AUcTaHuinHoro
KepyBaHHs

Makc. 30 m (14-nyner)

Maca (3 6atapeeio)

0,07 kr

HopmaTueHi BUMoru €C 1 ytunisauis
Lle npuncTpiit 3a10BONbHSAE BCiM HEODXIAHWMM

HOpMaMm LWLof0 BinbHOro obiry Tosapis B Mexax €C.
3riAHO 3 €BPONECHKOI ANPEKTUBOIO LLOAO ENeKTPUYHNX
| eNeKTPOHHWUX NPUNAAIB, LLO BIACTYXUAN CBI TEPMIH,
uen Bmpib sk enekTponpunag niansrae 36opy n ytunizauii

OKPeMo Bif, IHLIWX BiAXOA,B.

[leTanbHi BKa3iBky LLoAo Ge3neku 1 ofaTkosa iHhopMalLyis

Ha canTi: www.laserliner.com /info

C€
2R
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MNigrotoBka nepeBipku KaniopyBaHHsA

KanibpyBaHHs nasepa MoxHa nepesipaT. YCTaHOBITb Mpuiag y LEHTPI Mix

2 CTiHaMK, WO BifJaneHi ofHa Bif, OAHOI LLOHAMMEHLL Ha 5 M. YBIMKHITb npunag.
[ins onTMMansHoi NepeBsipku BUKOpMCTOBYMTE LWTaTMB. BAXIIVBO: Mae byTu
3agisHolo yHkuis Sensor Automatik (C1-iHavKaTop aBTOMaTUYHOIO /py4HOMO
PEXMMIB HE TOPUTD).

1. MowmiTete Kpanky A1 Ha CTiHi.

2. MNoBepHiTb Npunad Ha 180° i nomiTeTe Kpanky A2. Tenep Mix kpankamun A1 i A2
BCTaHOB/IEHE FOPU3OHTaNbHE BIAHOWEHHS.

ﬂ L
U Al %
2. 180°~

Al % A2

MNepeBipka kanibpyBaHHs
3. BctaHOBWTI Npwnag Skomora 6nmxkye 4o CTiHW Ha BUCOTI kpankn A1,

I

4. MoBepHiTb Npunag Ha 180° i nomiTeTe kpanky A3. PisHuua Mixk A2 i A3 € 4OnycKOM.
5. MoBsTOpITh KPOKK 3 Ta 4 ANs nepesipku Bici Y abo Bici Z.

3.
Al % A2
- £ A2
5]
4. £ A3
2

-
-]
=]
o

<

A2

HoBe kanibpyBaHHs NOTPiGHO, AKLLO Ha oci X, Y abo Z Toukmn A2 i A3
' pO3TalloBaHi Ha BiAcTaHi Oinbl HiX 1 MM Ha 10 M oaHa Bif 0Z4HOI.
™  3BepHiTbCs [0 KpaMHULI YK B cepsicHM Bigdin UMAREX-LASERLINER.

[
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PeXxum rocTupyBaHHSA

Mpw loCTUpyBaHHI CIAKYWTe 3a BUPIBHIOBaHHAM POTaLLiMHOrO Na3epa.
3aBX/Au 0CTUPYITe BCi OCi.

OcTupyBaHHs oci X

3apinTe pexxmnM I0CTUPYBaHHS: YBIMKHITL nasep Quadrum. OgHoYacHo
HaTUCHITb KHOMKa «BBIMKHEHHS /BUMKHEHHS» i KHOMKY «auto/man»,
0KV iHAMKATOP BiCi X He MoyHe WBWAKO BammaTi.

OcTmpyBaKHs: KHonkamu «+» i «<=» nasepa BMBeCTV nasep i3
MONOXeHHS, B IKOMY TOW nepebyBae, Ha BMCOTY ONOPHOI TOHKIN A2.

BifMiHa 10CTUPYBaHHSA: BUMKHITb Npunag,.

HOcTupyBaHHs oci Y Ta Z

3afiiTe pexuM I0CTUPYBaHHS: YBIMKHITb nasep Quadrum. OgHoYacHo
HaTWCHITb KHOMKa «BBIMKHEHHS /BUMKHEHHS» | KHOMKY «auto/man»,
0KV iHAMKATOP BiCi X He MoyHe WBWAKO 6ammaTi.

3a gonomorolo KHomnku «X/Y» obepith Bicb Y.

OcTpyBaHHs: KHonkamu «+» i «=» nasepa BMBECTW nasep i3
MONOXeHHs!, B sKOMY Toi nepebyBae, Ha BUCOTY ONMOPHOI Toukn A2.

BiaMiHa 10CTMpYBaHHA: BUMKHITb NpUNag,.

30epexeHHs: HoBe 10CTMpyBaHHA ybe3neyyeTbcs KHomnka «Scan». @
30epexeHHs: HoBe I0CTMpyBaHHA ybe3nedyeTbcs KHomMka «Scany. @
[Ins 10CTMpyBaHHS OCi Z yCTaHOBITh Mpwnag,
BEPTUKaNbHO 1 3pobiTh Te X came, WO 1
L5 OCTUPYBaHHs oci Y.

PerynsipHo nepesipsiiTe IOCTUPYBaHHS
nepes, BUKOPUCTaHHAM, Micns
TPaHCMOPTYBaHHS Ta TPWBANOro
36epiraHHs. Mpu LbOMY 3aBXAN
nepesipsaiTe BCi OCi.
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Kompletné si prectéte névod k obsluze a prilozené sesity ,Pokyny

' pro zéruku a dodatecné pokyny” a ,Bezpecnostni pokyny tfida

= laseru 3R". Postupujte podle zde uvedenych instrukci. Tyto podklady
dobre uschovejte.

PIné automaticky rotacni laser s ¢ervenou resp.
zelenou laserovou technologii

— S pfidavnou ¢ervenou laserovou olovnici

— Rezimy laseru: bodové, skenovaci, rotacni a rezim rucniho prijimace

— V3echny funkce Ize ovladat dalkovym ovladanim.

— Doplikové vybaveni Sensolite 410: Laserovy pfijimac s akénim radiem az 400 m

— Doplnkové vybaveni SensoMaster 400 (jen Quadrum cerveny): Laserovy
prijimac s akénim radiem az 400 m. S dlouhou laserovou pfijimaci jednotkou
a ukazatelem na milimetr pfesného zméreni vzdalenosti k Grovni laseru.

Vseobecné bezpecnostni pokyny

Laserové zareni! Laserové zareni!
Nedivejte se do paprsku! Nesvitte pfimo do oci.
Laser tridy 2 Laser tfidy 3R
<1mW - 635nm <5mW - 530 - 670 nm
EN 60825-1:2007-10 EN60825-1:2007-10

Pozor: Pred uvedenim laseru do provozu si dtkladné prectéte bezpecnostni
pokyny pro tfidu laseru 3R. Neodstranujte vystrazné stitky z laserového
méficiho pristroje! Nedivejte se pfimo do paprsku! Laser se nesmi dostat
do rukou détem! Nesmérujte zafizeni zbyte¢né na osoby. Pristroj je kvalitni
laserové méfici zafizeni a v zavodé vyrobce je 100% sefizen s uvedenou
toleranci. Z dlivodd zaruky na vyrobek bychom Vas chtéli upozornit na
nasledujici: Pfed pouzitim, po prepravé a po dlouhém skladovani pravidelné
kontrolujte kalibraci. Kromé toho upozorfiujeme, ze absolutni kalibrace je
mozna pouze ve specializované dilné. Vami provedena kalibrace je pouze
priblizné a presnost kalibrace zavisi na peclivosti.
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Zvlastni vlastnosti produktu a jeho funkce

Rutomaric  Rotacnf laser se vyrovnd automaticky. Postavi se do potrebné
zakladni polohy — v rdmci pracovnich Uhld + 5°. Automatika ihned prevezme
jemné nastaveni: Tri elektronické méfici senzory pritom detekuji osu X, Y a Z.

Tilts Anti-Drift systém (ADS) zabranuje chybnym méfenim. Princip
funkce: 30 sekund po aktivovani ADS se u laseru permanentné kontroluje
spravné vyrovnani. Pokud se pfistroj plisobenim vnéjsich vlivd pohne nebo
ztrati svoji referencni vysku, laser se zastavi. Navic blika laser a permanentné
sviti dioda Tilt. Pro dalsi praci stisknéte znovu tlacitko Tilt nebo pristroj
vypnéte a zapnéte. Snadno a bezpecné se tak zabrani chybnym mérenim.

Po zapnuti neni ADS aktivovany. Pro ochranu sefizeného pristroje pred
zménami polohy, zplsobenymi cizim vlivem, se musi ADS aktivovat stisknutim
tla¢itka Tilt. Funkce ADS je signalizovana blikanim diody Tilt, viz znazornéni
nize.

ADS spusti ostré monitorovani teprve 30 vtefin po Uplné nivelaci
I laseru (faze sefizeni). Béhem faze sefizovani blika dioda Tilt v
® sekundové taktu, a jakmile je ADS aktivované, blika rychle.

Zpusob funkce ADS
Ostré ADS po 30

Zacatek s, rychlé blikani
Zap rotace diody Tilt. Cizf viiv
7L
Faze sefizeni Aktivace ADS:
. . . Laser
Sensor Automatic Stisknéte tlacitko e
Tilt, dioda Tilt blika ;‘r*?jai:fom it
v sekundovém o o
taktu. laser blika a dioda

Tilt sviti permanentné.
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\\ﬂ»\ock Transport LOCK: Béhem prepravy je pristroj chranény specialni
brzdou motoru.

Ochrana pred prachem a vodou - Pfistroj je vybaven zvlastni
ochranou proti prachu a desti.

Prostorové mrizky: Zobrazuji laserové roviny a funkce.
auto: automatické vyrovnani / man: manualni vyrovnani

=N e

Horizontalni Vertikalni Sklony Uhel 90° 90° referen¢ni
nivelace nivelace funkce

Quadrum Green: zelena laserova technologie

Barva laseru resp. vinova délka urcuje, na jakou vzdalenost je laser okem
viditelny. Je to zalozeno na fyziologii lidského oka - zelena se nam jevi
svétlejsi nez ¢ervend. V zavislosti na okolnim svétle jsou tedy zelené
laseryvmnohonasobné viditelnéjsi nez cervené, ve vnitfnim prostoru jsou

az 12 x svétlejsi. Diky tomu je mozné pouziti na tmavych plochach, na delsi
vzdalenosti a prace pfi velmi jasném okolnim svétle. Jako referen¢ni hodnota
pro rozdil jasu se pouziva Cerveny laser s vinovou délkou 635 mm.

Na rozdil od ¢ervenych laserl se zelené laserové svétlo mize vytvaret jen

nepfimo. Proto se mohou vyskytovat systémové odchylky hodnot:

— Optimalni provozni teplota je 20°C. Mimo rozsah pracovni teploty 0 — 40°C
je tento zeleny laser tmavsi. DULEZITE: Pred zapnutim pFistroje pockejte, az
se pfizpUsobi okolni teploté.

— Kazdy pfistroj mGze mit rdzny jas laseru. Na tyto odchylky se nevztahuji
reklamace.

— Zelené lasery funguiji jen s urcitymi laserovymi pfijimaci a maximalni dosah
laserového prijimace je nizsi. K tomu viz technické udaje.
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Nabiti akumulatoru

— Pred pouzitim pfistroje akumulator pIné nabijte.

— Nabijecku pripojte do sité a do nabijeci zdirky (J) v pfihradce na akumulator
(L). Pouzivejte prosim jen pfilozenou nabijecku. Pokud pouzijete nespravnou,
zanika narok na zaruku. Akumulator se mize nabijet mimo pfistroj.

— Pri nabijeni akumul&toru sviti dioda nabijecky (N) ¢ervené. Proces nabijeni
je ukonceny, jakmile se dioda rozsviti zelené. Pokud pfistroj neni pfipojeny
k nabijecce, dioda nabijecky blika.

— Alternativné Ize pouzit i alkalické baterie (4 x typ C). Baterie vlozte do
prihradky na baterie (K). Dbejte na symboly
instalace.

— Akumulétor (L) resp. prihradku na baterie
(K) vsurite do zasuvné prihradky (G) a pevné
dotahnéte pomoci upeviiovaciho sroubu (I).
Pritom museji byt propojeny elektrické
kontakty (H).

— PFi zasunutém akumulatoru je pfistroj pfi
procesu nabijeni pfipraveny k provozu.

— Kdyz se kratce rozsviti vechny diody (2, 4, 5)
a pristroj se vypne, musi se vyménit baterie
resp. opét dobit akumulator.

Vlozeni baterii do dalkového ovladani
— Dbejte na spravnou polaritu.

-_.
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Vertikalni provoz

\_.\

M
F
G
A Rychlé zaméreni H Elektrické kontakty
B Vystup referen¢niho laseru / | Upeviiovaci matice prihradky
vystup laserové olovnice na baterie resp. akumulatoru
C Hlava hranolu / vystup J Nabijeci zditka
Iait?rovelhol paprsku ) ) K Prihradka na baterie
b (F;Cflarggﬁl, ?Aogy pro dalkové L PFihrf'édka na akulmulétor
E Ovladaci panel M Nabijecka / napajeci adaptér
N Provozni ukazatele

F 5/8" zavit / vystup referen¢niho
laseru, laserova olovnice

G Zasuvna prihradka pro
akumulator resp.
prihradka na baterie
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Cervend: akumulator se nabiji
zelend: nabijeni ukonc¢eno
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Ovladaci panel Quadrum

34

Laserliner®

——— Quadrum ——

Dalkové ovladani

ﬂ

10

11

14
15

16

1 funkce auto/man

N

© 00 N O o b~ w

funkce diody auto/man
Dioda vyp: automatické vyrovnani
Dioda zap: ru¢ni vyrovnani

Tlacitko ZAPNYP
Provozni ukazatel
dioda funkce Tilt
funkee Tilt

Dioda osy X
Dioda osy Y
Dioda osy Z

10 Vystup infracerveného signalu

11 Provozni ukazatel

12 Skenovaci rezim

13 Polohovaci tlacitko
(otoceni vpravo)
Funkce auto/man:
Naklonéni os X/Y

14 Volba rotac¢ni rychlosti 600 /
300/ 120/ 60/ 0 ot./min

15 Polohovaci tlacitko
(otoceni vlevo)
Funkce auto/man:
Naklonéni os X/Y

16 Prepinani osy X/Y
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Horizontalni nivelace a vertikalni nivelace  auto auto

— Horizontalni: Pfistroj umistéte na co nejrovnéjsi
plochu nebo pfipevnéte do stativu.

— Vertikalni: Postavte pfistroj na postranni nohy.
Ovladaci pole ukazuje smérem nahoru. S
dopliikovym drzékem na sténu (¢. artiklu 080.70)
Ize pristroj pfi vertikalnim pouziti namontovat na
stativ.

— Stisknéte tlacitko ZAP/V/YP.

W
G
o

' Funkce auto/man dioda vypnuta: automatické vyrovnani

— Pfistroj se automaticky niveluje v rozsahu + 5°. Ve fazi sefizovani laser blika
a hlava hranolu je v klidu. Jakmile je nivelace provedena, laser permanentné
sviti a otaci se s max. otackami. K tomu viz oddil o "Sensor Automatic" a
"ADS-Tilt".

Pokud byl pfistroj postaveny pfilis nasikmo (se sklonem vice nez 5°),
' zazni vystrazny signal, hlava hranolu je v klidu a laser blika. Pristroj
se potom musi umistit na rovnéjsi plochu.

Nastaveni polohy vertikalni laserové roviny
Ve vertikaInim rezimu Ize presné nastavit polohu laserové roviny. "Sensor
Automatic" zGstava aktivni a niveluje polohu vertikalni laserové roviny.
Viz nésledujici obrazek.

auto Zﬂ

ﬁ |
o

' Pokud blika dioda auto/man, je dosazen maximalni rozsah prestaveni
= 5°. Potom pristroj umistéte horizontalné a vypnéte a znovu zapnéte.

Laserliner
= Qusdum —
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Funkce sklonu az 5° - horizontalné

S aktivaci funkce sklonu se vypne Sensor-Automatic. K tomu stisknéte tlacitko
auto/man. Tlac¢itka plus/minus umozruji motorické prestaveni sklonu. Pritom
Ize osy X a Y prestavit nezdvisle na sobé. Viz nésledujici obrazky.

[ —~
=) (ki)
Laserliner’
== Quadum —

Funkce sklonu az 5° - vertikalné

3

an

o

3

an

o

' Po dosazeni maximalniho rozsahu sklonu 5° zGstane! laser stat a blika.
= Potom omezte Uhel sklonu.

Funkce sklonu > 5°

Vétsi sklony Ize nastavit za pouziti dopliikové
Uhlové desky, ¢. artiklu 080.75. TIP: Nejprve
nechte pfistroj vyrovnat automaticky a Uhlovou
desku nastavte na nulu. Potom tlac¢itkem
auto/man vypnéte Sensor-Automatik. Nakonec
pfistroj naklorte do pozadovaného dhlu.

' Funkce auto/man dioda zapnutd: ru¢ni vyrovnani
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Rezimy laseru

Rotacni rezim

Tlacitkem rotace se nastavuiji otacky: 0, 60, 120,
300, 600 ot./min

Bodovy rezim

Pro pfechod do bodového rezimu stisknéte
tlacitko rotace tolikrat, az laser prestane rotovat.
Laser Ize do pozadované polohy méfené roviny
presné otocit polohovacimi tlacitky.

Skenovaci rezim

Tlacitkem Scan Ize aktivovat a nastavit svételné
intenzivni segment do 4 rliznych Sifek. Segment
se do pozadované polohy oto¢i polohovacimi
tlacitky.

Rezim ruc¢niho pfijimace

Préce s volitelnym laserovym prijimacem: Prace s
volitelnym laserovym prijimacem: Nastavte rota¢ni
laser na maximalni otacky a zapnéte laserovy
pfijimac. K tomu viz ndvod k obsluze pfislusného

laserového prijimace.

Prace s referen¢nim laserem resp.
laserovou olovnici

PFistroj ma dva referencni lasery. V horizontalnim
provozu Ize pomoci nich spustit kolmici. Ve
vertikalnim provozu slouzi referen¢nf lasery

k vyrovnani pristroje. Za tim Gcelem nastavte
referencnf lasery paralelné se sténou. Potom

je vertikdlni laserova rovina vyrovnana vici

sténé pravouhle, viz obrazek.
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Technické parametry (Technické zmény vyhrazeny)

Rozsah samocinné nivelace

+5°

Pfesnost

+1mm/10m

Nivelace horizontalni / vertikalni

Automaticky elektronickymi
libelami a servomotory.

Rychlost nastaveni

cca 30 s pres cely pracovni uhel

Vertikalni referen¢ni paprsek

90° k rota¢ni roviné

Rychlost rotace

0, 60, 120, 300, 600 ot./min

Dalkové ovladani

Infracervené IR

VInova délka laserového paprsku
Cerveny / zeleny

650 nm /532 nm

Trida laseru Cerveny / zeleny

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Vykon na vystupu laseru cerveny / zeleny

<1lmwW/<5mw

Napajeni

Vysoce vykonny akumulator /
baterie (4 x typ C)

Provozni doba akumulétoru cerveny /
zeleny

cca 35 hod. / cca 14 hod.

Provozni doba baterii cerveny / zeleny

cca 50 hod. / cca 8 hod.

Doba nabijeni akumulatoru cca 7 hod.

Pracovni teplota Cerveny / zeleny -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C
Skladovaci teplota -10°C ... + 70°C

Trida ochrany IP 66

Rozméry (S x V x H) /

Napajeni

215 x 205 x 165 mm /

Hmotnost (v¢etné akumulatoru) 2,6 kg
Dalkové ovladani

2x1,5Vtyp AAA

Dosah dalkového ovladani

max. 30 m (ovladani IR)

Hmotnost (v¢etné baterie)

0,07 kg

Ustanoveni EU a likvidace

Pristroj splfiuje vSechny potiebné normy pro volna

pohyb zboZzi v rdmci EU.

Tento vyrobek je elektricky pfistroj a musi byt oddélené
vytfidén a zlikvidovan podle evropské smérnice pro

pouzité elektrické a elektronické pfistroje.

Dalsi bezpecnostni a dodatkové pokyny najdete na:

www.laserliner.com/info

C€
R
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Priprava kontroly kalibrace

Kalibraci laseru si mizete zkontrolovat. Umistéte pristroj doprostifed mezi

2 stény, které jsou od sebe vzdalené minimalné 5 m. Zapnéte pfistroj. Pro
optimalni ovéfeni pouzijte prosim stativ. DULEZITE: Automatika senzoru musi
byt aktivni (dioda auto/man je vyp).

1. Oznacte si na sténé bod A1.

2. Otocte pristroj o 180° a vyznacte si bod A2. Mezi body A1 a A2 mate nyni
horizontalni referenci.

ﬂ 1
U Al % H
2. 180° ﬂ
H S - ~ 1]
Kontrola kalibrace

3. Umistéte pfistroj co nejblize ke sténé na vysku oznaceného bodu A1.

4. Otocte pristroj o 180° a vyznacte si bod A3. Rozdil mezi A2 a A3
je tolerance.

5. Pro kontrolu osy Y resp. Z opakujte krok 3 a 4.

3.
Al A2
o A2

A3

=0K

1mm/10m

-
-]
(=]
o

<

A2

7%\ A3

Kdyz jsou u osy X, Y nebo Z body A2 a A3 vice nez1 mm/ 10 m
od sebe, je nutné nové sefizeni. Spojte se s Vasim specializovanym

= prodejcem nebo vyuzijte servisniho oddéleni spole¢nosti UMAREX-
LASERLINER.

[
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Sefizovaci rezim

PFi sefizeni dbejte na vyrovnani rota¢niho laseru. Sefizujte vzdy
vsechny osy.

Sefizeni osy X

Aktivace sefizovaciho rezimu: Zapnéte Quadrum. Stisknéte
soucasné tlacitko ZAP/VYP a tlacitko auto/man, az zacne
rychle blikat svételna dioda X.

Sefizeni: Pomoci tlacitek plus/minus najedte laserem
z aktualni polohy do vysky referen¢niho bodu A2.

Zruen| sefizeni: Vypnéte pfistroj.

Ulozeni: Pomoci tlacitkem Scan se nové sefizeni ulozi do paméti.

Sefizeni osy Y a Z

Aktivace sefizovaciho rezimu: Zapnéte Quadrum. Stisknéte
soucasné tlacitko ZAP/VYP a tlac¢itko auto/man, az zacne
rychle blikat svételna dioda X.

Pomoci tlacitka X/Y prepnéte na osu Y.

Sefizeni: Pomoci tlacitek plus/minus najedte laserem
z aktualni polohy do vysky referen¢niho bodu A2.

Zruseni sefizeni: Vypnéte pristroj.

UloZeni: Pomoci tlacitkem Scan se nové sefizeni ulozi do paméti.

Pro sefizeni osy Z postavte pristroj vertikalné

a postupujte stejné jako u sefizovani osy V. A

Pred pouzitim, po prepravé a po
dlouhém skladovani pravidelné
kontrolujte kalibraci. Kontrolujte
pritom vzdy vdechny osy.

(®)
v
<
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Lugege kasutusjuhendit ja kaasasolevaid vihikuid ,,Garantii- ja
' lisajuhised* ning ,,Laser class 3R ohutusjuhised. Jargige neis
® sisalduvaid juhiseid. Hoidke neid dokumente hasti.

Taisautomaatne rotatsioonlaser punases voi

rohelises lasertehnoloogias.

— Téiendava punase loodimislaseriga

— Laserimoodused: punkti-, skaneerimis-, rotatsiooni- ja késivastuvétumoodus
— Koiki funktsioone saab juhtida kaugjuhtimispuldilt.

— Lisavarustus SensolLite 410: laservastuvotja kuni 400 m raadiusega

— Lisavarustus SensoMaster 400 (ainult punane Quadrum): laservastuvotja
kuni 400 m raadiusega. Pika laservastuvGtjamooduli ja millimeetri tapsusega
kaugusenéidikuga laseritasandi suhtes.

Uldised ohutusjuhtnéérid

Laserkiirgus! Laserkiirgus!
Mitte vaadata Hoiduda kiirte otsesest
Laserikiirt! suunamisest silmadesse.
Laseriklass 2 Laseriklass 3R
<1mW . 635nm <5mW - 530 - 670 nm
EN 60825-1:2007-10 EN60825-1:2007-10

Tahelepanu! Lugege enne laseri kdikuvdtmist laseriklassi 3R ohutusjuhised
pdhjalikult 14bi. Arge eemaldage lasermé&teseadmelt hoiatussilte! Arge
vaadake Kiirt! Laserit hoida lastele kattesaamatus kohas! Seadet ei tohi
sihtida inimeste suunas. Seade on kvaliteetne lasermd&teseade ning

on tehases sajaprotsendiliselt seadistatud siin nimetatud tolerantsile.
Tootevastutusega seotud pohjustel juhime tahelepanu jargmistele
asjaoludele: kontrollige kalibreerimist korraparaselt enne kasutamist,
parast transportimist ja pikka aega kasutamata seismist. Lisaks juhime
tahelepanu sellele, et taielikku kalibreerimist on voimalik 18bi viia Gksnes
todkojas. Kui viite kalibreerimise ise labi, on see vaid ligikaudne ning
kalibreerimise tapsus oleneb Teie hoolikusest.
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Toote eriomadused ja funktsioonid

SENsOr . . . .
automamic  Rotatsioonlaser joondub iseseisvalt vélja. Ta pannakse

noutavas pohiasendis Ules — = 5° toédnurga piires. Automaatika votab
kohe peenseadistamise ule: Kolm elektroonilist mé&tesensorit tuvastavad
seejuures X-, Y- ja Z-telje.

Tilt‘S Anti Drift System (ADS) takistab vaarmodtmisi. TalitluspShimdte:
Laserit kontrollitakse 30 sekundit parast ADSi aktiveerimist pUsivalt korrektse
véljajoonduse suhtes. Kui seade liigub valismdju tdttu paigast voi kaotab laser
oma kdrgusereferentsi, siis jaéb laser seisma. Lisaks sellele vilguvad laser ja
Tilt-LED pidevalt. Edasitootamise voimaldamiseks vajutage uuesti Tilt-klahvi
voi lllitage seade valja ja sisse. Nii valditakse lihtsalt ja kindlalt vaarmootmisi.

ADS pole parast sisseltlitamist aktiivne. Kaitsmaks etteseadistatud
seadet v66rmdjudest tingitud asendimuutuste eest, tuleb ADS Tilt-klahvi
vajutamisega aktiveerida. ADSi talitlust ndidatakse Tilt-LEDi vilkumisega,
vt allpool joonist.

ADS lulitab jarelevalve sisse alles 30 sek parast laseri taielikku
' nivelleerumist (etteseadistusfaas). Kui ADS on aktiivne, siis vilgub
Tilt-LED etteseadistusfaasis kiiresti, sekunditaktis.

ADSi talitlusviis ADS on t66s 30
sek moéodudes,
PoGrlemise Tilt-LED vilgub
Sisse algus Kiiresti. Voormaju
7L
Sensor Automatic ADSi aktiveerimine: L
etteseadistusfaas Vajutage Tilt-klahvi, a_sir b
Tilt-LED vilgub Seisku
sekunditaktis. ohutusalastel

pohjustel, laser
vilgub ja Tilt-LED
pdleb pidevalt.

G 195



Laserliner®

Innovation in Tools

\\ﬂ»\ock Transpordilukk (LOCK): Seadet kaitstakse transportimisel
spetsiaalse mootoripiduriga.

Kaitse tolmu ja vee eest — seadet iseloomustab eriline kaitstus
tolmu ning vihma eest.

Ruumivdre: Néitab laseritasandeid ja funktsioone.
auto: Automaatne valjajoondus / man: Manuaalne valjajoondus

=N e

Horisontaalne Vertikaalne Kalded 90° nurk 90° referents-
nivelleerimine nivelleerimine funktsioon

Quadrum Green: Roheline lasertehnoloogia

Millisel kaugusel on laser silmale nahtav, selle méaarab kindlaks tema vérvus
ehk lainepikkus. Seejuures peitub pdhjendus inimsilma fisioloogias — roheline
tundub meile heledam kui punane. Umbrusvalgusest olenevalt on rohelised
laserid mitu korda paremini néhtavad kui punased, sisetingimustes on

nad kuni 12 x heledamad. See véimaldab t66tamist tumedatel pindadel,
pikemate vahekauguste ja vaga heleda Umbrusvalgusega. Heleduserinevuse
lahtesuurusena kehtib 635 nm lainepikkusega punane laser.

Erinevalt punastest laseritest on vdimalik rohelist laservalgust genereerida
Uksnes kaudselt. Seetottu voib esineda ststeemist tingitud koikumisi:

— Optimaalne té6temperatuur on 20°C. Véljaspool té6temperatuuri 0 — 40°C
on roheline laser tumedam. TAHTIS: Oodake enne seadme sisselulitamist,
kuni see on Umbrustemperatuuriga kohanenud.

— Laseri heleduse erinevus olenevalt seadmest. Nende kdikumiste puhul on
reklamatsioonid vélistatud.

— Rohelised laserid talitlevad Uksnes teatud laservastuvétjatega ning laseri
vastuvotu maksimaalne tegevuskaugus on véiksem. Vt selle kohta ka
tehnilisi andmeid.
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Aku laadimine

— Laadige aku enne seadme kasutamist téiesti tais.

- Uhendage laadija vooluvorku ja akulaeka (L) laadimispesa (J) kilge.

Palun kasutage ainult kaasasolevat laadijat. Vale laadija kasutamisel
kaotab garantii kehtivuse. Akut saab laadida ka valjaspool seadet.

— Aku laadimise ajal pdleb laadija (N) LED punaselt. Laadimisprotseduur
on l6ppenud, kui LED poleb roheliselt. Kui seade pole laadijaga Ghendatud,
siis laadija LED vilgub.

— Alternatiivselt voib kasutada ka leelispatareisid (4 x titp C).
Pange need patareilaekasse (K). Jalgige seejuures
installatsioonistimboleid.

— Lukake aku (L) voi patareilaegas (K) sahtlisse (G) ja
keerake kinnituskruviga (I) kinni. Elektrikontaktid
(H) tuleb seejuures kokku Ghendada.

— Sissepandud aku korral on seade
laadimisprotseduuri ajal kasutusvalmis olekus.

— Kui kéik 3 LEDi (2, 4, 5) suttivad hetkeks
pélema ja seade lulitub valja, siis tuleb patareid
ara vahetada v0i vastavalt aku téis laadida.

Patareide sisestamine kaugjuhtimispulti
— Jalgige diget polaarsust.

*
d -
H
G
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Vertikaalreziim

\_.\

M
F
G
A kiirviseerimine | patareilaegka voi aku
- - kinnitusmutter
B referents- / loodimislaseri valjund
) " . J laadimispesa
C prismapea / laserkiire véljund 1misp
K patareilaegas
D kaugjuhtimispuldi P raeg
vastuvotudioodid (4 x) L akulaegas
E juhtpaneel M laadija / vBrgualaldi
F 5/8" keere / referents-, N téonaidik
loodimislaseri valjund punane: akut laetakse
Ku VB ilaeka sahtel roheline: laadimisprotseduur
G aku voi patareilaeka sahte I6petatud

H elektrikontaktid
198 @
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Quadrumi juhtpaneel

34

Laserliner®

Kaugjuhtimispult
10

—
B TR

I

14

15

16

Quadrum

1 auto/man-funktsioon 10 Infrapunasignaali valjund
2 auto/man-funktsiooni LED 11 T6o6naidik

LED yaljas: automaatne 12 Skaneerimismoodus

véljajoondus

LED sees: manuaalne 13 Positsioneerimisklahv

véljajoondus (keerake paremale)

. Auto/man-funktsioon:
3 SISSE/VALIA-klahv XIY-telgede kallutamine
4 Toonaidik 14 Poorlemiskiiruse valimine 600 /
5 Tilt-funktsiooni LED 300/ 120/ 60 /0 p/min
6 Tilt-funktsioon 15 Positsioneerimisklahv
el (keerake vasakule)

7 X-telie LED Auto/man-funktsioon:
8 Y-telje LED X/Y-telgede kallutamine
9 Z-telje LED 16 X/Y-telje iUmberseadmine
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Horisontaalne nivelleerimine ja vertikaalne auto auto

nivelleerimine

— Horisontaalne: Pange seade voimalikult tasasele
pinnale Ules voi kinnitage statiivile.

— Vertikaalne: Asetage seade kdljejalgadele.
Juhtpaneel on Ulespoole suunatud. Lisavarustusse
kuuluva seinahoidikuga (toote nr 080.70) saab
seadme vertikaalkasutuseks statiivile monteerida.

- Vajutage SISSE/VALJA-klahvi.

W
G
o

' Auto/man-funktsiooni LED véljas: automaatne valjajoondus

— Seade nivelleerub + 5° piirkonnas automaatselt valja. Etteseadistusfaasis
laser vilgub ja prismapea seisab paigal. Kui nivelleerumine on I16ppenud,
siis poleb laser pusivalt ja podrleb max pddretearvuga. Vi siia juurde ka
16iku **Sensor Automatic™ ja ""ADS Tilt".

Kui seade pandi ules kaldu (valjaspool 5°), siis kolab hoiatussignaal,
' prismapea seisab paigal ning laser vilgub. Siis tuleb seade tasasemale
® pinnale Ules panna.

Vertikaalse laseritasandi positsioneerimine
Vertikaalpiirkonnas saab laseritasandit tapselt positsioneerida. "*Sensor
Automatic™ jaéb aktiivseks ja nivelleerib vertikaalse laseritasandi valja.
Vt alljargnevat joonist.

auto Z‘?ﬁ)
/

W <Dk
LU |
°© 69

Kui auto/man-LED vilgub, siis on saavutatud maksimaalne
' seadistuspiirkond 5°. Siis pange seade horisontaalselt tles
® jalulitage valja ning taas sisse.
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Kaldefunktsioon kuni 5° — horisontaalne

Koos kaldefunktsiooni aktiveerimisega lulitatakse Sensor-Automatic valja.
Selleks vajutage auto/man-klahvi. Pluss/miinus-klahvid vBimaldavad kalde
motoorset imberseadistamist. Seejuures saab X- ja Y-telge teineteisest
eraldi imber seadistada. Vt alljdrgnevaid jooniseid.

@
O ®
ﬁl

' Kui on saavutatud maksimaalne kaldepiirkond 5°, siis ! laser seiskub
= ja hakkab vilkuma. Sel juhul vahendage kaldenurka.

Laserliner
= Quadum —

Kaldefunktsioon > 5°

Suuremaid kaldeid on vB8imalik kasutada
lisavarustusse kuuluva nurgaplaadiga, toote nr
080.75. VIHJE: Laske seadmel esmalt iseseisvalt
vélja joonduda ja seadke nurgaplaat nulli. Siis
ltlitage Sensor-Automatic auto/man-klahviga
vélja. Seejarel kallutage seadet soovitud suunas.
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Laserimoodused

Rotatsioonimoodus
Rotatsiooniklahviga seadistatakse p&oretearvu:
0, 60, 120, 300, 600 p/min

Punktimoodus

Punktimoodusesse paasemiseks vajutage
niimitu korda rotatsiooniklahvi, kuni laser
enam ei poorle. Laserit on voimalik
positsioneerimisklahvidega mddtetasandi
suhtes soovitud positsiooni podrata.

Skaneerimismoodus

Skaneerimisklahviga saab valgusintensiivset
segmenti 4-s erinevas laiuses aktiveerida
ning seadistada. Segment pddratakse
positsioneerimisklahvidega soovitud
positsiooni.

Kasivastuvdétumoodus

Lisavarustusse kuuluva laservastuvdtjaga
tootamine: Seadke rotatsioonlaser
maksimaalsele p&oretearvule ja lilitage
laservastuvotja sisse. Vt selle kohta vastava
laservastuvétja kasutusjuhendit.

Referents- vOi loodimislaseriga
tootamine

Laser kuvab ka kaks laserpunkti. Laserpunktid
ning horisonaalne laserkiir moodustavad omavahel
90-kraadise nurga. Todtades laseriga vertikaalselt
aitavad laserpunktid seadet Gigesti joondada .
Vaata joonist.
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Tehnilised andmed (J4tame endale Giguse tehnilisteks muudatusteks)

Iseloodimisvahemik

+5°

Tapsus

+1mm/10m

Horisontaalne / vertikaalne nivelleeri-
mine

Automaatselt elektrooniliste
libellide ja servomootoritega.

Seadistuskiirus

u 30 sek kogu téonurga ulatuses

Vertikaalne referentskiir

90° poorlemistasandi suhtes

Poorlemiskiirus

0, 60, 120, 300, 600 p/min

Kaugjuhtimispult

infrapuna IR

Laserkiire lainepikkus punane / roheline

650 nm / 532 nm

Joonlaseri laseriklass punane / roheline

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Laseri valjundvdimsus punane / roheline

<1mW/<5mw

Toitepinge

suure vdimsusega aku / patareid
(4 x tttp Q)

Aku tookestus punane / roheline

u 35 tundi / u 14 tundi

Patareide t6okestus punane / roheline

u 50 tundi / u 8 tundi

Aku laadimiskestus

u 7 tundi

Todtemperatuur punane / roheline

-10°C ... + 50°C/ 0°C ... + 40°C

Hoidmistemperatuur

-10°C ... + 70°C

Kaugjuhtimispult
Toitepinge

Kaitseklass IP 66
M&dtmed (L x K x S) / 215 x 205 x 165 mm /
Kaal (koos akuga) 2,6 kg

2 x 1,5V taup AAA

Kaugjuhtimispuldi tegevusulatus

max 30 m (IR-Control)

Kaal (koos patareiga)

0,07 kg

ELi nduded ja utiliseerimine

Seade taidab kdik ndutavad normid vabaks

kaubavahetuseks EL-i piires.

Kéesolev toode on elektriseade ja tuleb vastavalt
Euroopa direktiivile elektri- ja elektroonikaseadmete
jaatmete kohta eraldi koguda ning kérvaldada.

Edasised ohutus- ja lisajuhised aadressil:
www.laserliner.com/info

C€
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Kalibreerimise kontrollimiseks valmistumine

Te saate laseri kalibreerimist kontrollida. Pange laser 2 seina vahel keskkohta
tles, mis on teineteisest vahemalt 5 m kaugusel. Lilitage seade sisse. Palun
kasutage optimaalseks kontrollimiseks statiivi. TAHTIS: Sensoriautomaatika
peab olema aktiivne (auto/man-LED on valjas).

1. Mérgistage punkt Al seinal.

2. Poorake seadet 180° vorra ja margistage punkt A2. Punktide A1 ja A2
vahel on nutd horisontaalne lahtevaartus.

e 5 |
i T

Al % A2

Kalibreerimise kontrollimine

3. Asetage seade seinale voimalikult lahedale punkti A1 margistatud
kérgusele.

4. Pdorake seadet 180° vorra ja margistage punkt A3. Vahe punktide
A2 ja A3 vahel on tolerants.

5. Korrake Y- voi Z- telje Glekontrollimiseks 3. ja 4.

I

\
> | w
Pl B
= 0K
>
N
>
o

1mm/10m

-
®
=]
o

<

1 B %

Kui X-, Y- v@i Z-telje puhul paiknevad punktid A2 ja A3 rohkem
' kui 1 mm / 10 m teineteisest eemal, siis on tarvis uuesti haalestada.
= Votke Ghendust oma edasimijaga voi poorduge ettevotte
UMAREX-LASERLINER klienditeenindusosakonna poole.
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Quadrum / Quadrum Green

Haéalestusmoodus

Jalgige haalestamisel rotatsioonlaseri joondust. Haalestage
alati koik teljed.

X-telje haalestamine

Haalestusmooduse aktiveerimine: Lilitage Quadrum sisse.
Vajutage Uheaegselt SISSE/VALIA-klahvi ja auto/man-klahvi,
kuni X-LED vilgub kiiresti.

Haalestamine: SBidutage laser pluss/miinus-klahvidega
aktuaalsest positsioonist referentspunkti A2 kdrgusele.

Haalestuse tuhistamine: Lulitage seade vélja.

Salvestamine: Skaneerimisklahviga salvestatakse uus haalestus.

Y- ja Z-telje haalestamine

Hadlestusmooduse aktiveerimine: Lilitage Quadrum sisse.
Vajutage Uheaegselt SISSE/VALIA-klahvi ja auto/man-klahvi,
kuni X-LED vilgub Kiiresti.

Lulituge X/Y-klahviga Y-telje peale.

Haalestamine: Soidutage laser pluss/miinus-klahvidega
aktuaalsest positsioonist referentspunkti A2 kdrgusele.

Haalestuse tihistamine: Lilitage seade valja.

Salvestamine: Skaneerimisklahviga salvestatakse uus haalestus.

Pange seade Z-telje haélestamiseks vertikaalselt

lles ja toimige sarnaselt Y-telje haalestamisele. A

Kontrollige haalestus enne kasutamist,
parast transportimist ning pikaajalist
ladustamist regulaarselt tle. Kontrollige
seejuures alati koiki telgi.

Y

@@g@g@a @@%3@
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Ladzam rlpigi iepazities ar pievienoto informaciju , Garantija un
' papildu norades” un ,Drosibas noradijumi Lazera klase 3R"”. Levérot
® tajas ietvertos noradijumus. Saglabat instrukciju un norades.

Automatisks rotéjosais lazers ar sarkanu vai zalu lazera
tehnologiju.

— ar papildu sarkanu atsvara lazeru

— lazera izvélnes: punktu, skanésanas, rotacijas un rokas uztveres izvélne
— visas funkcijas var vadrt ar talvadibas pulti.

— papildu iespéja Sensolite 410: lazera uztvéréjs lidz 400 m radiusa

— papildu iespéja SensoMaster 400 (vienigi Quadrum sarkans): lazera
uztvéréjs lidz 400 m radiusa. Gara lazera uztveres vieniba un
maksimali precizs raditajs, kas parada attalumu lidz lazera limenim.

Visparigi drosibas noradijumi

Lazera starojums!
Izvairities no starojuma
tiesi acis.

Lazera klase 3R
<5mW - 530 - 670 nm
EN60825-1:2007-10

Lazera starojums!
Neskatities tiesi stara!
Lazera klase 2
<1mW 635 nm
EN 60825-1:2007-10

Uzmanibu: Pirms lazera ierices ekspluatacijas IGdzam rlpigi iepazities ar
drosibas noradém attieciba uz lazera klasi: 3R. No lazera ierices nenonemt
bridindjuma marké&jumu! Neskatieties tiesi stara! Lazers nedrikst nok|at bérnu
rokas! Nevérsiet ierici nevajadzigi pret cilvékiem. lerice ir kvalitativa lazera
mérierice un to rdpnica noregulé 100%-igi noraditas pielaides robezas.

Lai saglabatu produkta garantiju, vélamies noradit uz sekojo3o: Regulari
pirms lietosanas, péc transportésanas un ilgakas uzglabasanas parbaudiet
kalibréjumu. Bez tam més noradam uz to, ka absoldta kalibrésana iespéjama
tikai speciala darbnica. Jasu veikta kalibrésana ir tikai pietuvinasanas
absolGtajai un kalibrésanas precizitate atkariga no rdpibas.
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Quadrum / Quadrum Green

Seviskas razojuma ipasibas un funkcijas

SENsOr I . . -
Rutomaric  ROt&jo3ais lazers noreguléjas pats. Tas tiek nostadits

nepieciesamaja pamatpozicija. t.i. £ 5° plata darba lenki. Preciza iestatisana
uzreiz notiek automatiski: Tris elektroniski mérsensori uztver X-, Y- un Z-asi.

Tilt Pasplismes jeb ADS sistéma garanté nek|adigus mérijumus.
Funkcijas princips: Kad péc ADS sistémas aktivésanas aizritéjusas 30 sekundes,
tiek pastavigi parbaudits pareizs lazera stavoklis. Ja uz ierici iedarbojas aréjs
spéks vai ja lazers pazaudé augstuma referenci, tad tas paliek uz vietas.
Papildus mirgo lazers, un t.s. Tilt-LED deg nepartraukti. Lai varétu turpinat
darbu, no jauna nospiez t.s. Tilt-taustinu vai izslédz un ieslédz pasu ierici.
Sada, vienkarsa un dro3a veida tiek novérsti k|adaini mérijumi.
leslédzot ierici, ADS rezims netiek aktivéts. Lai izvairitos no ta, ka aréja
ietekme maina ierices poziciju, vispirms, nospiezot t.s. Tilt taustinu aktiveé ADS
funkciju. Kad ADS funkcija ir aktivéta, mirgo Tilt-LED, skatit attélu apak3a.

ADS funkcija ir pilna darba rezima tikai 30 sek. péc pilnas lazera
l nivelésanas (ieregulésanas faze). leregulésanas fazé Tilt-LED mirgo
sekunzu ritma. Kad ADS ir gatava darbam, diode mirgo atrak.

ADS darbibas veids
Ass ADS rad. péc

Sakas 30 sek., atri mirgo
leslegt rotacija Tilt-LED. Aréja ietekme
7L
leregulésanas faze ADS aktivéianas:
Sensora automatika Nospiez Tilt-

Drosibas

labad lazers paliek
stavam, lazers mirgo
un Tilt-LED deg
nepartraukti.

taustinu, Tilt-LED
mirgo sekunzu
ritma.
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\\ﬂ»\ock Transport LOCK: Parvadasanas laika ierices drosibu
garanté Tpasa motora bremze.

Aizsardziba pret putekliem un Gdeni — Pret putekliem un Gdeni
ierice aprikota ar Tpasiem aizsargelementiem.

Telpas kontiras: Tas parada lazeru virsmas un funkcijas.
auto: Automatiska fmeno3ana / man: Manuala lTmenosana

auto auto man
Horizontala Vertikala Slipumi 90° lenkis 90° References
nivelésana nivelésana funkcija

Quadrum Green: Zala lazera tehnologija

To, no kada attaluma lazers ir saskatams, nosaka ta krasa vai vilna garums.
Ta pamata ir cilvéka acs fiziologiskas Tpasibas — zala krasa cilvékam skiet
gaisaka neka sarkana. Tadé|, atkariba no apkartéjas gaismas, zali lazeri ir
daudzkart redzamaki neka sarkani, iekstelpas pat lidz 12 reizém gaisaki. Tas
lauj ekspluatét lazerierici uz tumsam virsmam, lielos attalumos un spilgtas
gaismas apstaklos. Gaisuma atskiribas reference ir sarkans lazers ar vilna
garumu 635 nm.

Atskiriba no sarkaniem lazeriem, zalu lazera gaismu var radit vienigi netiesi.
Lidz ar to var rasties no sistémas izrieto3as svarstibas:

— Optimala darba temperatra ir 20°C. Arpus darba temperattras robezam,
t.i. no 0 lidz 40°C zalais lazers k|Gst tumsaks. SVARIGI: Pirms ierices
ieslégsanas nogaida, I1dz ta pielagojusies vides temperatdrai.

— Dazadu iericu zala lazera gaisums var bat atskirigs. Razotajs neatbild par
stdzibam saistiba ar sadam atskiribam.

— Zali lazeri darbojas vienigi ar noteiktiem uztvérgjiem, un maksimalais
uztveres attalums ir salidzinosi mazaks. Sakara ar So skatit tehniskos datus.
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Akumulatora uzladesana

— Pirms ierices izmanto3anas akumulatoru uzladé pilniba.

— Barosanas ierici pievieno stravai un akumulatora nodalijuma (L) barosanas
ligzdai (J). Izmantot vienigi komplektacija pievienoto barosanas ierici. Ja tiek
izmantota cita barosanas ierice, garantija vairs nav spéka. Akumulatoru var
uzladét ar iznemtu no ierices.

— Kamér notiek uzlade, tikmér LED mirgo uz barosanas ierices (N) sarkana
krasa. Kad baro3ana beigusies, iedegas zala LED. Ja lazerierice nav pieslégta

barosanas iericei, tad mirgo barosanas ierices LED.
J
| gL
|

— Var izmantot arT Alkali baterijas (C tipa 4 gab.).
-—
H
G

Tas ievieto bateriju nodalijuma (K). levérot
noraditos simbolus.

— Akumulatoru (L) vai bateriju bloku (K) ievieto
nodalijuma (G) un pieskravé ar stiprinasanas
skravi (I). Elektriskajiem kontaktiem (H) jabat
savienotiem.

— Ja akumulators ir iestumjams, tad barosanas
laika ierici var ekspluatét.

— Ja visas tris LED (2, 4, 5) uz Tsu bridi iedegas,
un ierice izslédzas, tad jamaina baterijas vai
jauzladé akumulators.

@ 209
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\_.\

Vertikéléi ) M
ekspluatacija
F
G
Atra vizésana H Elektriskie kontakti

References / atsvara lazera izeja

Galva / lazera stara izeja

O o m >

Talvadibas uztveres diodes
(4 gab.)

Vadibas pults

m

F 5/8" vitne / references, atsvara
lazera izeja

G Nodalljums, paredzéts akumulat-
oram vai baterijam

210 @D
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Bateriju nodalijuma vai
akumulatora stiprindsanas muturs

Barosanas ligzda

Bateriju nodalijums
Akumulatora nodalijums
Barosanas ierice / tikla elements
Ekspluatacijas raditajs

sarkana: akumulators tiek

uzladéts
zal3: uzladésana pabeigta



Quadrum / Quadrum Green

"Quadrum" vadibas panelis

34

Laserliner®

Quadrum

Talvadibas pults
10

—
B TR

I

14

15

16

1 automatiskais/manualais rezims

2 LED automatiskais/manualais

© 0 N o o b~ w

rezims

LED nodziest: automatiska
regulacija

LED deg: regulésana ar roku
IESLEGT/IZSLEGT
ekspluatacijas radrtajs

LED Tilt funkcija

Tilt funkcija

LED X-ass

LED Y-ass

LED Z-ass

10 Infrasarkana signala izeja
11 Ekspluatacijas raditajs
12 Scan izvélne

13 Pozicionésanas poga
(pagriez pa labi)
automatiskais/manualais rezims:
X/Y ass sasvérsana

14 1zvéléties rotacijas atrumu 600 /
300/ 120/ 60/ 0 apgr./min.
15 Pozicionésanas poga
(pagriez pa kreisi)
automatiskais/manualais rezims:
X/Y ass sasvérSana

16 X/Y ass parslégsana
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Horizontala nivelésana un vertikala auto auto

nivelésana ‘} Qb
— Horizontali: Novieto ierici uz péc iespéjas gludas bq »1
virsmas vai nostiprina uz stativa. ‘ ‘>
— Vertikali: Novieto ierici uz saniskajam kajam. @
Vadibas panelis pavérsts uz augsu. Ar papildus pie
sienas stiprinasanas daju (Art-Nr. 080.70) vertikalai
ekspluatacijai ierici var montét uz stativa.

— IESLEGT/IZSLEGT

' LED automatiskais/manualais reZims: automatiska regulacija
-

— + 5° zona ierice nivel&jas automatiski. leregulésanas fazé lazers mirgo,
un galva nekustas. Kad nivelésana beigusies, lazers deg nepartraukti
un griezas ar maksimalo apgriezienu atrumu. Skatit nodalu: "Sensora
automatika" un "ADS-Tilt".

' Ja ierice novietota pa slipu (virs 5°), tad atskan bridinajuma signals,
= galva negriezas, un lazers mirgo. Tad ierici noliek uz lidzenakas virsmas.

Vertikalas lazera virsmas pozicionésana

Stradajot vertikali, lazera virsmu var pozicionét precizi. "Sensora automatikas
funkcija" paliek aktiva un nonivelé vertikalo lazera virsmu. Skatit zZiméjumu.

auto x

NS
iU |
° 0

Kad mirgo auto/man- (automatisks/manuals rez.) LED, tad ir sasniegta
I maksimala regulacijas zona 5°. Novieto ierici horizontali, izslédz un
® ieslédz to no jauna.
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Slipuma funkcija Iidz 5° — horizontali

leslédzot slipuma funkciju, tiek izslegta sensora automatikas funkcija. Ta
noltka nospiez auto/man-taustinu. Ar pluss/minuss-taustiniem var regulét
slipumu. Turklat X- un Y-asis var regulét atseviski. Skatit Ziméjumus.

' Kad sasniegta maksimala regulacijas zona 5°, tad lazers paliek
= Uz vietas un mirgo. Tad samazina slipuma lenki.

Slipuma funkcija > 5°

Krasakus slipumus iestata ar papildus pievienoto
lenku plati, Art-Nr. 080.75.

PADOMS: Vispirms |auj iericei pasai noreguléties
un lenku plati iestata uz nulli. Tad sensora
automatikas reZimu izsleédz ar auto/man-taustinu.
Tad nostata ierici vélamaja lenki.

' LED automatiskais/manualais rezims ieslégts:
= Regulésana ar roku @ 213
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Lazera izvélnes

Rotacijas izvélne

Ar rotacijas taustinu iestata apgriezienu skaitu:
0, 60, 120, 300, 600 apgr./min.

Punkta izvélne

Lai atvértu punkta izvélni, rotacijas taustinu
spiez tik reizu, kamér lazers vairs neroté. Ar
pozicionésanas taustiniem lazeru var pagriezt
uz méramas zonas vélamaja pozicija.

Scan- izvélne
Ar Scan-taustinu var aktivét un iestatit
gaismintensivu segmentu 4 dazados

platumos. Segmentu vélamaja pozicija
pagriez ar pozicionésanas taustiniem.

Manuala uztvéréja izvélne

Darbs ar papildus lazera uztvéréju: Darbs ar
papildus lazera uztvéréju: lestata rotacijas lazeru
uz maksimalo apgriezienu skaitu un ieslédz
lazera uztvéréju. Skatit attieciga lazera uztvéréja
lietosanas instrukciju.

Darbs ar references vai atsvara lazeru

lericei ir divi references lazeri. Stradajot
horizontali, ar tiem var rast atsvaru. Stradajot
vertikali, ar references lazeriem noregulé ierici.
Tada noluka references lazeru justé paraléli
attieciba pret sienu. Tad vertikala lazera virsma
attieciba pret sienu ir noreguléta taisna lenki,
skatit Ziméjumu.
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Quadrum / Quadrum Green

Tehniskie dati (Lesp&jamas tehniskas izmainas)

Automatiskas nolimenosanas diapazons

+5°

Precizitate

+1mm/10m

Horizontala / vertikala nivelésana

notiek automatiski ar elektroniskajam
sparém un servomotoriem.

lestatiSanas atrums

apm. 30 sek. pari visam darba lenkim

Perpendikulars references stars

90° lenki attiec. pret rotacijas virsmu

Rotacijas atrums

0, 60, 120, 300, 600 apgr./min.

Talvadibas pults

Infrasarkans

Lazera vilnu garums sarkans / zal$

650 nm / 532 nm

Lazera klase sarkans / zal$

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Izejas apjoms lazers sarkans / za|$

<1mW/<5mwW

Stravas padeve

Maks. jaudas akumulators / baterijas
(C tips, 4 gab.)

Ekspluatacijas ilgums:
akumulators sarkans / zal3 rad.

apm. 35 h/apm. 14 h

Ekspluatacijas ilgums: baterijas
sarkans / zal$ rad.

apm. 50 h / apm. 8 h

Akumulatora baro3anas ilgums

apm. 7 h

Darba temperatdra sarkans / zal3

-10°C ... +50°C/0°C ... + 40°C

Uzglabasanas temperatdra

-10°C ... + 70°C

Talvadibas pults
Stravas padeve

Aizsardzibas klase IP 66
Mérijumi (platums x augstums x 215 x 205 x 165 mm /
dzilums) / Svars (iesk. akumulatoru) 2,6 kg

2 gab. 1,5V tips AAA

Pults reakcijas attalums

maks. 30 m (infrasark. kontrole)

Svars (ieskaitot baterijas)

0,07 kg

ES-noteikumi un utilizacija

Lerice atbilst attiecigajiem normativiem par

brivu precu apriti ES.

Konkrétais razojums ir elektroiekarta. Ta
utilizéjama atbilstigi ES Direktivai par elektrisko

un elektronisko iekartu atkritumiem.

Vairak drosibas un citas norades skatit:
www.laserliner.com/info

C€
ER
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Sagatavosanas kalibréjuma parbaudei

Varat parbaudit lazera kalibréjumu. lerici novieto pa vidu starp 2 sienam, kas
atrodas vismaz 5 m attdluma viena no otras. leslédz ierici. Lai parbaude batu
optimala, ieteicams izmantot stativu. SVARIGI: Sensora automatikas funkcijai
jabat aktivai (auto/man-LED nedeg).

1. AtZiméjiet uz sienas punktu AT.
2. Pagrieziet ierici par 180° un atziméjiet punktu A2. Tagad starp A1
un A2 ir horizontala atsauces Inija.

ﬂ L
I= 7
0 T

Al % A2

Kalibréjuma parbaude
3. Novietojiet ierici iesp&jami tuvu sienai atziméta punkta A1 augstuma.

4. Pagrieziet ierici par 180° un atzZiméjiet punktu A3. Starpiba starp
A2 un A3 ir pielaide.

5. 3. un 4. darbibu atkarto, lai parbauditu Y- un/vai Z- asi.

3.
Al A2
o A2

A3

]

I

=0K

1mm/10m

-
-]
(=]
o

<

A2

[

Ja pie X-, Y- vai Z- ass punkti A2 un A3 ir atstatus par vairak neka
' 1 mm /10 m, tad ir nepieciesama jauna justésana. Sazinieties ar
= JOsu specializéto tirgotaju vai griezieties UMAREX-LASERLINER
servisa nodala.
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Justésanas izvélne

Justéjot ierici, raudzities uz rotacijas lazera iestatisanu. Allaz justét
visas asis.

X-ass justésana

Aktivizé justesanas izvelni: leslédz ierici "Quadrum". Vienlaikus
spiediet IESLEGT/IZSLEGT un auto/man taustinu, lidz atri sak
mirgot X gaismas diode.

Regulésana: Ar plus/minus taustiniem lazeru no pasreizéjas
pozicijas parvietojiet references punkta A2 augstuma.

JustéSanas dzésana: Izslédz ierici.
Saglabasana: Jauno kalibréjumu saglaba ar Scan-taustinu.
Y- un Z-asu justésana

Aktivizé justésanas iZ\_/éIni: leslédz ierici "Quadrum™. Vienlaikus
spiediet IESLEGT/IZSLEGT un auto/man taustinu, lidz atri sak
mirgot X gaismas diode.

Ar X/Y taustinu parslédziet uz Y asi.

Regulésana: Ar plus/minus taustiniem lazeru no pasreizéjas
pozicijas parvietojiet references punkta A2 augstuma.

Justésanas dzésana: Izslédz ierici.

Saglabasana: Jauno kalibréjumu saglaba ar Scan-taustinu.

@@g@g@a @@%3@

Lai justétu Z-asi, ierici novieto vertikali un rikojas
tapat, ka justéjot Y-asi.

Parbaudit ierices precizitati pirms katras
ekspluatacijas, péc transportésanas un
ilgas neekspluatésanas. Allaz parbaudit
visas asis.

Y
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Perskaitykite visa eksploatacijos instrukcija ir pateikiamus nuorody
sasiuvinius ,,Nuorodos dél garantijos ir papildoma informacija” ir
.Saugos reikalavimai 3R klasés lazeriams”. Laikykités cia esanciy
instrukcijos nuostaty. Rapestingai saugokite Siuos dokumentus.

Automatinis rotacinis lazeris, turintis raudono arba

zalio lazerio spindulio technologija.

- Su papildomu vertikaliu raudonu lazerio spinduliu

- Lazerio rezimai: taskinis, skanavimo, rotacinis ir rankinio priémimo rezimai
- Visas funkcijas galima valdyti nuotolinio valdymo pultu.

- papildomai uzsakoma Sensolite 410: lazerio imtuvas veikia iki
400 m spinduliu

- papildomai uzsakoma Sensomaster 400 (tik Quadrum raudonas): lazerio
imtuvas veikia iki 400 m spinduliu. Turi dideliu atstumu veikiantj lazerio
imtuva ir milimetry tikslumu veikiantj atstumo iki lazerio lygio rodmen.

Bendrieji saugos nurodymai

Lazerio spinduliavimas!
Nezidrekite j lazerio
spindulj!
Lazerio klasé: 2
<1mW 635 nm
EN 60825-1:2007-10

Lazerio spinduliavimas!
Venkite lazeriu tiesiogiai
viesti j akis.
Lazerio klasé: 3R
<5mW - 530 - 670 nm
EN60825-1:2007-10

Démesio: Pries pradédami eksploatuoti lazerj, démesingai perskaitykite 3R
klasés lazeriams taikomus saugos nurodymus. Nuo lazerio matavimo jrangos
nepasalinkite jspéjanciyju skydeliy! Neziarékite tiesiai j lazerio spindulj!
Neduokite lazerio vaikams. Be reikalo nenukreipkite prietaiso j asmenis.
Prietaisas yra kokybiskas lazerinis matavimo jrenginys ir todél gamykloje yra
pilnai nustatomas nurodytam matavimo tikslumui. Atsizvelgdami j gamintojo
atsakomybe uz gaminius, norime atkreipti Jisy démesj j Siuos aspektus: Pries
naudodami prietaisa, reguliariai tikrinkite jo kalibravima, ypa¢ po transportavimo
ir ilgesnio sandéliavimo. Taip pat pabréziame, kad absoliutus kalibravimas gali
bati atliktas tik specializuotose dirbtuvése. Jusy atliekamas kalibravimas yra tik
priartéjimas, o pasiekiamas tikslumas priklauso nuo to, kaip ripestingai
atliekamas kalibravimas.
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Quadrum / Quadrum Green

Ypatingos produkto savybés ir funkcijos

Rutomaric  Rotacinis lazeris pats pasirenka tinkama padét;. Jis pastatomas
reikiamoje pagrindinéje padétyje, darbinio kampo ribos + 5°. Tada i$ karto
automatiskai atliekamas tikslus nustatymas: trys elektroniniai matavimo
jutikliai jvertina X, Y ir Z asis.

Tilt Plaukiojima eliminuojanti sistema (ADS) apsaugo nuo klaidingy
matavimy. Veikimo Principas: Aktyvavus ADS sistema po 30 sekundziy yra
nuolat patikrinama, ar lazerinis prietaisas yra tinkamoje padétyje. Jei iSorinéms
jégoms paveikus prietaisa, jis pajudinamas arba lazeris praranda aukscio
ataskaita, jrenginys sustoja. Papildomai mirksi lazeris ir nuolat 3viecia "Tilt"
Sviesos diodas. Norédami dirbti toliau, turite pakartotinai spusteléti "Tilt"
jungiklj arba i3jungti ir vél jjungti prietaisa. Taip paprastai ir kartu patikimai
isvengiama klaidingy matavimy.

Jjungus prietaisa, ADS funkcija automatiskai nejsijungia. Siekiant vengti
nustatyto prietaiso padéties pakeitimo nuo pasalinio poveikio, reikia jungti
ADS funkcija paspaudziant "Tilt" klavisa. Apie ADS funkcija pranesa
mirksintis "Tilt" Sviesos diodas, zr. Zemiau esancia schema.

Démesio: ADS nuolatinis priezitros rezimas jsijungia tik po 30 sek.
baigus lazerio niveliavima (derinimo fazé). Derinimo fazéje "Tilt"
Sviesos diodas mirksi sekundés dazniu, o veikiant ADS funkcijai,
mirksi labai daznai.

ADS veikimo principas ADS bus aktyvi po
30 sek., greitas
Rotacijos "Tilt" Sviesos Pasalinis
Jjungta pradzia diodo mirksejimas. poveikis
7L
Derinimo fazé ADS jjungimas:
Automatikos jutiklis Nuspauskite “*Tilt"* o
jungiklj, “Tilt" Uztikrinant
2viesos diodas patikimuma, lazeris
mirksi sekundés nustoja veikti, lazeris
dazniu. mirksi ir nuolat 3viecia

“Tilt" Sviesos diodas.
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\\ﬂ»\ock Uzrakinimas gabenant: Gabenimo metu, prietaisas yra
apsaugomas specialiu variklio stabdziu.

Apsauga nuo dulkiy ir vandens - prietaisas pasizymi ypatingai
gera apsauga nuo dulkiy ir lietaus.

Erdvés kontdrai: jie rodo funkcijas ir lazerio lyg;.
autom.: Automatinis pozicionavimas / rank.: Rankinis pozicionavimas

=N e

Horizontalus Vertikalus NuolydZiai 90° kampas 90°
niveliavimas niveliavimas Referenciné
funkcija

Quadrum Green: Zalio lazerio technologija

Nuo lazerio spindulio spalvos arba nuo bangy ilgio priklauso, kokiu atstumu
lazeris bus matomas paprasta akimi. Zmogaus akies fiziologija lemia, kad Zalia
spalva mums atrodo Sviesesné uz raudona. Todél priklausomai nuo aplinkos
3viesos, zali lazeriai yra daug labiau matomi, nei raudoni, patalpoje jie yra iki
12 karty Sviesesni. Tai leidzia juos naudoti ant tamsiy pavirsiy, didesniais
atstumais ir dirbant labai Sviesioje aplinkoje. Atskaita Sviesumo skirtumui
nusakyti laikomas 635 nm bangy ilgio raudonas lazeris.

Skirtingai nei raudona lazerio Sviesa, zalia lazerio Sviesa gali bati sukurta tik

netiesiogiai. Todél gali pasireiksti sistemos ypatumuy nulemti svyravimai:

— Optimali darbo aplinkos temperatara yra 20°C. Uz darbinés temperatdros
riby 0 — 40°C zalias lazeris patamséja. SVARBU: Palaukite, kol prietaiso
temperatdra susilygins su aplinkos temperatara ir tik tada jj jjunkite.

— Kiekvieno prietaiso lazerio sviesumas skiriasi. Reklamacijos dél iy nukrypimy
nepriimamos.

— Zali lazeriai gali veikti tik su tam tikrais lazeriy imtuvais ir jy atveju

maksimalus veikimo atstumas yra mazesnis. Daugiau informacijos
rasite prie techniniy duomeny.
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Quadrum / Quadrum Green

Akumuliatoriaus jkrovimas

— Prie$ pradédami eksploatuoti prietaisa, pilnai jkraukite jo akumuliatoriu.

— Jkroviklj junkite j tinkla ir sujunkite su akumuliatoriaus détuvéje (L) esanciu
jkrovimo lizdu (J). Naudokite tik kartu tiekiama jkroviklj. Jei naudosite
netinkama jkroviklj, negalios garantija. Galima jkrauti ir iSimta i$ prietaiso
akumuliatoriy.

— Jkraunant akumuliartoriy, raudonai Sviecia Sviesos diodas esantis prie
ikroviklio (N). Jkrovimas baigtas, kai uzsidega Zalias Sviesos diodas. Jei
prietaisas neprijungtas prie jkroviklio, mirksi jkroviklio Sviesos diodas.

— Taip pat galima naudoti ir (4 x C tipo) alkalines
baterijas. Jos yra dedamos j baterijy détuve (K).
Atkreipkite démes;j j instaliavimo simbolius.

— Akumuliatoriy (L) arba baterijy détuve (K)
jstumkite | jiems skirta ertme (G) ir pritvirtinkite
tvirtinimo varztu (1). Kartu turi bati sujungti
elektriniai kontaktai (H).

— Jei akumuliatorius jdétas j prietaisa, tai jj galima
naudoti ir kraunant.

— Jei trumpam uzsidega visi trys Sviesos diodai
(2, 4, 5) ir i8sijungia prietaisas, reikia pakeisti
baterijas arba naujai jkrauti akumuliatoriy.

Baterijy jdéjimas, kai naudojamas nuotolinis
valdymas

— Atkreipkite démesj, kad nesumaisytumete
ju poliskumo.

e
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Eksploatacija

\_.\

vertikalioje M
padétyje F
G
A Greitas parengimas darbui H Elektriniai kontaktai
B Atskaitinio / vertikalaus | Baterijy détuvés arba
lazerio i$éjimas akumuliatoriaus tvirtinimo verzlé
C Prizmés galvute / J  |krovimo lizdas
lazerio spindulio iséjimas K Baterijy détuve
D Nuotolinio valdymo priemimo L Akumuliatoriaus détuve
diodai (4 x) M Ikroviklis / tinklo | )
E Valdymo pultas |kroviklis ltm 0 jungtis
N Darbo rezimo rodmuo

G

5/8" sriegis / atskaitinio, vertikalaus
lazerio spindulio iSéjimas
Akumuliatoriaus détuvé arba
baterijy détuve
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Quadrum / Quadrum Green

Quadrum valdymo pultas

34

Laserliner®

——— Quadrum ——

Nuotolinis valdymas
10

—
B TR

I

14

15

16

© 00 N o o b~ w

automatinio / rankinio rezimo
funkcija

automatinio / rankinio rezimo
funkcijos 3viesos diodas
3viesos diodas isjungtas:
automatinis nustatymas
3viesos diodas jjungtas:
rankinis nustatymas

Jungiklis JUNGTA / I3JUNGTA
Darbo rezimo rodmuo

"Tilt" funkcijos 3viesos diodas
“Tilt"™ funkcija

Sviesos diody X asis

Sviesos diody Y asis

Sviesos diody Z asis

10 Infraraudono signalo iséjimas
11 Darbo rezimo rodmuo
12 Skanavimo funkcija

13 Pasukamasis pozicionavimo
jungiklis (sukti j desine)
automatinio / rankinio veikimo
funkcija: X/Y asies palenkimas

14 Sukimosi greicio pasirinkimas
600 /300 /120 /60 /0 aps./min

15 Pasukamasis pozicionavimo
jungiklis (sukti j kaire)
automatinio / rankinio veikimo
funkcija: X/Y asies palenkimas

16 X/Y asies keitimas
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Horizontalus niveliavimas ir vertikalus auto auto
niveliavimas ‘} Qb
— Horizontalus: Pastatykite prietaisa ant kuo lygesnio bq »1

pavirsiaus arba pritvirtinkite ant stovo. ‘ ‘>
— Vertikalus: Pastatykite prietaisa ant Soniniy kojeliy. @ @

Valdymo pultas bus virsuje. Naudojant papildomai

uzsakoma tvirtinima prie sienos (art. Nr. 080.70)

galima vertikaliam niveliavimui naudojama prietaisa sumontuoti ant stovo.
— Paspauskite jungiklj JJUNGTA / ISJUNGTA

' Automatinés / rankinés funkcijos sviesos diodas:
= automatinis nustatymas

— Prietaisas niveliuojasi automatiskai + 5° srityje. Derinimo fazéje lazeris mirksi,
0 prizmés galvuté nesisuka. Pasibaigus niveliavimui, lazeris nuolatos Sviecia ir
sukasi maksimaliu sukimosi greiciu. Siuo klausimu zr. skyrius "Automatikos
jutiklis™ ir ""ADS-Tilt"".

Jei prietaisas yra per daug pasvires (daugiau kaip 5°), pasigirsta
' jspéjamasis signalas, prizmés galvuté sustoja ir lazeris pradeda
® mirkséti. Tada prietaisa reikia pastatyti ant lygesnio pavirsiaus.

Vertikalaus lazerio lygio pozicionavimas
Eksploatuojant lazerj vertikalioje padétyje, galima tiksliai pozicionuoti lazerio
lygi. "Automatikos jutiklis" lieka aktyvus ir niveliuoja vertikaly lazerio lygj.
Ziarékite Zemiau esantj paveikslélj.

auto %o

X

Ay

N W

L X ]

Kai mirksi automatinio / rankinio rezimo 3viesos diodas, yra pasiekta
' maksimali 5° nukrypimo riba. Tada pastatykite prietaisa horizontaliai,
" i8junkite jj ir vél jjunkite.
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Quadrum / Quadrum Green

Pasvirimo funkcija iki 5° horizontaliai

Pasirinkus pasvirimo funkcija, yra iSungiamas automatikos jutiklis. Tam
spustelkite jungiklj automatika / rankinis. Plius / minus jungikliais galima
atlikti mechaninj pasvirimo reguliavima. Tai atliekant, X ir Y asys yra
nustatomos atskirai. Zitrékite tolesnius paveikslélius.

=
O ®

o/

Laserliner’
== Quadum —

Pasvirimo funkcija iki 5° vertikaliai

t)
Laserliner
= Quadum —

' Kai yra pasiekiamas maksimalus 5° pasvirimas, lazeris sustoja ir mirksi.
= Tada sumazinkite pasvirimo kampa.

3

an

o

Pasvirimo funkcija > 5°

Didesnj pasvirima galima nustatyti naudojant papil-
domai uzsakoma pasvirimo plokste, art. Nr. 080.75.
PATARIMAS: I3 pradziy leiskite prietaisui paciam
nusistatyti ir po to nustatykite pasvirimo plokste |
nuling pozicija. Tada automatinio / rankinio veikimo
jungikliu isjunkite automatikos jutiklj. Baigdami
pasukite prietaisa pageidaujamu kampu.

' Automatinés / rankinés funkcijos Sviesos diodas jjungtas:
= rankinis nustatymas @ 225



Laserliner®

in Tools

Lazerio rezimai

Sukimosi funkcija
Sukimosi jungikliu nustatomas apsisukimy
skaicius: 0, 60, 120, 300, 600 aps./min.

Taskiné funkcija

Norint pereiti j taskine funkcija, reikia daug karty
paspausti sukimosi jungiklj, kol lazeris nebesisuks.
Pozicionavimo jungikliais lazerj galima pasukti j
pageidaujama padétj.

Skanavimo funkcija

Skanavimo jungikliu galima aktyvuoti intensyvios
Sviesos segmenta ir nustatyti keturiose skirtingose
juostose. Pozicionavimo jungikliais segmenta
galima pasukti j pageidaujama padét;.

Rankinio imtuvo funkcija

Eksploatavimas, naudojant papildomai uzsakoma
lazerio imtuva: Eksploatacija, naudojant papildomai
uzsakoma lazerio imtuva: Nustatykite rotacinj lazerj
maksimaliam apsisukimuy skaiciui ir jjunkite lazerio
imtuva. Siuo klausimu vadovaukités atitinkamo
lazerio imtuvo eksploatacijos instrukcija.

Eksploatacija, naudojant atskaitinj
arba vertikaly lazer;j.

Prietaisas turi du atskaitos lazerius. Dirbant
horizontaliai, jais galima nusistatyti vertikaluma
Dirbant vertikaliai, atskaitos lazeriai naudojami
islyginti prietaisa. Tam reikia atskaitos lazerius
nustatyti lygiagreciai sienai. Tada lazerio lygis
sudarys staty kampa su siena, zr. paveiksliuka.

226 (D




Quadrum / Quadrum Green

Techniniai duomenys (Pasiliekame teise daryti techninius pakeitimus)

Automatinio niveliavimo ribos

+5°

Tikslumas

+1mm/10m

Horizontalus / vertikalus niveliavimas.

Automatiskai naudojant elektro-
ninius gulsciukus ir servovariklius.

Nustatymo greitis

apie 30 s vir§ bendro darbo kampo

Statmenas atskaitos spindulys

90° kampas su sukimosi lygiu

Sukimosi greitis

0, 60, 120, 300, 600 aps./min.

Nuotolinis valdymas

Infraraudoni spinduliai IR

Lazerio bangy ilgis raudono / Zalio

650 nm / 532 nm

Lazerio klasé raudono / zalio

2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Jeinamoji lazerio galia raudono / zalio

<1mW/<5mwW

Elektros maitinimas

Didelés galios akumuliatorius /
baterijos (4 x C tipo)

Akumuliatoriaus eksploatacijos
trukmé raudonam / zaliam

apie 35 val. / apie 14 val.

Baterijy eksploatacijos trukmé
raudonam / zaliam

apie 50 val. / apie 8 val.

Nuotolinis valdymas
Elektros maitinimas

Akumuliatoriaus jkrovimo trukme apie 7 val.

Darbiné temperatdra: raudono / Zalio -10°C ... + 50°C/ 0°C ... + 40°C
Sandéliavimo temperatdra -10°C ... + 70°C

Apsaugos klasé IP 66

Matmenys P x A x G) / 215 x 205 x 165 mm /

Masé (su akumuliatoriumi) 2,6 kg

2x 1,5V, AAA tipas

Nuotolinio valdymo veikimo spindulys

maks. 30 m (IR kontrolé)

Masé (kartu su baterija)

0,07 kg

ES nuostatos ir utilizavimas

Prietaisas atitinka visus galiojancius standartus,
reglamentuojancius laisva prekiy judéjima ES.

Sis produktas yra elektros prietaisas ir pagal Europos

Sajungos Direktyva dél elektros ir elektroninés jrangos
atlieky, turi bati surenkamas atskirai ir utilizuojamas g E
|

Daugiau saugos ir kity papildomy nuorody rasite:

aplinka tausojamuoju badu.

www.laserliner.com/info
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Pasirengimas kalibravimo patikrinimui

JGs galite kontroliuoti lazerio kalibravima. Pastatykite prietaisa centre tarp
dviejy sieny, tarp kuriy yra ne mazesnis kaip 5 m atstumas. Jjunkite prietaisa.
Siekdami optimalios kontrolés, naudokite lazerio stova. SVARBU: Privalo
bati jjungtas automatikos jutiklis (Sviesos diodas "automatika / rankinis"
isjungtas).

1. Pasizymékite ant sienos taska A1.

2. Pasukite prietaisa 180° ir pasizymékite taska A2. Dabar tarp A1 ir A2
turite horizontalig atskaita.

ﬂ 1
U AL % H
2. o 180° ﬂ
H AL “% A2 U
Kalibravimo kontrolé

3. Pastatykite prietaisa kuo arciau sienos pazyméto tasko A1 aukstyje.

4. Pasukite prietaisa 180° ir pasizymékite taska A3. Skirtumas tarp A2
ir A3 yra paklaida.

5. Norédami patikrinti Y arba Z asis, pakartokite 3 ir 4 zingsnius.

\
> | w
Pl B
= 0K
>
o

A2

A3

0O

L A2 L
R =

[ | -

Jei X, Y arba Z asiy taskai A2 ir A3 yra nutole vienas nuo kito daugiau
' kaip 1 mm / 10 m, prietaisa batina i$ naujo suderinti. Susisiekite su Jus
= aptarnavusiu pardavéju arba kreipkités j UMAREX-LASERLINER serviso
padalinj.

1mm/10m

-
-4
=]
o

<

228 (D



Quadrum / Quadrum Green

Suderinimo funkcija
Vykdydami suderinima, atkreipkite démes;j j rotacinio lazerio

nustatyma. Visada reikia suderinti visas asis.
X aSies suderinimas

Suderinimo funkcijos jjungimas: Jjunkite Quadrum. Vienu metu
spauskite mygtukus ,JUNGTA / ISJUNGTA" ir ,auto” / ,man”,
kol pradés greitai mirkséti X asies LED.

Suderinimas: plius / minus jungikliais pakelkite lazerj i$ esamos
padéties | atskaitos tasko A2 lyg;.

Suderinimo atmetimas: ISjunkite prietaisa.

I$saugojimas atmintyje: Naujasis suderinimas issaugomas
mygtuku ,,Scan“.

Y ir Z asiy suderinimas

Suderinimo funkcijos jjungimas: Jjunkite Quadrum. Vienu metu
spauskite mygtukus ,, JJUNGTA / ISJUNGTA” ir ,auto” / ,man”,
kol pradés greitai mirkséti X asies LED.

Mygtuku X/Y persijunkite j Y asj.

Suderinimas: plius / minus jungikliais pakelkite lazerj i$ esamos
padéties | atskaitos tasko A2 lyg;.

Suderinimo atmetimas: 13junkite prietaisa.

I$saugojimas atmintyje: Naujasis suderinimas issaugomas
mygtuku ,,Scan“.

©
®@0O
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©
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Norédami suderinti Z a3j, pastatykite prietaisa
vertikaliai ir elkités taip pat, kaip atliekant
Y asies suderinima.

Prie3 naudodami prietaisa, reguliariai
patikrinkite jo suderinima, o ypac po
gabenimo ir ilgesnio laikymo. Tai
atlikdami, patikrinkite visas asis.
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Cititi complet instructiunile de exploatare si manualele anexate
Indicatii privind garantia si indicatii suplimentare” si , Indicatii de
siguranta privind laserul clasa 3R”. Urmati indicatiile din cuprins.
Pastrati aceste documente cu strictete.

Laser rotativ complet automat cu tehnologie laser
rosie resp. verde.

— Cu laser rosu suplimentar

— Mod laser: mod receptionare punct, scanare, rotire si manual

— Toate functiile se pot comanda prin intermediul telecomenzii.

— optional Sensolite 410: Receptor laser cu raza de pana la 400 m

— optional SensoMaster 400 (numai Quadrum rosu): Receptor laser cu
raza de pana la 400 m. Cu unitate mai lunga de receptionare laser si
indicator de distanta deosebit de exact fata de suprafata laser.

Indicatii generale de siguranta

Raze laser!
Preveniti expunerea
directa in ochi.
Laser clasa 3R
<5mW - 530 - 670 nm
EN60825-1:2007-10

Raze laser!

Nu se va privi in raza!
Laser clasa 2
<1mW 635 nm
EN 60825-1:2007-10

Atentie: Cititi temeinic si complet inainte de punerea in functiune a laserului
indicatiile de sigurantd pentru clasa laser 3R. Nu indepartati placutele de
avertizare de pe instrumentul de masurare cu laser! Nu priviti direct in raza!
Dispozitivul laser nu are voie sa ajunga fn mainile copiilor! Nu Indreptati
aparatul inutil spre alte persoane. Acest aparat este un aparat de masurare
laser de calitate si este reglat 100% in toleranta indicata din fabricatie. Din
motive de garantare a produsului dorim sa va avertizam in cele ce urmeaza:
Verificati periodic calibrarea Tnainte de utilizate, dupa transportare sau
depozitare indelungata. Suplimentar va informam asupra faptului ca o
calibrare absoluta este posibila numai intr-un atelier de specialitate. O
calibrare efectuata de catre Dvs. este numai o aproximare si exactitatea
calibrarii depinde numai de grija cu care este efectuata.
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Quadrum / Quadrum Green

Proprietati speciale ale produsului si functii

Rutomaric  Laserul rotativ se orienteaza automat. Acesta se aseaza in
pozitia de baza necesara — in cadrul unghiului de lucru de + 5°. Reglajul fin
este preluat imediat de sistemul automat: Trei senzori electronici de masurare
intercepteaza in acest timp axele X, Y si Z.

Tilt Sistemul anti alunecare (ADS) previne masurarile eronate.
Principiul de functionare: Laserul este verificat la 30 de secunde dupa
activarea ADS permanent in privinta orientarii corecte. Daca aparatul este
deplasat din cauza influentelor externe sau pierde punctul de referinta de
naltime laserul se opreste. Suplimentar laserul se aprinde intermitent si ledul
"tilt" se aprinde permanent. Pentru a putea lucra in continuare se apasa din
nou tasta "tilt" sau se opreste si se porneste aparatul. Masurarile eronate
sunt prevenite in acest mod simplu si sigur.

ADS nu este activat dupa pornire. Pentru a proteja aparatul orientat
impotriva modificarilor de pozitie cauzate de influenta exterioara, ADS
trebuie activat apasand tasta "tilt". Functia ADS este indicata prin
aprinderea intermitenta a ledului "tilt", vezi poza de mai jos.

ADS cupleaza monitorizarea numai dupa 30 sec. dupa nivelarea
completa in plan a laserului (faza de orientare). Ledul "tilt" se
aprinde intermitent in cadenta de o secunda in timpul fazei de
setare, se aprinde intermitent mai rapid cand ADS este activ.

Mod de functionare al ADS armat dupa
ADS-ului 30 sec., ledul
incepere "Tilt" se aprinde Influenta
Pornit rotatie intermitent rapid. externa
7L
Faza de setare Activarea ADS:
Senzor Automatic Se apasa tasta L§se{u|
Tilt, ledul “tilt" se ramane
aprinde intermitent ’Tem'§‘aE pentru
in cadenta de o siguranta, laserul se
secunda. aprinde intermitent si
ledul "tilt" lumineaza
permanent.
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\\ﬂ»\ock BLOCATOR pentru transportare: Aparatul este protejat
la transport cu o frana speciala de motor.

Protectie impotriva prafului si apei - Aparatul se remarca
printr-o protectie deosebita impotriva prafului si ploii.

Grilaj spatial: Acesta indica nivelurile laserului si functiile.
auto: orientare automata / man: orientare manuala

Nivelare Nivelare inclinare Unghi de 90° 90° functie de
orizontala verticala referentiere

Quadrum Green: Tehnologie laser verde

Distanta de la care un laser este vizibil pentru ochi determina culoarea
acestuia resp. lungimea undei sale. Acest lucru 1si are fundamentul in
fiziologia ochiului uman - verdele ni se pare mai deschis decat rosul. in
functie de lumina din mediul inconjurator, laserele verzi sunt mult mai
vizibile decat cele rosii, In mediul interior sunt de pana la 12 x mai
luminoase. Acest fapt faciliteaza utilizarile pe suprafete inchise la culoare,
la distante mai mari si lucrdri la lumina mult mai intensa. Ca o cotd de
apreciere a diferentei de luminozitate se aplica un laser rosu cu o lungime
de unda de 635 nm.

Spre deosebire de laserele rosii, lumina verde a laserului poate fi obtinuta
numai indirect. De aceea pot sa apara variatii dependente de sistem:

— Temperatura optima de functionare este de 20°C. In afara temperaturii de
lucru intre 0 — 40°C acest laser verde devine mai inchis. IMPORTANT: inainte
de pornirea aparatului asteptati un timp pana cand acesta se adapteaza la
temperatura mediului.

— Luminozitate diferita a laserului de la un aparat la altul. Acest variatii sunt
excluse ca subiect al reclamatiilor.

— Laserele verzi functioneaza numai cu anumite receptoare laser iar raza
maxima de actiune a laserului este mai redusa. Vezi pentru aceasta datele
tehnice.

232



Quadrum / Quadrum Green

incércarea acumulatorului

— Inaintea utilizarii aparatului incarcati acumulatorul complet.

— Incarcatorul se conecteaza la reteaua de curent si mufa de incarcare (J)

a compartimentului pentru acumulatori (L). Va rugam sa utilizati numai
aparatul de incarcare furnizat. Atunci cand este utilizat un aparat de
incdrcare eronat, garantia devine invalida. Acumulatorul poate fi incarcat
de asemenea si in afara aparatului.

—In timpul incarcarii acumulatorului, led-ul aparatului de incarcare
(N) lumineaza rosu. Procesul de incarcare este incheiat atunci cand
ledul lumineaza verde. Daca aparatul nu este
conectat la fncarcator, ledul incarcatorului se
aprinde intermitent.

— Alternativ pot fi utilizate de asemenea baterii
alcaline (4 x tip C). Acestea se introduc in
compartimentul pentru baterii (K). La aceasta
acordati atentie simbolurilor de instalare.

— Acumulatorul (L) resp. compartimentul de
baterii (K) se introduce in compartimentul (G)
si se insurubeaza ferm cu surubul de fixare (1).
Contactele electrice (H) trebuie sa se atinga.

— Cu acumulatorul introdus, aparatul poate fi
utilizat in timpul procesului de incarcare.

— Daca se aprind scurt toate cele 3 leduri (2, 4,
5) si aparatul este oprit este necesara inlocuirea
bateriilor resp. trebuie refncarcati acumulatorii.

Introducerea bateriilor in telecomanda
— Se va respecta polaritatea corecta.

e —
| .2 - g
e r——
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Functionarea

\_.\

ST M
verticala
F
G
A Ochire rapida H Contacte electrice

B lesire laser de referinta /
de verticalizare

C Cap prisma / iesire raza laser

D Diode de receptionare pentru
telecomanda (4 x)

E Camp de deservire
Resorturi de 5/8" / lesire laser de
referintd, de verticalizare

G Compartimentul pentru
acumulatori resp.
Compartiment baterii
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Piulita fixare compartiment
baterii resp. acumulatori

Bucsa de incarcare
Compartiment baterii
Compartiment acumulatori

Aparat de incarcare /
alimentare cu energie

Indicator functionare

rosu: Acumulatorii se incarca
verde: operatiunea de incarcare
finalizata



Quadrum / Quadrum Green

Camp de comanda Quadrum

Laserliner®

Quadrum

Telecomanda
10

—
B TR

I

14

15

16

Functionare auto/man

N

Functionare led auto/man
Led oprit: ajustare automata
Led pornit: ajustare manuala

Tasta PORNIT/OPRIT
Indicator functionare
Led functie tilt (inclinare)
Functie inclinare

LED ax X

LED ax Y

LED ax Z

10 lesire semnal infrarosu

© 00 N O o b~ w

11 Indicator functionare

12 Modul scanare

13 Tasta de pozitionare
(se roteste catre dreapta)
Functionare auto/man:
Inclinarea axelor X/Y

14 Se selecteaza viteza de rotatie
600 /300 /120 /60 /0 R/min

15 Tasta de pozitionare
(se roteste catre stanga)
Functionare auto/man:
Inclinarea axelor X/Y

16 Pozitionare pe axul X/Y
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Nivelarea in plan orizontal si vertical auto auto

— Orizontal: Aparatul se amplaseaza pe o suprafata
cat mai plata sau se fixeaza pe un stativ.

— Vertical: Aparatul se aseaza pe picioarele laterale.
Campul de comanda indica in sus. Cu suportul
optional de perete (Nr. art 080.70) aparatul poate @
fi montat pe un stativ la utilizarea verticala.

— Se apasa tasta PORNIT/OPRIT.

W
G
o

' Functionare LED auto/man oprita: ajustare automata

— Aparatul se niveleaza intr-un interval de + 5° in mod automat. In faza de
ajustare, laserul se aprinde intermitent iar capul prismei sta fix. Dupa ce
nivelarea a fost efectuata, laserul lumineaza permanent si se roteste cu
numarul max. de rotatii. Vezi pentru aceasta si paragraful despre "Sensor
Automatic" si "ADS-Tilt".

Atunci cand aparatul a fost amplasat prea inclinat (in afara marjei de
5°), este emis un semnal de avertizare, capul prismei sta fix iar laserul
se aprinde intermitent. Atunci aparatul trebuie sa fie amplasat pe o
suprafata mai plana.

Pozitionarea nivelului laser vertical

In modul vertical nivelul laser se poate pozitiona exact. "Sensor Automatic"
(senzorul automat) ramane activ si indica nivelul in plan vertical cu laserul.
Vezi imaginea urmatoare.

Daca ledul auto/man se aprinde intermitent este atins nivelul maxim
' de ajustare de 5°. Apoi aparatul se pozitioneaza orizontal dupa care
® se opreste si porneste din nou.
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Quadrum / Quadrum Green

Functia de inclinare de pana la 5° - orizontal

La activarea functiei de inclinare senzorul automat se opreste. Pentru aceasta
se apasa tasta auto/man. Tastele plus/minus permit ajustarea motorizata a
inclinarii. Astfel axele X si Y se pot ajusta individual una fata de cealalta. Vezi
imaginile urmatoare.

' La atingerea unui domeniu de inclinare maxim de 5° laserul rédmane
= nemiscat si se aprinde intermitent. Apoi se reduce unghiul de inclinare.

Functia de inclinare > 5°

Inclinarile mai mari pot fi realizate cu placa
unghiulara optionald, nr. articol 080.75. SFAT:
Mai intai lasati aparatul sa se orienteze automat
si asezati placa unghiulara in pozitia zero. Apoi se
opreste Sensor-Automatic cu tasta auto/man. In
cele din urma aparatul se inclina in unghiul dorit.

' Functionare LED auto/man pornita: ajustare manuala
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Mod laser

Modul de rotire
Cu butonul de rotatie pot fi obtinute urmatoarele
viteze de rotatie: 0, 60, 120, 300, 600 R/min

Modul punctiform

Pentru a accesa modul punctiform, butonul de
rotatie se apasa atat de des pana cand laserul nu
se mai roteste. Laser-ul se poate roti la nivelul de
masurare in pozitia dorita cu ajutorul tastelor de
pozitionare.

Modul scanare

Cu tasta Scan, un segment cu lumina intensiva
poate fi activat si setat in 4 latimi diferite.
Segmentul se roteste In pozitia dorita cu tastele
de pozitionare.

Modul de receptor manual

Lucrarile cu receptoarele optionale de laser:
Laserul cu rotatie se seteaza la numarul maxim
de rotatii iar receptorul laser se porneste. Vezi
pentru aceasta instructiunile de utilizare ale
unui receptor laser corespunzator.

Lucrarile cu laserul de referinta resp.

de verticalizare

Aparatul este prevazut cu doua lasere de
referinta. In functionarea orizontala, cu acestea
se poate marca o perpendiculara. In functionarea
verticala, laserele de referinta servesc la alinierea
aparatului. Acest lucru este realizat prin ajustarea
laserelor de referinta in paralel cu peretele. Apoi
planul laser vertical este aliniat in unghi drept
fata de perete, vezi ilustratia.
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Quadrum / Quadrum Green

Date tehnice (Ne rezervam dreptul sa efectuam modificari tehnice)

Domeniu de nivelare individuala +5°

Exactitate +1mm/10m

Nivelare orizontala / verticala gggt)gﬁ;[gelcu senzori si servomotoare
Viteza de setare cca. 30 sec. pe intreg unghiul de lucru
Raze de referinta verticale 90° fata de planul de rotatie

Viteza de rotatie 0, 60, 120, 300, 600 R/min
Telecomanda Infrarosii IR

Lungime unda laser rosu / verde 650 nm / 532 nm

Clasa laser rosu / verde 2/ 3R (EN60825-1:2007-10)

Putere de iesire laser rosu / verde <1mwW/<5mw

Acumulator de Tnalta performanta /
baterii (4 x tip C)

cca. 35 ore / cca. 14 ore

Alimentare tensiune

Durata de functionare a
acumulatorului rosu / verde

Durata de functionare a bateriilor
rosu / verde

Durata de incarcare a acumulatorului | cca. 7 ore
Temperatura de lucru rosu / verde -10°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C

cca. 50 ore / cca. 8 ore

Temperatura de depozitare -10°C ... + 70°C

Clasa de protectie IP 66

Dimensiuni (L x | x A) / Greutate 215 x 205 x 165 mm /
incl. acumulator 2,6 kg
Telecomanda

Alimentare tensiune 2x1,5Vtip AAA
Raza de actiune telecomanda max. 30 m (control IR)
Greutate (incl. baterii) 0,07 kg

Prevederile UE si debarasarea
Aparatul respecta toate normele necesare pentru
circulat ia libera a marfii pe teritoriul UE.
Acest produs este un aparat electric si trebuie colectat
separat si debarasat in conformitate cu normativa
europeana pentru aparate uzate electronice si electrice.
Pentru alte indicatii privind siguranta si indicatii
suplimentare vizitati: wwwv.laserliner.com/info —
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Pregatirea verificarii calibrarii

Puteti controla calibrarea laserului. Asezati aparatul in mijloc intre 2 pereti
care se afla la o distanta de min. 5 m unul de celalalt. Porniti aparatul.
Pentru verificarea optima se va utiliza un stativ. IMPORTANT: Senzorul
automat trebuie sa fie activ (ledul auto/man este oprit).

1. Marcati punctul A1 pe perete.

2. Rotiti aparatul cu 180° si marcati punctul A2. intre A1 u. A2 aveti acum
o referinta orizontala.

ﬂ L
U Al %
2. »180°~ ﬂ
Al “% A2 u
Verificarea calibrarii

3. Asezati aparatul cat de aproape posibil de perete la inaltimea punctului
marcat Al.

4. Rotiti aparatul cu 180° si marcati punctul A3. Diferenta intre A2 si A3
reprezinta toleranta.

5. Se repeta pasii 3 si 4 pentru verificarea axelor Y resp. Z.

3.
Al % A2
- g A2
S
£ A3
M o7 180° Z

<

0O
A2 L
R
[ ]
Daca la axele X, Y sau Z distanta dintre punctele A2 si A3 este mai
mare de 1 mm /10 m, este necesara o noua ajustare. Contactati un

comerciant specializat si adresati-va departamentului service UMAREX-
LASERLINER.
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Quadrum / Quadrum Green

Modul de ajustare

Acordati atentie la ajustare la orientarea laserului rotativ.
Ajustati intotdeauna toate axele.

Ajustarea axei X

Activarea modului de ajustare: Se porneste Quadrum. Tasta
PORNIT/OPRIT si tasta auto/man se apasa simultan pana
ledul X se aprinde intermitent rapid.

Ajustarea: Cu ajutorul tastelor plus/minus se aduce de la
pozitia actuala la Tnaltimea punctului de referinta A2.

Renuntare la ajustare: Se decupleaza aparatul.
Memorarea: Cu ajutorul tasta Scan se asigura noua ajustare.
Ajustarea axelor Y si Z

Activarea modului de ajustare: Se porneste Quadrum. Tasta
PORNIT/OPRIT si tasta auto/man se apasa simultan pana
ledul X se aprinde intermitent rapid.

Cu ajutorul tastei X/Y se schimba la axa Y.

Ajustarea: Cu ajutorul tastelor plus/minus se aduce de la
pozitia actuala la inaltimea punctului de referinta A2.

Renuntare la ajustare: Se decupleaza aparatul.
Memorarea: Cu ajutorul tasta Scan se asigura noua ajustare.

Pentru ajustarea axei Z aparatul se
pozitioneaza vertical si se procedeaza
in acelasi fel ca la ajustarea axei Y.

z

Verificati in mod regulat ajustarea
' nainte de utilizare, dupa transportare
= Sau depozitare indelungata. La aceasta,
controlati toate axele.

Y

©
®06
©
C)
©
6
®06
©
C)

Axele X/
Y/Z

X
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MpoyeTeTe N3LANO PHKOBOLACTBOTO 3@ eKCnnoataLms 1 NPpUNoXeHUTe yKkasaHns
L[apaHuMOHHa ¥ JOMbAHUTENHA UHOPMaUMs” 1, IHCTpyKumm 3a Be3onacHocT
3a nasep knac 3R". CnefBanTe CbabpXalluTe Ce B TAX UHCTPYKLIN.
CbxpaHsiBaiTe fobpe Te3n LOKYMeHTU.

HanbnHo aBTOMaTM4eH poTaLoHeH Nna3ep c YepBeHa CbOTBETHO
3eJ1eHa Nna3epHa TeXHOoJlorus.

— C JOMbAHUTENEH BepTUKaNeH Nasep

— PexuvMn Ha nasepa: TOYKOB, Ha CKaHMpaHe, Ha POTaLMs 1 pbYeH NPUEMHUK
— Banykm dyHKUMM MOraT fa ce ynpaBnsBaT vpes ANCTaHLMOHHO ynpaBreHue.
- no mn3bop Sensolite 410: JlazepeH npvemMHuK ¢ pagmyc o 400 m

- no n3bop SensoMaster 400 (camo vepseH Quadrum): JlazepeH NpUemMHUK C pagmyc
110 400 M. C No-AbAbr MOLY/ Ha NIa3ePHNUA MPUEMHMK M OTHUTAHE Ha PA3CTOAHUETO
[10 Nla3epHaTa paBHUHA C MUAVMETPOBA TOYHOCT.

OGLUM UHCTPYKLIMM 3a Ge3onacHoCT

J1azepHo NibyeHwne! JlazepHo nbyeHume!
He rnepawre cpeluy 1136srBaTe AMPEKTHOTO
nasepHus byl 0bsbYBaHe Ha o4uTe.

J1azep knac 2
<1 MBT*635nm
EN 60825-1:2007-10

INasep knac 3R
<5MBT+530-670 nm
EN60825-1:2007-10

Nasep knac: Mpeav Aa 3anoyHeTe paboTa ¢ Nasepa npoyetete NOLPOOHO NHCTPYKLMMTE
3a Be3onacHoCT 3a JlasepeH knac 3R. He oTcTpaHsBanTe NpeaynpeanTenHmTe 3HaLm
BbpXY Na3epHus n3MepuTeneH ype! He rmnefante AMPeKTHO B NasepHns nby! He
[onyckawnTe nasepbT Aa Nonaja B pbLieTe Ha Aeua. He Haco4BanTe M3NMLLHO Nasepa
KbM XOpa. YpenbT e Ka4eCTBeH NasepeH n3MepBaTeneH ypen v ce Hactponea 100%

B 3a[laleHNs [OMNYCK B 3aBOAA. BbB Bpb3ka C HAAEXAHOCTTa Ha MPOAyKTa, Xenaem

[la Bv 0ObpHeM BHVIMaHVe Ha CnefHoTo: PefoBHO NpoBepsiaiiTe kKanvbposkaTta Ha
npvibopa npeau ynotpeba, cnef TpaHCNOPTUPaHe ¥ Cef, NPOLBIKUTENHO ChbXPaHEeHMe.
OcBeH TOBa 0bpbLLamMe BHUMaHWe, Ye abCconioTHO KanmbpripaHe e Bb3MOXHO Camo B
npocecroHanHa pabotunHuua. KanubpurpaHe oT Balua cTpaHa e camo nprbnuvxerme 1
TO4YHOCTTa Ha KannmbpupaHeTo 3aBMCK OT BHUMAHWETO, C KOETO € U3MbIIHEHO.
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Quadrum / Quadrum Green

CneunanHu XxapakTepucTuku Ha npoaykTa n dyHKLMn

Automatic  POTAUMOHHWAT Nasep ce NoapaBHABa CaMOCTOSTENHO. Tow ce
YCTaHOBSBA B HEOOXOAMMOTO Ha4asHO MOSIOXeHWe — B paMKMTe Ha paboTeH bron + 5°.
ABTOMaTMYHaTa CMCTEMa M3BBPLLBA PUHA HACTPoVIKa: Tpu eneKTPOHHW 3MEPUTENHN
fatdnka perncrpumpar ocute X, Y n Z.

Tilt CucTema 3a KomneHcaums Ha apenda (ADS) NpenoTepatssa HETOYHUTE
n3mepBaHus. MpuHUMN Ha pabota: 30 cekyHAW cnep akTvBupaHeTo Ha ADS 3anoysa aa
Ce M3BbpPLUBA HenpekbCHAT KOHTPOS Ha MOAPaBHABAHETO Ha nasepa. AKO YCTPOMCTBOTO
6b/ie M3MeCTeHO OT BbHLUHW (hakTopW 1K Na3epsT 3arybu CBOs €TanoH 3a BUCOHMHA,
nasepbr cnnpa. OcBeH ToBa, Na3epsT Mura U CBETOAVOABT 3@ HaK/OH CBETU MOCTOSIHHO.
3a la MoXe [ia NpoAbIIXM paboTaTa, HaTMCHeTe OTHOBO OyTOHa 3a HaK/OH Un
n3KnoYeTe 1 BKNtoYeTe ypeaa. Mo To31 HaumH ce n3barsaT NpocTo 1 HagexXaHo
HETOYHUTE M3MepBaHWs.

Criep, BknioyBaHeTo ADS He e akTvBHa. 3a ia ce NpeAoTBpaTy NpoMsiHaTa Ha
no3unumsTa Ha Npubopa B CIeACTBME Ha BbHLUHWN Bb3AENCTBISA, Clef KaTo ChliMaT
e HacTpoeH, TpsibBa fa ce akTuBMpa ADS yYpes HaTuckaHe Ha ByToHa 3a HaKIMOH.
DOyHkumsaTa ADS ce HAMLMPa Ype3 CBETOAMOLA 3a HaKJIOH, BUXTE UilocTpaumsTa
no-gony.

BHuMaHme: ADS ce Bknto4Ba yHKUMATa Ha cnegeHe 30 cek. cnep MbHOTO
HuBenMpaHe Ha nasepa (asza Ha ycraHoBsBaHe). MuraHe Ha CBeTOAMOAA 3a
HaKJIOH C TaKT efHa CekyHaa no BpemMe Ha dha3aTta Ha ycTaHoBsiBaHe, 6bp30
MuraHe, korato ADS e akTUBHa.

anIHLI,VIn Ha nel?lcmwe ADS ce akTBMpa cnep,
Ha ADS 30 cek., 6bp30 MUraHe

Potaunata Ha cBeTofMoaa 3a BbHLHO
BksitouBaHe 3ano4ysa HaKJIOH. Bb3AeNCTBrE

7L

®a3a Ha HacTpolika Ha AkTvBMpaHe Ha ADS:

ABTOMAaTUYHUSA AaT4VK HatucHete GyToHa Nazepbr
3a HakJoH, MuraHe ocTaBa
Ha cBeToAMOAA 33 HenoABVXeH 3apaaun
HaKJIOH C TakT efjHa GesonacHocTTa,
cekyHaa nasepwT Myra

CBETOAMOAT 3a
HaKJ10H CBeTN
NOCTOAHHO.
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\\ﬂ“\ock TpaHcnopTHa BJIOKNPOBKA: YpenbT ce 3awimtaBa npy TpaHCNOPT 4pes
crneumanHa MOTopHa cnvpavka.

3aLymTa oT Npax v Boda — YpeLbT ce xapakrepmsmpa CbC cnemanHa
3alUmMTa OT Npax 1 AbXA.

MpocTpaHCcTBeHM peLueTKu: Te NOKa3BaT PaBHUHWTE Ha nasepa v hyHKUMMTe.
Auto (aBToM): ABTOMaTV4YHO NofpaBHsiBaHe / man (pb4): PbyHO NoapaBHsBaHe

e RS

XOpW30HTaNHO BeptukanHo Haknonn bren 90° 90° pecbepeHTHa
HUBeNMpaHe HVBennpaHe PyHKLWSA

Quadrum Green: 3eneHa nasepHa TexHonorus

Ha kakBO pa3cTosiHve e BUAMM C NPOCTO OKO AafeH Na3ep, 3aBMCK OT HErOBUSA LIBAT,
CbOTB. Ab/IXXKMHA Ha BbHaTa. PU3MONOrMaTa Ha YOBELIKOTO OKO e TakaBa, Ye 3eNeHOTOo
Cb3/laBa Bne4atfieHne 3a No-rofgma SpKoCT OT HepBEHOTO. B 3aBMCMMOCT OT OKONHaTa
OCBETEHOCT, 3eNeHnTe Nnasepyr ca MHOrOKPaTHO NO-BUAMMW OT YepBEHUTE, Ha 3aKPUTO
Te ca 12 NbTh No-ApKW. ToBa OCUrypsABa Bb3MOXHOCT 3a M3MOM3BaHe BbPXy TbMHU
MNOBBPXHOCTW, Ha NO-ToNeMMN Pa3CTOAHNA 1 NPU NO-BMCOKa OKOMHa ocBeTeHOCT. Kato
eTasnoH 3a pa3rpaHM4aBaHe Ha APKOCTTa Ce M3MoM3Ba YepBeH Nasep C Ab/IKMHA Ha
Bb/IHaTa 635 nm.

3a pasnunka o1 Ta3n Ha 4YepBeHWs fasep, 3efieHata jla3epHa CBeT/IMHa MOXe [a ce
Cb3fane caMo MHOMPEKTHO. ToBa e VM3TOYHMK Ha NOTEHLMANHN CUCTEMHN CbﬂyKTyaLl,I/lI/II

— OnTnmManHara pabortHa Temnepatypa e 20°C. V13BbH paboTHUs TemnepaTypeH
nvanasoH 0 — 40°C 3eneHunaT Quadrum e no-TbMeH. BAXHO: Mpean Aa BknoyunTte
npvibopa, 134akaTe Herosara TeMneparypa fia Ce U3paBHK C OKOSIHaTa TeMneparypa.

— flpKoCTTa Ha nasepute Moxe Aa Obe pasnuyHa Npy 4sa OTAeNHW nprbopa. Tesn
pasnuKm ce M3KIIOYBaT OT chepaTa Ha rapaHLMOHHUTE NPETEHLNM.

— 3eneHuaT nasep paboTu caMo C onpefeneHn NasepHy NPUEMHULM 1 MaKCUManHUAT
obcer Ha NpremMaHe Ha nasepa e no-manbK. Buxre cbLLo TexHudeckuTe
XapaKTepUCTUKL.
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Quadrum / Quadrum Green

3apexpaHe Ha akymynaTopHara 6atepus

- Mpenn fa v3non3seate ypeaa, 3apeaete U3uso akymynatopHara barepus.

— CBbp>KETe 3apsAHOTO YCTPOMCTBO C eleKTpo3axpaHeaHeTo 1 bykcata 3a 3apexaaHe
(J) Ha rHe3noTo Ha akymynatopHarta 6atepus (L). Mons n3non3ssaite camo
MPUIOXEHOTO 3aPAAHO YCTPOMCTBO. VI3MON3BaHETO Ha HEMPABUIHO YCTPOWICTBO,
aHynupa rapaHumsaTa. AkymynaTtopHara 6atepuis MOXe Aa Ce 3apexaa U3BbH
npvbopa.

— KOraTo ce 3apex[ia akyMysnaTtopHata 6aTepusi CBETU CBETOAMOALT Ha 3apsAHOTO
ycrpoincso (N) B yepseHo. Korato CBETOAMOALT CBETHE B 3€1€HO, 3apexXaaHeTo e
NPUKNIOYMNNO. KOrato ypeasT He e CBbp3aH KbM 3apAaHOTO YCTPOCTBO, CBETOANOALT
Ha 3apPsAAHOTO YCTPOMCTBO MUra.

— ANTepHaTVMBHO MOraT Aa Ce M3Mon3eat ankanHu
Gatepun (4 6p. Tun C). MocTaseTe rv B GatepuinHOTO
ornenenve (K). Mmaite npeasug vHCTanaumoHHuTe
CYMBOSIN.

- Mocrasete akymynartopHara batepus (L), CboTBETHO
batepuinHoto otaenenmve (K) B rHesgoto (G) un
3aBUWHTETE 3[1paBo CbC 3aKpensaLyms BUHT (1). Mpw ToBa
enekTpuyeckmTe koHTakTv (H) Tpsibea aa ca cBbp3aHn.

— Mpw nocraseHa akymynatopHa bGatepus ¢ nprbopa
MOXe [1a ce paboTu 1 B MpoLieca Ha 3apexaaHe.

— Korato v TpuTe LED (2, 4, 5) cBeTHaT 3a KpaTko Bpeme
1 ypeasT n3knioun, 6atepumte Tpsabea Aa ce NOAMEHST,
CbOTBETHO akyMyaTopHata batepust OTHOBO Aa ce
3apeau.

MocTaBsiHe Ha GaTepumnTe Ha AUCTAaHLIMOHHOTO
ynpaeneHue
— CnefieTe 3a NpaBUIIHa NONSPHOCT.
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\.\—

Pabota BbB M
BEPTUKANTHO
nosioXeHne F
G
Bbp30 BM3MpaHe I @®ukcupalla ranka Ha rHe3fgoTo
EtanoHeH nsxop- / BepTuKaneH nase Ha Gareputa cboTBeTHO
A P P akymynaTtopHata batepus
Mpu3ameHa rnaea / V13xon 3a
P / A J  bykca 3a 3apexpaaHe
NasepHUs by
K batepuinHo otgenexmne
D MMpuemalum anoam 3a AUCTaHUMOHHO
ynpasneHve (4 6p.) L AkymynatopHo oTfeneHvie
E TaHen 3a ynpasnexve M 3apsaaHo ycTponcTBo / BbHLleH
W3TOYHWK Ha 3axpaHBaHe
F Pe3ba 5/8 uona/ M3xop etanoHeH-, P
BepTu1KaneH nasep N PaboTHa MHAVKaLWMS YepBEHO:
AKymynaTopHata batepus ce 3apexaa
G [He3o 3a akymynaTopHata batepus
A ymynarop P 3eneHo: MNpoLEecsT Ha 3apexaaHe e
CbOTBETHO BaTepPUINHOTO OThENeHne
npuKIioYeH
H EnekTpnyeckn KOHTaKkTV
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MNaHen 3a ynpaBneHue Quadrum

Laserliner®

—— Quadrum ——

ANCTaHUMOHHO

npasneHune
ynp 10

e
B TR

I

14

15

16

= O 0 N oo U s~ W

DyHKUWS ABTOM./ PBUHO

CBetoamof 3a yHKLMATA
AsTOM./ PB4HO

CBETOLAMOABT € U3KIOHEH:
ABTOMATUYHO NOAPaBHsABaHe
CBETOAMOALT € BKIOYeH: PbYHO
nogpasHsBaHe

ByToH BKJ1/3KNT

PaboTHa nHanKaLms

CBetoamnos - yHKLMA 3a HAKIOH
DyHKUMS 33 HAKNOH

LED X-oc

LED Y-oc

LED Z-oc

0 V13xof 3a HGpadvepBeH curHan

PaboTHa nHankaums
Pexxvm ckaHmpaHe

ByTOH fa nosuumoHvpaHe
(BbpTEHE HaasCHO)

DyHKUWA ABTOM./ PbUHO:
HaknaHsHe Ha X/Y-ocute

11360p Ha CKOpPOCTTa Ha poTaLms
600 /300 /120 /60 / 0 06/MuH

ByToH Aa nosunumoHvpaHe
(BbpTeHe HansiBo)

DyHKUMA ABTOM./ PBUHO:
HaknaHsHe Ha X/Y-ocute

MpeskioyBaHe X-/Y-oc
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XOpU30HTaNHO N BepTUKaNHO HUBenupaHe auto auto

— Xopu3oHTanHo: MoctaBete Nprbopa BbPXY Bb3MOXHO
Hal-XOPU30HTaNIHa MOBBPXHOCT UK rO 3aKpeneTe Ha
CTaTuB.

- BepTukanHo: MoctaBeTe ypena Ha HEroBmUTe CTPaHUYHU
Kpaka. MNaHensT 3a ynpasneHvie co4un Harope. Ypes
[OMbHUTENHA CTeHHa koH3ona (Kat. No 080.70) ypeast
Moxe fa Obie MOHTUpPaH BbpXy CTaTWB 3@ BepTUKANHO
M3Mon3BaHe.

— HatucHete 6ytoHa BKJ1//3KJ1.

W
G
o

' CBeToaMoabT 3a PyHKUMATA ABTOM./ PbYHO e n3racHan: ABTOMaTU4HO
noppasHsBaHe

~ Mpnbop®LT ce HMBeNVpa aBTOMaTMYHO B AvanasoH = 5°. B npolieca Ha nofpasHsBaHe
nasepsT MUra U Npu3MeHara rnasa cton HenofsukHo. Cref, 3aBbpluBaHe Ha
HWBENMPAHETO, 1a3epbT CBETBa MOCTOSHHO W1 3aMo4YBa fa ce BbPTW C MakcMManHa
CKOpOCT. BuxTe cbluo pasfenute "ABToOMaTUYeH AaTink” 1 "Cructema 3a KOMNeHcaums
Ha aperda - HakJIoH".

KoraTo ypeabT e nocTaBeH Nof, no-rofisiM HakmoH (Hag 5°), ce YyBa
npegynpenuTeneH CUrHan, NpU3MeHaTa rnasa CTou HeMmoABUXKHO U NasepbT
Mura. Toraea ypeabT TpsibBa fa Objie NOCTaBEH BbPXY XOPM30HTaNHa
MOBBPXHOCT.

Mo3nunoHnpaHe Ha BepTUKanHaTa paBHUHa Ha nasepa

Mpu paboTa BbB BEPTUKASHO MOMIOXKEHME Nla3epHaTa paBHVHa MoXe Aa ce
NO3NLMOHMPa TOYHO. "ABTOMAaTUYEH AaT4MK” OCTaBa akTVBEH 1 HUBENUpPa
BEpTMKaHaTa nasepHa paBHWHa. BuxxTe cnepBaulata cdurypa.

KoraTo Mura cBeToAMoabT aBTOM/PbYHO, € AOCTUIHAT MaKCMMANHUAT Ayana3oH
Ha perynupaHe 5°. ToraBa NocTaBeTe XOPU3OHTAHO YPeaa, U3KIToHeTe ro u
OTHOBO O BKJIlOYeTE.
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®DYHKLMSA 32 HAaKIMOH A0 5° — XOPU30OHTaNHO

C aKTBMpaHeTo Ha PYHKLMATA 3@ HAKNOH Ce M3KJTlo4Ba aBTOMATUYHMAT JaT4umK. 3a
LenTa HaTucHeTe ByTOHa aBTOM/pb4HO. byTOHWTe NAIoC/MVHYC NO3BONABAT perynvpaHe
Ha HaknoHa c gsurarten. Mpuv ToBa ocute X 1 Y Morar [ia ce perynmpar nooTaesiHo.
BuxTte cnepgatymte durypu.

' KoraTo ce BOCTUrHe MakCUMANHWAT AMana3oH Ha HakMoH 5° ! nasepbT
= cnupa 1 mura. MNMocne HamaneTe brbia Ha HaKoH.

®DyYHKUMSA 3a HAaKNOH > 5°

[onemMu HakJIoOHW MoraT [la ce KOMMeHCMpaT 4pe3
[OMb/IHNTENIHA broBa nnaHka, Kat. No 080.75 .
YKA3AHWE: OcTaBeTe npunbopa fa ce noapaBHu
aBTOMATUYHO W YCTaHOBETE B HyNeBa NO3ULMS
brioBata nnaxka. Cref ToBa HaT1cHeTe ByToHa
aBTOM. /PBYHO, 3a a U3K/TI0YMTE aBTOMATUYHIA
[aT4mK. Hakpasi HaknoHeTe npnbopa Ha XenaHus
OT BaC brbi.

' CeeToAMoabT 3a PyHKUMATA ABTOM./ Pb4HO cBeTU: Pb4HO
= NoApaBHsABaHe 249
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Pexxum Ha nasepa

Pexxum - Potauus
ObopotuTe ce 3afaBat Ype3 OyToHa PoTauus:
0, 60, 120, 300, 600 06/MVH

ToukoB pexxum

3a fa oTuaeTe B TOYKOB PEXMM, HaTUCKanTe
MHOrokpaTHo ByToHa Potauusl, [OKATO Na3epsT cnpe
na ce BbpTU. JlazepsbT MOXe a Ce 3aBbPTW B XenaHata
no3unums B M3MepBaTenHata paBHVHa Ypes ByToHuTe
3a NO3MLMOHMPaHe.

PeXXvM ckaHupaHe

Ypes ByToHa CkaHMpaHe CerMeHT C MpOMeHMBa
VIHTEH3VBHOCT MOXe A Ce aKTBMpa 1 HacTpou Ha
4 PA3NMYHU UHTEH3MBHOCTU. CErMeHTHT MOXe fia
Ce 3aBbPTY B XenaHata no3vuus B M3MepBaTenHaTa
paBHWHA Ype3 BYTOHMUTE 33 NO3WLMOHMPAHE.

Pe)xnm pbyeH NpueMHMK

PaboTn ¢ nasepeH npriemMHMK no n3bop: Pabotn ¢
nasepeH NpremMHuK no 13bop: 3aganTe MakCcUManHu
000pOTM Ha POTALIMOHHWS Nazep 1 BKIIOYETe NasepHus
NpUeMHVK. BuxTe ToBa B PbKOBOACTBOTO 3a paboTa Ha
CbOTBETHUS Na3epeH NPUEMHNK.

Pa6oTa ¢ ETanoHeH, CboTB. BepTUKaneH nasep

YpenbT pasnonara ¢ ABa eTanoHHW nasepa. Mpu
XOPW30HTasnHa paboTa ¢ TX MOXe [1a Ce NycHe OTBeC.
MMpwv BepTvKanHa paboTa, Te3w eTanoHHN nasepu ce
13MonN3Bat 3a NofpasHsABaHe Ha Npubopa. Tosa ce
npaByv Ype3 HacTpoMBaHe Ha eTanoHHWTe nasepu Aa
ObaaT NapanenHu Ha creHata. Torasa BepTVKanHaTa
nasepHa paBHVHa e ycTaHOBEHa Nof, NpaB bibf CNPAMO
CTeHarta,BUXTe urypara.
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TeXHMUYeCKN XapaKTepUCTMUKMU (3ana3sa ce NpaBoTo 33 TEXHNHECKW M3MEHEHMS)

J[IManasoH Ha camo-HVBenmpaHe

+5°

ToyHoCT

*1mMm/10m

XOpW30HTaNHO / BEPTUKAIHO HMBenpaHe

ABTOMaTU4HO eNeKTPOHHN
HUBENpW 1 cepBoaBuratesnin.

Bpewme 3a nogpasHaABaHe

oK. 30 cek. no Lenus paboTeH brui

BeptunkaneH pechepeHTeH JibYy

90° KbM paBHMHATa Ha poTaLus

CKOPOCT Ha BbpTeHe

0, 60, 120, 300, 600 06/MuH

,D,I/ICI'aHLI,l/IOHHO ynpasneHue

WNHdppadepseHo IR

,D,'bJ'I)Kl/IHa Ha BbJIHATa Ha Jla3epa YepBeH / 3e/ieH

650 nm / 532 nm

Knac Ha Nlasepa HepBeH / 3efeH

2 / 3R (EN60825-1:2007-10)

V13Xx0AHa MOLLHOCT Ha Jlasepa

<1TmW/<5mW

Enektpo3axpaHBaHe

AKyMynaTopHa 6aTepus ¢ ronim
kanauuTet / batepuu (4 6p. Tun C)

MpOABLMAKMTENHOCT Ha paboTa Ha
aKkymyraTopHata 6atepuis 4epBeH / 3eneH

okono 35 4aca / okono 14 yaca

MpPOLBMKNTENHOCT Ha paboTa Ha Gatepum
JepBeH / 3eneH

okono 50 4aca / okono 8 Yaca

Bpeme Ha 3apexzaHe Ha akyMymnaTopHaTa GaTepuis

oKoso 7 Yaca

JAVCTaHUMOHHO ynpaBneHue

EnekTpo3axpaHBaHe

PaboTHa TeMnepaTtypa YepseH / 3eneH -10°C...+50°C/ 0°C... +40°C
Temnepatypa Ha CbxpaHeHve -10°C... +70°C

Knac Ha 3awmTa IP 66

Pasmepu (LI x B x [1) / Terno (Bks. 215x 205 x 165 mMm /
akymynaTtopHaTta 6atepus) 2,6 Kr

2 x 1,5V Tun AAA

Obcer Ha AWCTaHUMOHHOTO ynpasneHue

makc. 30 M (MHdpadepseHo
ynpasnexue)

Terno (BKks1. Gatepws)

0,07 «kr

EC-pasnopen6v u usxebpnsiHe

YpeabT U3nbiHsaBa BCUYKN HEOOXOAMMMU CTaHAAPTA
3a cBOOOJHO ABWXEHME Ha CTOKM B pamkuTe Ha EC.

To31 NPOAYKT € enekTpuiecku ypes v Tpsibsa aa ce
CbOVIpa ¥ U3XBBPNA CbIACHO eBponelickaTa AMPeKTVBa
OTHOCHO OTNAAbLIATE OT ENEKTPUYECKO 1 €NIEKTPOHHO
obopyasare (OEEO).

OLLie MHCTPYKLWMM 33 6e30MacHOCT M LLOMbIIHUTENHN
yKasaHus LLie HamepuTe Ha agpec: www.laserliner.com/info

Ce
R
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MoproTtoBka 3a NpoBepKa Ha kanubpoBkaTa

MoxeTe fia ynpasnsBaTe kannmbpvpaHeTo Ha nasepa. /3npasete ypeaa B Cpeparta
MexXay ABe CTeHM, KOMTO Ca Ha Pa3CTosHMe Hall-Manko 5 M edHa ot apyra. Bkuioyete
ypegna. 3a onTMManHa npoBepka, Mons, nsnonssavte ctatve. BAXHO: ABToMaTUYHUAT
[aTinK TpsbBa aa Obae akTvBeH (CBETOAMOLLT aBTOM/PbYHO He CBETM).

1. Mapkupante 1. A1 Ha cTeHaTa.

2. 3aBbpTeTe ypeaa Ha 180° 1 MapkmpanTe T. A2. Mexay A1 n A2 nmate cera
XOPW30OHTaNHa pepepeHums.

U AL %
2. o 180° ﬂ
AL “% A2 u
MNpoBepka Ha kanubpoBKaTa

3. MocTaeTe ypenia KONKOTO € Bb3MOXHO N0-01M3KO A0 CTeHaTa Ha BUCOYMHATa Ha
MapkupaHata T. Al.

4. 3aBbpTeTe ypena Ha 180° 1 mapkupanTe T. A3. Pasnukata Mmexay A2 nA3 e
[LOMYCKBT.

5. MosTopeTe 3. 1 4. 3a NpoBepkaTa Ha Y- CbOTB. Z- OCTa.
3.
Al % A2
- £ A2
S
i E A3
180° -
180 ; -
L A2 L_
ﬁ " ‘
L] [

Korato npu oc X, Y nnu Z touknte A2 n A3 ce Hammpart Ha nosede ot 1 mm /
' 10 M efHa oT Apyra, e HeobXoAVMO KanubpupaHe. Bneste BbB Bpb3ka € Bawwius
= [Quibp unm ce obbpHeTe KbM cepBu3HMa oTaen Ha UMAREX-LASERLINER.
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PeXkum Ha kanubpupaHe

Mpw kanMbpurpaHeTo 0ObPHETE BHYMAHME Ha NOAPABHABAHETO Ha
poTaLMOHHMA Nasep. KanmbpupaiiTe BUHAr BCUYKM OCH.

Kann6pupaHe Ha oc X

AKTUBMpaWiTe pexurma Ha kannbpupaHe: Bknioyete Quadrum. HatucHete
eAHoBpemeHHo OyToHa BKJT/W3KJT 1 ByToHa aBTOM/pbY, AokaTo X-LED
Mura Obp30.

fOctmpare: C ByToHWTE NAOC/MUHYC NPUABWMXETE Nasepa oT
TekyLLlaTa No3uLUMs Ha BUCOYMHA Ha pecepeHTHaTa Touka A2.

OTMAHa Ha KanvbpwpaHeTo: 3kntoyete nprbopa.

3anametsBaHe: 3anameTsiBaHe: HoBaTa HacTporika ce 3anameTsBsa
c bytoHa ,Scan”.

Kanu6pupaHe Ha oc Y noc Z

AKTUBMpaNTe pexurma Ha kannmbpupaHe: Bknioyete Quadrum. HatucHete
efHoBpemeHHo 6yToHa BKJT/3KJT 1 BytoHa aBTOM/pbY, fokaTo X-LED
Mura 6bp3o0.

C byToHa X/Y npeskntoyete Ha Y-ocTa.

tOctnpane: C GyToHUTE NIOC/MUHYC NPUABUXKETE Nasepa ot
Tekyllata No3nLMs Ha BUCOYMHA Ha pedbepeHTHaTa Toyka A2.

OTMsiHa Ha kanubpupareto: V3knioyete npubopa.

3anameTsBaHe: 3anameTsiBaHe: HoBaTa HaCTpoMka ce 3anameTssa
c byToHa ,Scan”.

@@8@3@ @@83@

3a kanmbpupaHe Ha oc Z, noctaseTe BepTVKaNHoO ypeaa 7 omX. Y2
1 MOCTbMNETe aHanorm4Ho Kakto npwv kanmbpvipaHe Ha Y-ocTa. o

PenoBHoO npoBepsiBanTe KannbposkaTa
Ha npvbopa npeaw ynotpeba, cnen
TpaHCNopT1paHe 1 cnef NPOLLIXUTENHO
cbxpaHeHvie. Kanvbpupanre BrHarm
BCUYKM OCK.
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Alapdote OAeG TIG 08NYiES XEIPIOMOU Kal TO CUVNHUEVA TEVXN , YTTOSEIEEIG

' €yyunong Kat mpdobeteg umodei€elg” kat , Ymodei€elg aopaleiag Katnyopia
Aéilep 3R". Tnpeite TIG avapepopeveg odnyieq. DUNACOETE Pe TPOOOXT AUTd Ta
£yypaga.

NMARPW¢ autopato MePIoTPOPIKO Aé1{ep PE KOKKIVN KAl TIPAGIVN

Texvoloyia Aéilep.

- Mg mpooOeTo KOKKIVO AéI(EP KATAKOPUPOU VAUATOG OTABUNG

- Nerroupyieg Aéilep: AgiToupyia orpavong onpeiov, capwong, TEPICTPOPNG Kal
Xepokivnng Myng

- O é\eyx0G OAwWV TWV AEITOUPYIWV gival SUVATOC HECW TOU TNAEXEIPIOTNPIOU.

- TIPOAIPETIKA SensoLite 410: Aéktng Aéwllep akTiva éwg 400 m

- TTPoalPETIKA SensoMaster 400 (uovo Quadrum KOKKIVO): AEKTNG Aéilep aKTiva €wg
400 m. Mg peydAn povdada &éktn Méilep kat évdeign andotaong akpiBeiag péxpt
XIAoOTOU WG TPOG To emimedo Aélep.

Fevikég ummodei&elg acpaleiag

Ly AkTivoBohia Aéilep!
|
Axtivofohia )\El%gp' ATTOQEVYETE TNV amevbeiag
Mnv kottate amevbelac £xBEaN TWV NATIGY OTNY
oy aktwal aktivofolia.
Katnyopia AéiCep 2 Katnyopia Aéiep 3R

<1mW:635nm

EN 60825-1:2007-10 <5 mW-530-670 nm

EN60825-1:2007-10

Mpocoxn: Mpiv tn B¢on og Aettoupyia Tou Aéilep Slapdote S1e€odikd Tig umodeifelg
ao@aleiag yia tnv katnyopia Aéillep 3R. Mnv a@aIpEiTe TIG TPOEISOMOINTIKEG TIIVAKISEG
otn ouokeun pétpnong Aéilep! Mnv kottdte ameubeiag otnv aktival To Aéilep Sev
emrpénetal va givat mpooBdoipo amd madid! Mnv OTPEPETE TN OUOKEUN XWPIG AOyo
og atopa. H ouokeun gival pia ouokeur) pétpnong Aéilep moldtntag kat pubuiletat
100% otnv ava@epopevn avoxr oto pyootdoto. MNa Adyoug euBuvng mpoidvtog, Ha
BéNape va oag emonpdvoupe To €§R¢: EAéyxeTe TakTika TN BaBpovopnon mptv amd tn
XPNON, LETA ammd HETAPOPEG KAl HEYANO XPOVIKS Sidotnpa amobrikeuong. EKTd¢ autol
0aG EQIOTOUE TNV TTPOCOXT OTO OTL amdAUTh Babuovopunon eivat piktr pévo oe
e€e18IkeVPEVO ouvepyeio. BaBpovounon amod tnv meupd cag Hmopei va TANGCIACEL
UdvVo TNV EPyOoTACIaKn akpifela Kal n akpifela e§aptatat emiong amd tn AemTopepn
gpyaocia g Babpovopnong.
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181aiTePEC 1810TNTEG TPOTIOVTOG Kal AEITOUPYiEG

Automatic 10 TIEPIOTPOPIKO Aéilep euBuypappiCeTal autovopa. TomoBeteital

oTnV avaykaia Bacikr B€on - eviog Tng ywviag epyaciag + 5°. To autopato cuotnua
avolappavel apéowc Tn pubuion akpifeiac: Tpelg NAEKTPOVIKOI aloONTAPES uétpnong
kataypdgouv tov agova X, Y kat Z.

Tilt To ocvotnua Anti-Drift (ADS) amotpénel e0@aApéVEG HETPNOELG. H apxr
Aertoupyiag: 30 SeutepOAENTA PETA TNV EvepyoToinon Tou ADS to Méilep eAéyxetal
SlOPKWG WG TTPOG TN oWOoTH eVBLYPANKIoT Tou. Edv n cuokeur KouvnBei Aoyw
e€wtepikwy emdpacewv 1 €av 1o Aéilep XAoeL TNV avagopd LPouG Tou, To Aéilep
napapével. EmmpooBeta avafoofrvel o Aéilep kai n LED Tilt avdpet Siapkwe. Ma va
eivat Suvatn n mepaitépw eneepyaoia, méote Eava to mAnktpo Tilt
QATEVEPYOTTOIOTE KAl EVEPYOTIOIOTE TN CUOKEUN. Ol E0QANUEVEG LETPHOELG
anotpémovTal £T0l EVKOAA Kal ME AOPANELQ.

To ADS bev gival evepyod PETd TV evepyomoinon. Na tnv mpootacia g
OUOKEUNG amo PETABOAEG BE€oNG AOyw eEWTEPIKWV EMOPACEWY, TTPETTEL VA
evepyoroinBei to ADS méfovtag to mAriktpo Tilt. H Aertoupyia ADS epgaviletat pe 1o
avapoofnua tng LED Tilt, BAéme eikdva KdTw.

Mpoooxr: To ADS evepyorolel TNV emtripnon Hovo 30 SeUT. LETA TNV TIARPN
Xwpootdbuion Tou Aéilep (pdaon puBuiong). AvaBdéoPnua tng LED Tilt og
PUBUO SEUTEPONETTTWY KATA TN SIAPKELD TNG PACNS PUBUIONG, YPiYOPO
avaBooBnua edv to ADS givat evepyo.

Tpomog Aertoupyiag Tov ADS ADS S10mEPACTIKO HETA
ano6 30 SeutepoenTa,
‘Evapén ypriyopo avafoofnua E§wtepikn
On TIEPIOTPOPNG ¢ LED Tilt. enidpaon
7L
®daon pubuiong Evepyomoinon
QUTOHATOU CUOTANATOC Tou ADS: Migon To Milep
aebnthpa Sensor mAnktpou Tilt, TIAPAPEVEL yia AOyoug
Automatic avaBoopnpa g mpooTtaciag, To Méilep
LED Tilt o€ pubuo avaBooPrivel kat n LED
Seutepolémwy. Tilt avaBet Stapkwg.
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\\ﬂ» lock Metagpopikr) AXDAAEIA: H cuokeur TPOoTATEVETAL KATA TN HETAPOPA
He éva e181kd ppévo HoTEP.

MNpootacia amd okévn Kal vepod - Ma Tn CUCKEUR TIPETEL va
mpoBAénetal 1dlaitepn mpooTtacia anéd okévn kal Bpoxn.

MAéypa xwpou: Ta mapakdtw Seixvouv ta emimeda AEILeP Kal TIG AEITOUPYIEG.
auto: Autopatn euBuypdppion / man: Xeipokivntn eubuypdappion

tl i R

Op1lovtia Katakopuen Khioeig Twvia 90° 90° Aettoupyia
XwpooTabuion Xwpootabuion avagopdg

Quadrum Green: Mpdotvn texvoloyia Aélep

H améotaon andé tnv omoia Ba givat 0pato To AéIlep yla To pdaty, e§aptdtal anod To

XPWHA TOU Kal TO UAKOG KUHATOG. Autod Baciletal oTn guaotoloyia Tou avBpwrivou

patiol - To MPAGCIVO PAIVETAL TTIO AVOIXTOXPWHO OTO HATL aTTd O, Tl TO KOKKIVO. X€

Ox€on Kal PE To pwg ePIBANOVTOG Ta TIpdctva Aétlep givatl TOAU TTo opatd amo O,TL

Ta KOKKIVO, OE ECWTEPIKN TTEPLOXT MEXPL Kal 12 X TTO avolxToxpwia. Autd kabloTtd

SUVATEC TIC EQAPYHOYEG OE OKOTEIVEG ETIPAVELEG, OE HEYONUTEPEG ATTOOTACELG KAl O

£pYAOoieg pe TTONU éviovo ewg TepIBAMovToG. Q¢ péyeBog avapopdg yia t Siagopd

PWTEIVOTNTAG VOE(TAL £Va KOKKIVO AEIEP HE MAKOG KUMATOG 635 nm.

Y€ avtiBeon pe Ta KOKKIva AéIlep, N TTapaywyr Tou TPActvou wTtdg Aétlep yivetal

Hévo éupeoa. Qg ek TouTou givat Suvatd va mapouctactouv KabBopt{OpEeVES amd To

oloTnHa SIAKUPAVOEIG:

- H BéAtiotn Aettoupyia Beppokpaciag ivat 20°C. Ektdg tng Beppokpaciag
Aertoupyiag 0 — 40°C autd 1o mpdotvo Aéilep gival o okotevd. THMANTIKO:
Mptv TNV evepyomoinon TNG CUCKEUNG TIEPIUEVETE PEXPL VA TIPOCAPHUOCTE OTN
Beppokpacia mepIBANOVTOC.

— Ala@opeTIKA WTEVOTNTA TOU AéLlep amd TN pia ouokeur TNV AAAN. Ot
SloKUPAvoEeLg auTég Sev yivovTal SeKTEG oav Tapdamova.

- Ta mpdotva Aéilep AetToupyoUV POVO E CUYKEKPIUEVOUC SEIKTEG AéWlep Kal n
HéyIoTn pPENEIa Tou SEkTN Aélep eival HIKpOTEPN. QG TPOG auTod PAETE TA
TEXVIKA OTOIXEIQ.
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Doption emavagopTi{opevng pratapiag
- Mpwv ™ XPrion TNG CUCKEUNE POPTIOTE MANPWG TNV EMavaopTI{OUEVn pmatapia.
- YUvS£OTE TN CUOKEUN POPTIONG HE TO SIKTUO PEUHATOG Kal TNV UTTOSOXH POPTIONG
(J) TN Brikng emavaapTi{opevng purmatapiag (L). Xpnotpomoleite dvo tn CUOKEUN
POPTIONG TTOL ECWKAEIETAL T€ TTEPIMTWON XPriong AAB0¢ CUOKEUNG POPTIONG,
n €yyunon mavet va 1oxVeL. H @opTion Tng emavagopTi{opevng prmatapiag givat
Suvatn Kat eKTdE TG CUOKELNG.

- Katd m Sidpkela @optiong g emavagopti{duevng umatapiag, avapel n LED tng
ouokeung eéptiong (N) KOkkivn. H Siadikacia @opTiong €xet oOAokANpwOEi
HONG N LED avayel mpdoivn. EAv n cuokeun Sev givat
ouvOEeSEPEVN OTN CUOKEUR POPTIONG, avaBooPrvel n
LED tng OUOKEUNG poOpTIONG."

- EvaMakTtikd givat emiong duvath n xprion aAKOAIK®V
pmatapliv (4 x tumog C). TomoBeTioTe TIg 0N Brikn
prmatapliv (K). Ze autr TNV MePImTwon mPooé&Te Ta
oUpfoAa eykatdotaong.

- Q0note TNV emavagopti{duevn umatapia (L) R T
Onkn pmatapiag (K) otn Oikn pe umodoxn el0aywyng
(G) kat BréwoTte kKaAd pe T Bida otepéwong (1).
Mpénel va ouvdeBOUV ot NAEKTPIKES eMAEC (H).

- Mée tomoBeTnuévn v enavagopTi{opevn umatapia
N OUOKEUN €ival £TOIUN TTPOG XProNn Katd t Sidpkela
™¢ Sladikaciag eopTIoNng.

- Eav kat ot 3 LED (2, 4, 5) avdBouv yia Aiyo
KO N CUCKEUN ATIEVEPYOTTOLEITAL, TIPETTEL VO
AVTIKOTAOTAB0UV Ol Ymatapieg 1) va QOPTIOTE( €K VEOU
n emavagopti{duevn umatapia.

TomoB£Tnon TwV HIATAPIWV 0TO THAEXEIPIOTIPIO
- Mpooé€te TN owoTH MOMKOTNTA.

e e —
| .2 - g
e r——
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Kataképuen M
I\ .
glToupyia
F
G
A Tpryyopn gotiaon H HAekTpIKéG eMagég
B 'E€0d0¢ Aéilep avapopdc / I Ma&pddt otepéwong ORKNg
KATAKOPUPOU VAIATOG OTABUNG HITaTapIV 1 emavagopTi{OpEVNG
C Kepali mpiopatoc / £€080¢ aktivag umartapiag

Nélep

D AioSol Aqpng yla TnAexelploTrplo (4 x)

m

KovodAa xelptopov

5/8" omeipwpa / €€080¢ Mélep
avagopdAg, KATAKOPUPOU VIAHATOG
oTabung

Orikn pe uodoxn El0AYwWYNE yia
enavagopTi{duevn ymatapia
OnKn pmataplv
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Ynodoxn @épTiong

OnKn pmatapiwv

Orikn emava@opTi{dpeVNG umatapiag
SUOKEUN POPTIONG / TPOPOSOTIKO

‘Evéel€n Aettoupyiag

KOKKIVO XpWHA: pOPTION
EMava@opTI{OHEVNG HrTaTtapiag
npdovo xpwua: n Stadikacia
POPTIONG OAOKANPWONKE
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MNedio xeipiopov Quadrum TnAexeipiotnplo
[a— 10
34 AARA
t B
14
Laserliner® 15
——— Quadrum ——
16
1 autépatn/xelpokivntn Aettoupyia 11 ‘Evdei€n Aertoupyiag
2 LED autépatng/xelpokivntng 12 Aertoupyia cdpwong
Aertoupyiag B} A
LED Off: Autopatn eubuypdappion 13 MAiktpo on)OGlOPlGUOU Béonc
LED On: Xelpokivntn eubuypdupion” (mepiotpogn Se8id)
’ autopaTn/Xelpokivntn Aertoupyia:
3 ON/OFF - M\rktpo Khion a§évwv X/Y
4 ‘Evdei§n Aertoupyiag 14 Emloyr Tax0Tntag mepioTpoPng
5 LED heroupyiac Tilt 600/300/120/60/0 U/min
6 AertoupyiaTilt 15 MAnRKTpO nppoéloplop’ou Béong
(meplotpoen aploTepd)
7 LED &&ova X autopaTn/xelpokivntn Aertoupyia:
8 LED afovay KAion a§évwv X/Y
9 LED afovaz 16 Metaywyn agova X/Y

10 E€0d0¢ orjpatog umepubpwv
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Op1{6VTIa XwPOooTABHIoN Kal KATAKOpU®PN auto auto
Xwpootaduion ‘} Qb
- Opt{6vTia: TomoBETAOTE TN CUOKELH KATA To Suvatd o€ bq »‘
€Mimedn eM@AVELQ 1) OTEPEWOTE TN O€ €vav Tpimoda. ‘ ‘>
- Katakopuga: TomoBeTAOTE T CUOKEUH OTA TTAEUPIKA
modia otipiEng. To medio Xelptopou Seixvel mpog Ta @ @

mavw. Me Tnv mpoalpeTikr Bdon toixou (ap. avTiKEIuEvou
080.70) eivat Suvatr n cuvappoAdynon og évav Tpimoda otnv Katakdpuen xprion.
- Méote To mMAriktpo ON/OFF.

' LED autopatng/xeipokivntng Aettoupyiag Off: Autopatn eubuypdupion

- Mpaypatormoleital auTopaTa XWPOOTAOUION TNG CUCKEVNG OE pia TTEPLOXH + 5°.
31N @aon puBuong to Aéilep avaBooPrivel Kal n KEQANR TTPIOUATOG TTOPAUEVEL
o€ npepia. Otav mpayuatomoindei n xwpootdduion, To Aéilep avafel Slapkwg Kat
TIEPIOTPEPETAL LE TO HEY. APIOUO OTPLPWV. BAETE WG TIPOG AUTO TO KEPAAALO "Sensor
Automatic" kat "ADS-Tilt"

Edv n cuokeun éxel TomoBeTnBei umepBoAikd Ao&d (eKTOG Tou opiou Twv 5°),
' OKOUYETAL £Va TIPOEISOTOINTIKO OHUA, N KEPAAN TIPICUATOG TTAPAMEVEL OE
= NpPepia kat To Aéilep avaBooPrVel. € AUTH TNV TIEPITTWON N CUCKEUK TIPETTEL
va TormoBeTnOei o€ pia emimedn em@avela.

Mpoadiopiopog 0€ong Tov Katakopuou emméSou Aélep

3TNV Katakopuen Aettoupyia givatl Suvatog o akpiBrig mMpoadloplopog Béong Tou
emmédou Aéilep. To autopato cuotnua ailodntripa "Sensor Automatic” mapapével
£VEPYO Kal EKTEAE] XWPOOTAOUION TOU KaTaKOpu@ou emmédou Aéwlep. BAéEme otnv
TTAPOKATW EIKOVA.

e B> B
5|
®0O

[ X ]

Edv avafoofrivel n LED autdpatng/xeipokivntng Aertoupyiag, €xel emrteuyOei
' n péylotn meploxn pUBUIONG 5°. TN CUVEXELD TOTTOBETNOTE TN CUOKELN
" opilovTIa, ameVEPYOTIOOTE TNV KAl EVEPYOTTOLNOTE TNV {ava.
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N&rroupyia khiong éwg 5° - opi{ovTia

Me tnv evepyomoinon tng Aettoupyiag KAIONG amevePYOTTOLEITAL TO AUTOUATO CUOTNHA
aodnTrpa Sensor-Automatic. Mpog ToUTO TMECTE TO MANKTPO AUTOMATNG/XEIPOKIVNTNG
Aertoupyiac. Ta mMARKTpa BeTikd/apvnTikd KaBIoToUV SuvaTr TNV NAEKTPOKIVNTN
pPUBUION TNG KAONG. Z€ aUTA TNV TIEPITTWOoN N PUBUION Tou Aova X Kat Y TIpEmeL va
yivel EexwploTd. BAEME OTIG TAPAKATW EIKOVEG.

' Edv emitevxBei n péylotn meploxn kAiong 5° mapapével To ! Aéilep kat
= avaBooPrivel. Katdmiv peiote tn ywvia KAiong.

A&rtoupyia KAiong > 5°

H pUBuion peyoAutepwy KAicewv givatl Suvatr pe

TNV TIPOAIPETIKN YWVIAKH TTAAKQ, 0p. AVTIKEIUEVOU
080.75. LYMBOYAH: MpwTta emMTpEPTE TNV AUTOVOUN
£UBLYPANMION TNG CUCKEUNG Kal pUBUIOTE TN ywVIaKn
TAAKA 0TO UNGEv. £TN CUVEKELQ OTIEVEPYOTIOIOTE

TO AQUTOMATO CVOTNUA ACONTAPA UE TO TARKTPO
AUTOHATNG/XELPOKIVNTNG AelTOUPYIaG. £Tn OUVEKEIQ
KNVETE TN OUOKELN 0TNV EMOUVUNTA Ywvia.

' LED avtopatng/xeipokivntng Aettoupyiag On: Xeipokivntn
= eubuypdpuion 261



Laserliner®

Innovation in Tools

Mertoupyieg Aélep

N&rroupyia mepIoTPOPRG
Me 1o MAKTPO TEPIOTPOPNG puBuilovTal ot apBuoi
otpopwv: 0, 60, 120, 300, 600 U/min

A&rtoupyia crjpavong onueiov

lNa v emitevén TnG AetToupyiag orjpavong onueiov,
TMEOTE TO MAKTPO TIEPIOTPOPNG HEXPL VA PNV
neploTpéPetal MAéov To Aéilep. To Aélep pmopei va
TIEPIOTPAPEL HE TA TMANKTPA TTPOOSI0PIoHoL BEoNnG we
TpogG To enimedo pétpnong otnv emOuunTtr B¢on.

N&rrovpyia capwong

Me 1o MAKTPO cdpwaong eivat Suvatr n evepyomoinon
Kal N pUBUION EVOC EVTOVA QWTEIVOU TUAUATOG O
T€00epIC SlaPOopPETIKOUG oUVSUATHOUG TTAdTOUG. To
TUAUA TTEPIOTPEPETAL PE TA TANKTPA TIPOOSIOPIGHOU
0éong otnv emBupuntr Béon.

Aerroupyia xeipokivntng APng

Epyaoieg pe Tov mpoatpeTikd Séktn Aéilep: Epyaoieg
Ue Tov poatpeTikd Séktn Aétlep: Pubuiote 1o Aéilep
TIEPIOTPOPHC OTO UEYIOTO apIOUO OTPOPWV Kal
evepyomoljoTe 1o 8€KTn Aéilep. Q¢ TPog autod PAEme
TIG 0dnyieg XelpIopou Tou avtioTolxou déktn Aéilep.

Epyaociec pe 1o Aéilep avapopdg i To Aélep
KATAKOPUQPOU VI HATOG GTAOHNG

H ouokeur Slabétel SUo Aéilep avapopdg. Itnv optlovtia
Aettoupyia ivat Suvatd va mPokANBei pe autd n mtwon
£VOG KATAKOPUPOU VANATOG 0TAOUNG. TNV KATakdpuen
Aettoupyia ta Aéilep avapopdg XpNOoIEVOLV Yia TNV
£uBLYPAULILON TNG CUOKEUNG. MPOo¢ ToUTo PubpioTe

10 Méilep avapopdg mapdAnAa mpog Tov Toixo. To
Katakopuo emimedo Aéilep eubuypappiletal oe opbn
ywvia mpog Tov ToiXo, BAEme glkova.
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TeXVIKA XapaKTNPIOTIKA (Mg em@POAagN TEXVIKOV aANYWV)
Meploxr) autoxwpooTabuiong +5°
Akpifela +1mm/10m

AUTOMATA PE NAEKTPOVIKEG
0EPOOTAOUEG Kl OEPBOUOTED.

mep. 30 Seut. mavw amd ™

Xwpootdbuion opilovTia / Katakdpuea

Taxitnta poBuiong OUVOMNIKN ywvia AetToupyiag
Katakdpuen aktiva avagopds 90° PG TO €MiMeSO MEPIOTPOPNG
Tayutnta MEPIOTPOPRG 0, 60, 120, 300, 600 U/min
TnAexelplotplo YmépuBpeg IR

Mnkog KUpaTog Méi{ep KOKKIVO / TTPAGIVo xpwua| 650 nm /532 nm
Katnyopia Aéilep KOKKIVO / TIPACIVO XPWHA 2/ 3R (EN60825-1:2007-10)
lox0g e€660u Aéilep KOKKIVO / TPAGIVO <1TmW/<5mW

Emavagopti{dpevn pmatapia uhnAng
1oxV0¢ / pratapieg (4 x tumog C)

Tpogodoaoia pevpatog

Adpkela Aettoupyiag emavagopTti{OpeVng
pmatapiag KOKKIVO Xpwpa / TPAGIVO Xpwia
Adpkeia Netroupyiag pmatapliv KOKKvo

miep. 35 Wpeg / mep. 14 wpeg

Tiep. 50 Wpeg / Tep. 8 Wpeg

XPWHa / TPAoIvVO XpwHa

ALGPKELD POPTIONG EMAVAPOPTICOPEVNG UITaTapIag | TTEP. 7 WPEG

g;ggﬁ’lép;:g:l éslroupylaq KOKKIVO / 210°C ... + 50°C / 0°C ... + 40°C
Oeppokpacia amodnkng -10°C ... + 70°C

Katnyopia mpootaaiag IP 66

Awotdoelg (M x Y x B) / Badpog (cupmep. 215 x 205 x 165 mm /
enava@opTi{OueVnG umatapiag) 2,6 kg

TnAexeipiotnplo

Tpopodoaia pelpatog 2 x 1,5V tomog AAA
Eppéheia tnAexelplotnpiov ﬂiyc_pgl)oe?w(\:rllé—ségﬁtl$?plo
Bdpog (pe pmatapieg) 0,07 kg

Kavoviopoi EE kat améppipn

H ouokeury minpoi 6Aa ta avaykaia mpdTuma yia tnv
€AeLOEePN KUKNOPOpIa TTPOoIOVTWY £vTog TnG EE.

To mapdv poidv gival pia NAEKTPIKK CUOKEUN Kal
TPEMEL va CUANEYETAL EEXWPLOTA Kalt va amoppimeTal
oUpeWva pE TNV eupwmdikry O8nyia mepi HAeKTPIKWV
KAl NAEKTPOVIKWV TIANWY CUOKEUWV.

Mepaitépw unodeielg acpaeiog kat mpdobeteg uMOSEISeI
otV lotocehida: www.laserliner.com/info 263
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Mpostolpacia eAéyxov Babpovopnong

Mmopeite va eNéyxete Tn Babuovopnon tou Aéilep. BAATe Tn cuokeur} 0To pécov
peta&L 2 toixwy, mou €xouv amdoTtacn Toul. 5 m peta&u Toug. Evepyormorote

TN ouokeun. Na tov TéAelo éAeyxo, xpnotpomoliote éva tpinoda. THMANTIKO:
To autépato cvoThpa alodnTpa TPEMel va gival evepyd (n LED avtopatng/
XELPOKivNTNG Aettoupyiag givat Off).

1

. ZnNMEOTE To onueio A1 oTov Toixo.

2. TupioTe Tn cuokeun Katd 180° kal ONUEWOTE To onpeio A2. Metagu Tou Al

Kat Tou A2 éxete Twpa pia oplldvtia avagopd.

ﬂ L
U Al %
2. o 180° ﬂ

Al % A2 U

‘EAeyxo¢ Badpovopnong
3. B&ATe T OUOKEU 600 TTO KOVTA YiVETAL GTOV TOiXO OTO UYPOC TOU CNHEIWHEVOU

4.

5.

onueiou A1.

TupioTe Tn cuokeun katd 180° kal oNUEWOTE To onueio A3. H dlapopa
peta&u A2 kat A3 gival n avoxn.

EmavaAdfBete 1o 5.3. kat 4. yia Tov éAeyxo tou dfova Y kat Z.

3.
AL % A2
- £ A2
=
= 4] 1e00 £ A3
<150 § = [
ﬁ\ e ‘
L |-

Av Tta onueia A2 kat A3 emi twv aovwy X, Y, Z améxouv LeTagy Toug
mavw a6 1 mm / 10 m, téte amaiteitat va Sie§axOei ek véou pubpuion.
ETKOIVWVAOTE PE TO TOTIIKO E18IKO Katdotnua 1y ameubuvOeite oto
Tuipa oépPig tng UMAREX-LASERLINER.

264



Quadrum / Quadrum Green

A&rtoupyia puBMIONG

Katd tn pubuion mpooéte tv uBuypdppion tou Aélep MEPIOTPOPNG.
PuBpiete mavta 6Aoug Toug Aovec.

Nerrouvpyia touv a§ova X

Evepyomoinon Aettoupyiag puBuiong: Evepyomoujote to Quadrum.
Miéote Tautdxpova ta mAriktpa ON/OFF kat auto/man péxpt va
avapoofrvet ypriyopa n X-LED.

PUBuIoN: Me Ta MARKTpa BETIKO/apvnTIKG 08NnyRoTE To Aéllep
and v Tpéxouca Béon oTo UYPOG Tou onHEiou avapopdg A2.

Eykatalewpn pUOUIONG: ATIEVEPYOTIOINOTE TN GUOKEUN.

Amobrikeuon: Me to MARKTPO Tdpwaon ac@alifetal n véa puduion.

PUOuion tov a§ova Y kat Z

Evepyomoinon Aettoupyiag puBuiong: Evepyomoirjote to Quadrum.
Miéote Tautdxpova ta mArikTpa ON/OFF kat auto/man péxpt va
avapoaofrvet ypriyopa n X-LED.

MiéCovtag To mMAfikTpo X/Y yivetal petaywyn otov agova Y.

PUBuion: Me ta mnktpa BeTikd/apvnTikd odnynoTe To Aéilep
and v Tpéxouca Béon oTo UYPOG Tou oNUEioL ava@opdg A2.

Eykatalewpn puOUIONG: ATIEVEPYOTIOINOTE TN GUOKEUN.

@@%@g@a @@g e

Amobrikeuon: Me to MARKTPO Ldpwaon ac@alifetal n véa puBuion.

lNa ™ puBUIoN Tou Aova Z ToMOBETAOTE TN CUOKELN
KATAKOPU®A Kat akoloubrote v idia Stadikacia
Omwg yla T puBuion tou afova Y.

EAéyxeTE TOKTIKA TN pUBUION TPV aTTd TN
XPNon, LETA amd HETAPOPEG Kal MEYANO
XPOVIKO Slaotnpa amobrikeuong. € auth Y
TNV MEPIMTWON ENEYXETE TTAVTA OAOUG TOUG
Govec.
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SERVICE a @

Umarex GmbH & Co KG

— Laserliner —
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